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rolety a slunecCni clony
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VSeobecné informace

Typy pohonti rolet

EXs
REH -
1

i_‘

j—

(]
—
y

Typ M:
Mechanické vypinaniv
koncové poloze

Typ Pico R+:
(1999-2007)
Elektronické vypinani v
koncové poloze; bod
dole k dorazu nahofre;
pro minihfridel

Typ PRF+:

(od roku 2003)

Radiovy pfijimac Cen-
tronic, programovani od
bodu k bodu

Typ RP(+):

(od roku 2009)
Elektronické vypinani v
koncové poloze;
programovani od

bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek

Typ RO(+):

(od roku 2010)
Elektronické vypinani v
koncové poloze; citlivé
rozpoznani prekazek

Typ R(+):
(1997-2009)
Elektronické vypinani v
koncové poloze; citlivé
rozpoznani prekazek

Typ RF(+):
(2000-2002)

Radiovy fijima¢ 40 MHz/
AM,; citlivé rozpoznani
prekazek

Typ PR+:

(od roku 2005)
Elektronické vypinaniv
koncové poloze; pro-
gramovani od bodu

k bodu

Typ PROF+:

(od roku 2009)

Radiovy pfijimac
Centronic, programovani
od bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek

Typ BO1:

(od roku 2012)

Radiovy pfijimac
B-Tronic, programovani
od bodu k bodu; citlivée
rozpoznani prekazek

e Typ CO1:

]

(od roku 2013)
Radiovy prijimac¢ Cen-
tronic, programovani
od bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek;
reverzace

Typ EO3:
(od roku 2016)

Elektronické vypinani v
koncové poloze;
programovani od

bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek

Typ E14:
(od roku 2017)

Elektronické vypinani v
koncové poloze; pro-
gramovani od bodu

k bodu

Typ NO1:

(od roku 2020)

Radiovy prijimac
EnOcean, programovani
od bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek;
reverzace

Typ CO1 PLUS:

(od roku 2021)

Radiovy pfijimac¢ Centronic
a CentronicPlus,
programovani od bodu

k bodu; citlivé rozpoznani
prekazek; reverzace

Typ EO1:

(od roku 2014)
Elektronické vypinani v
koncové poloze;
programovani od

bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek;
reverzace

Typ EO2:
(od roku 2016)

Elektronické vypinani v
koncové poloze; citlivé
rozpoznani prekazek;
(funkce jako RO+)

Typ EVO 20:

(od roku 2018)
Regulace rychlosti,
programovani od
bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek;
reverzace

Typ DO1:

(od roku 2020)
Radiovy prijima¢ DECT,
programovani od

bodu k bodu; citlivé
rozpoznani prekazek;
reverzace

Rolety
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VSeobecné informace
Ktery pohon rolety byl nainstalovan?

U pohond s elektronickym vypinanim v koncové

poloze nejnovejSi generace Ize koncové polohy

prostfednictvim stavajicino ovladaciho prvku vymazat

a opét nove nastavit. Postupujte pfitom nasledovné:

Nejprve jed'te pohonem po dobu 6 sekund smérem

nahoru nebo dold.

Pak provedte vedle popsané jizdni pohyby, aby Vymazani koncovych poloh

se vymazaly koncové polohy. Pokud potom pohon ’.
2% cvakne, jde o typy RO+, EO1, EO2, EO3 nebo E14. ) )
Pokud pohon misto cvaknuti provede pohyb nahoru S ° S S

a dolt, jde o typ EVO 20 R. ‘ tt ‘
1s S S 5s

Nasledné pomoci vedle popsané sekvence znovu
naprogramujte horni a dolni koncovou polohu. Pohon
potvrdi programovaci volbu vZdy 1x cvaknutim. Koncova poloha nahore

Pokud pohon nepotvrdi 1x cvaknutim, je nainstalovan
typ EO2, pfip. typ RO+. . .
S 1s 1s S

Pokud pohon v pfipadé zaaretace ve sméru dolu citlivé

zastavi a provede revervace, jde o typ EO1. Koncové poloha dole

Pokud pohon zastavi bez provedeni obraceného
chodu, jde o typ EOS. t
Pokud pohon reaguje na zaaretace necitlivé, jde o typ Y t ‘ )
S S S S

E14.

V8echny dalSi pohony Ize identifikovat prostfednictvim m
nastavovaci sady. VodiCe pfipojovaciho vedeni pohonu b |
se spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci sady. E —
Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko @ po dobu N/

2 sekund.

Jestlize pohon vyda hlasity zvuk, aniz by se hftidel I\
otadela, byl nainstalovan typ M. lhned vymérite PIEoey
nastavovaci sadu za nastavovaci sadu vhodnou pro

typ M. (T
Pokud pohon cvakne 2%, byl nainstalovan typ R(+)

nebo PicoR+. n_/

Pokud pohon cvakne 1x nebo nijak nereaguje, jde
o typy RP(+), RO+, PR+, RF(+) PRF+, PROF+ nebo
BO1.

Jed’te pohonem cca 3 otacky a znovu stisknéte
programovaci tlacitko po dobu 2 sekund (v pripadé
nového cvaknuti byla nyni nastavena 2. koncova
poloha). Jedte pohonem cca 1,5 otaCky opacnym
smérem a proved’te tuto sekvenci mazani:

- Stisknout a drZet stisknuté programovaci tlacitko @
- }-Stisknout a drZet stisknuté tladitko @
- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci tlacitko @,
dokud pohon 2x necvakne.

Pokud pohon po stisknuti programovaciho tlacitka dale
vzdy cvakne pouze jednou, byly instalovany pohony
s integrovanym radiovym pfijimacem typu NO1, typu
DECT (od roku 2020) nebo typu CO1 PLUS (od roku
2021). Pokud pohon nereaguje, byly nainstalovany
pohony s integrovanym radiovym prijimacem typ RF(+)
(do roku 2002), typ PRF+ (2003-2009), typ PROF+
(od roku 2009), CO1 (od roku 2013) nebo typ BO1
(od roku 2012) s obousmeérnou radiovou komunikaci.
Naprogramovanim pfislusného rucniho vysilaCe lze
identifikovat typ pohonu.

Pokud pohon cvakne 2x, byly nainstalovany typy RP(+),
RO(+) nebo PR+.

Znovu stiskn&te programovaci tlagitko ©.

Pokud pohon znovu cvakne 2x, byl nainstalovan RO(+)
(od roku 2010).

Pokud pohon cvakne 1x, byly nainstalovany typy RP(+),
pfip. PR+. Nyni mate naprogramovanou koncovou
polohu. Jed’te pohonem 3 otacky z koncové polohy.
Pokud pohon jede bez preruseni, jde o typ PR+ (od
roku 2003).

Pokud pohon zastavi a znovu se rozjede, jde o typ
RP(+) (od roku 2009).
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Typ pohonu M (M04) Informace

Pred instalaci zkontrolovat, zda je
Typovy stitek pojistka unadede zapadla (pevn&
priSroubovana).
© Typové oznaceni: napt. R8/177C M

R \F/)e”ggf’;raomnu (pramér trubky) @ BECKER Oznacit polohu unasec€e na htideli a na 7& I
) — tomto misté vyvrtat 4mm otvor. e :
R - 45mm e oG < e . o |
L - 58mm &6 IPUD [ Sroubem nebo njtem zafitit unases z
8/17 Jmenovity moment / REATCMO v nriaell proti axiainim posunum. ﬁ LI S U R U U BN 3
vystupni otacky pohonu Art.Nr.2010 110 100 o
C Zasuvné pripojovaci vedeni M_8Nmin 17 mi
S U 230 V[f 50 H
M II:/Iechan'lckei vypinani v P 115 W|I 05 A|l= )
roncove poloze tKB 4 minb= Sipka na hlavé pohonu udava smér
@ Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) Ser. Nr.:_0840961630f1= otageni @. Na prislugném nastavovadi se
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi Made in Germany = nastavi koncova poloha, napt. s pouzitim
nasledovat faze ochlazeni. flexibilni  pomlcky pro nastaveni
® Sériové &islo: napt. 08 40 961630 (€. vyr. 4933 200 002 0).
08 Rok 2008 Otaceni ve sméru + rozsifuje rozsah,
40 Kalendarni tyden otaceni ve smeéru - rozsah zkracuije.
961630 Poradoveé Cislo Maximalni draha pohybu ¢ini 38 otacek

navijeci hridele.
Pripojeni

Pohony s mechanickym vypinanim v koncové
poloze nesmi byt paralelné pripojovany Pohon S
k ovladacimu mistu. Vybitim kondenzatoru se
mohou po8kodit koncové spinace. V disledku
toho pak dochazi k ,prejeti“ koncovych poloh.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

4

Pohon 1 Pohon 2
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Typ pohonu M (M04)

Nastaveni koncovych poloh

1. Nastaveni dolni
koncové polohy

Po instalaci hridele
jedte pohonem smérem
dolll, dokud se pohon
samocinné nevypne.
Pomoci flexibilni pomicky
pro nastaveni otacCejte
prislusnym nastavovacem
ve sméru plus (ve sméru
hodinovych rucicek),
dokud nebude hridel ve
vhodné poloze, aby se
roleta spojila s hrideli.

Vypnéte smeér dolt
a spojte roletu s hrideli
(zavésit pérové zavesy).

2. Nastaveni horni
koncové polohy
Najed’te roletou smérem
nahoru, dokud se po-
hon samocinné nevypne
prostfednictvim koncové-
ho spinacCe pro horni kon-
covou polohu.

Upozornéni: Ve stavu
pfi expedici (ze zavodu)
je  oblast koncového
spinace prednastavena na
2 otacky ve sméru Nahoru
a Dolu.

Bé&hem  jizdy  nahoru
se pohon vypne po
4-5 otackach.

Otacejte prislusny
nastavovac ve sméru plus
(ve sméru hodinovych
rucicek), dokud nebude
roleta v horni koncové
poloze.

& BECKER



Typ pohonu M17

Typovy stitek
© Typové oznaceni: napr. R4-M17
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
4 Jmenovity moment (4 Nm)
M Mechanické vypinaniv

koncové poloze
17 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové Gislo: napt. 1549 60520
15 Rok 2015
49 Kalendarni tyden
60520 Poradoveé Cislo

Pripojeni

Pohony s mechanickym vypinanim v koncové
poloze nesmi byt paralelné pfripojovany
k ovladacimu mistu. Vybitim kondenzatoru
mohou byt poSkozeny mikrospinace.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

Pohon 1

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

Tubular Motor
R4-M17 @
Art.Nr.: 2010 110 043 0
M 4 Nm
U 230V
P 8 W

ClL180(H) |s2 4mn@)

Ser. Nr.: 154960520 &)

(€ o D
IP44
[E 3R E
G

Pohon 2

Informace

Pohony s mechanickym vypinanim
v koncové poloze typu M17 automaticky
rozpoznavaji ob& koncové polohy.

Pro rozpoznani horni koncové polohy
musi byt k dispozici definovany doraz
(Uhlova lista nebo zarazka).

Pro rozpoznani dolni koncové polohy se
musi instalovat pevné clankové zavésy.
Pritom musi pevné Clankové zavésy
zapadnout a pritisknout roletu na okenni
parapet.

Horni koncova poloha je automaticky
rozpoznavana prostrednictvim nardstu
toCivého momentu pfi narazu na zarazky,
uhlovou liStu nebo skryté dorazy.

Dolni koncova poloha je automaticky
rozpoznavana prostrednictvim nardstu
to¢iveho momentu pfi  zapadnuti
pevnych ¢lankovych zavésu.

Instalacni jizdy nebo programovani
nejsou nutné.

Rolety

i
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Typ pohonu PicoR+
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napt. P 9/16 R+
P Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
9/16  Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu

R Elektronické vypinani v
koncové poloze pro rolety
+ Vhodné pro pojistku

proti nadzvednuti
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 03 28 56789
03 Rok 2003
28 Kalendarni tyden
56789 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

BECKER

KEUR

CEA P D

P9/16 R+ @

Art.Nr.. 2009 000 001 O

>

g

E[M 9 Nm [n 16 min"
°luU 230 v [f 50Hz
o[P_MOW [I_047A
g tKB 4 min@

Ser.Nr.. 032856789 ©

Pohon

Pohon 1

Pohon 2

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu PicoR+
rozpoznavaji a automaticky naprogramuiji
horni koncovou polohu.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Pérové zavésy se pripevni k minihrideli
prostfednictvim spon pro hridel. Tim se
zabrani tomu, Ze by se pérové zavésy
otiraly o pohon.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.
VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci
sady.

& BECKER



i 3.N vani drah
Typ pohonu PicoR+ o ramovantdrany ;

© © 0 0 0 0 0000 0000000000000 0000000000000 0000000000000 00O0CO0COCIOCOE

.. . Jesté jednou najizdéjte roletou bez

Naprogramovani koncovych poloh preruseni k horni koncové poloze, dokud ?
se pohon samoc€inné nezastavi.

1. Naprogramovani horni
koncové polohy
Nejprve najizdéjte roletou k horni
koncové poloze, dokud se pohon
samocinné nevypne.
Upozornéni: PFi prvni jizdé nahoru
(instalacni jizda) jede pohon
z bezpec€nostnich didvodu se snizenym
vykonem. Pokud je dimenzovani sily
mezni, mUze se pohon zastavit pred
dosaZzenim horni koncové polohy.
Po resetovani (vymazani koncovych
poloh) se pohon znovu spusti, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

P¥i tomto pohybu si pohon naprogramuje
drahu  mezi koncovymi  polohami
a automaticky ukonc&i programovani.

Nonstop

e

+

Rolety

4. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady =) 2« Cvaknut
Tisknéte programovaci tlacitko, dokud
pohon 2x necvakne.

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy

Potom najedte roletou do poZadované
dolni koncové polohy.

(V pfipadé instalace s pojistkami
proti nadzvednuti nebo aretaCnimi
bezpecnostnimi zavésy jedte roletou
smérem dolll, dokud se pohon
samodinné nevypne.)

& BECKER




Typ pohonu R(+) Informace

Pohony s elektronickym vypinanim

Typovy stitek v koncové poloze typu R(+) rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji  obé
©® Typové oznaceni: napt. R 8/17 R+ koncové polohy.
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R - 45mm BEcﬁER Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
8/17  Jmenovity moment / KEUR polohy musi byt k dispozici definovany
vystupni otagky pohonu C€E A pu D doraz (Ghlova lista nebo zarazka).
R Elektronické vypinaniv R8/17R+ @
koncové poloze pro rolety €[ AtNr: 20100200220
+ Vhodné pro pojistku § M 8 Nm |n 17 min’
proti nadzvednuti clY 20V |f S0Hz
@ Provozni rezim (kratkodoby provoz S2) 3 P_115 W 'KBOf A_ QE
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi = Sor NI 054t850542 Gm)m |%

nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 05 48 50542 Instalace s pérovymi zavésy typ
05 Rok 2005 R
48 Kalendarni tyden Nad nab&hem lamel by nemé&la vy&nivat . ‘
50542 Poradové &islo vice nezZ jedna roletova lamela. V dolni

koncové poloze musi pérové zavésy

pusobit proti otadivému pohybu hridele.

Pérové zavésy by se mély montovat ve
P‘ﬁpojeni vzdalenosti 30 cm od sebe.

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné

Pohon

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti typu R+

Fizen;'{ch pqhonl‘] by nemél prekrocit 5 pohon( Pojistka proti nadzvednuti musi byt .
{v zavislosti na spotfebe proudu). zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.
Prepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi Koncove polohy lze nastavit

¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku. L
Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.

Pohon1 Pohon 2 Vodi¢e pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodici stejné barvy nastavovaci i =@
sady. o
- < =. .
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Typ pohonu R(+)

Naprogramovani koncové polohy v pripadé instalace
s aretaCnimi bezpecnostnimi zavéesy

1. Naprogramovani horni
koncové polohy r
Nejprve najizdéjte roletou k horni
koncové poloze, dokud se pohon
samocinné nevypne.

Upozornéni: PFi prvni jizdé nahoru
(instalacni jizda) jede pohon
z bezpec€nostnich didvodu se snizenym
vykonem. Pokud je dimenzovani sily
mezni, miZe se pohon zastavit pred
dosaZzenim horni koncové polohy.
Po resetovani (vymazani koncovych
poloh) se pohon znovu spusti, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy

Potom najizdéjte roletou k dolni koncové
poloze, dokud se pohon samocinné
nevypne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

Tisknéte programovaci tlacitko, dokud
pohon 2x necvakne.

2x Cvaknuti
)

Naprogramovani koncové polohy v pripadé instalace
s pojistkami proti nadzvednuti

1. Naprogramovani horni
koncové polohy ’
Nejprve najizdéjte roletou k horni
koncové poloze, dokud se pohon
samocinné nevypne.

Upozornéni: P¥i prvni jizdé nahoru
(instalacni jizda) jede pohon
z bezpec€nostnich divodd se snizenym
vykonem. Pokud je dimenzovani sily
mezni, mdZe se pohon zastavit pred
dosaZenim horni koncové polohy.
Po resetovani (vymazani koncovych
poloh) se pohon znovu spusti, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

Rolety

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy

Potom najiZdéjte roletou k dolni koncové
poloze, dokud se pohon samocinné
nevypne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

Tiskn&te programovaci tlacitko, dokud
pohon 2x necvakne.

2x Cvaknuti
o)

BECKER



Typ pohonu RO+ (E02)

Typovy Stitek
@ Typové oznaceni: napr. R 8/17RO+
R Velikost pohonu (primér trubk
R - 45mr?1 P V) @ BECKER
8/17  Jmenovity moment / ==
vystupni otacky pohonu  TEGIEnNotR
R Elektronické vypinani v |___R8M7RO+ @ |
koncové poloze pro rolety S"Q"N 2010 1"’1"7‘:79."
m n min
0] Citlivé rozpoznani prekazky Uy r & e
+ Vhodné pro pojistku P 100 W |I 045 A
proti nadzvednuti C1. 180 (H) 52 4 min @)
@® Provozni rezim (kratkodoby provoz S2) Sor ;124360105 ©)
P(? 4 minuté(;h nepl“'etriitéfho provozu musi (€ AS®
nasledovat faze ochlazeni. P44
©® Sériové cislo: napf. 12 43 60105 Eim
12 Rok 2012 ;
43 Kalendarni tyden Cz b ey D55

60105 Poradové ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

Pohon

Pohon 1 Pohon 2

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu RO+ (E02)
rozpoznavaji a automaticky naprogramuiji
obé koncové polohy.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Nad nabéhem lamel by neméla vyCnivat
vice nez jedna roletova lamela. V dolni
koncové poloze musi pérové zavésy
pusobit proti otadivému pohybu hridele.
Pérové zavésy by se mély montovat ve
vzdalenosti 30 cm od sebe.

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostfednictvim nastavovaci sady. Jako
alternativa se mohou koncové polohy
vymazat stavajicim ovladacim prvkem
prostfednictvim sekvence mazani.

Vodi¢e pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodicCi stejné barvy nastavovaci
sady.

<=
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Typ pohonu RO+ (E02)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani horni

koncové polohy -

Nejprve najizdéjte roletou k horni

koncové poloze, dokud se pohon ?

samocinné nevypne.

Upozornéni: PFi prvni jizdé nahoru

(instalacni jizda) jede pohon

z bezpec€nostnich didvodu se snizenym

vykonem. Pokud je dimenzovani sily

mezni, mizZe se pohon zastavit pred

dosaZzenim horni  koncové polohy.

Po kratkém protipovelu (uvolnéni

prljezdu) se pohon znovu spusti, dokud

nedosahne horni koncové polohy.

2. Naprogramovani dolni (A] (B}
%

koncové polohy

Najed’te roletou smérem dol, dokud
se pohon v dasledku zpé&tného naporu
pres pérové zavésy @ nebo pres aretace
pojistky proti nadzvednuti ® samoginné
nevypne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drZet stisknuté tlagitko @ /2 pEckeR\
- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci

tlagitko @ dokud pohon 2% necvakne. - !

Rolety

) 4

4. Vymazani koncovych poloh (1)
libovolnym ovladacim prvkem

(2] (3] (4]
Jed'te pohonem po dobu 6 sekund ' @ | | '
smérem nahoru nebo dolt. V | | V
Poté plynule provedte kroky @ az ® ve

vedle popsané sekvenci mazani, dokud kratce! kratce! kratce! kratce!

pohon 2x necvakne.
V pripadé ovladacich prvkl se

samodrZznym rezimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé provést © e o e
povel STOP.

kratce! “stisknout
a drzet!

kratce! kratce!

& BECKER



Typ pohonu RP(+) Informace

Pohony s elektronickym vypinanim

Typovy stitek vkoncoveé poloze typu RP(+) rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji  obé
© Typove oznaceni: napf. R 8/17RP+ koncové polohy. V pfipadé chybgjicich
R Velikost pohonu (primér trubk dorazu se naprogramuji body koncového
R- 45mrFr)1 ® Y BECKKER vypnuti.
8/17 Jmenovity moment / Elx Aby pohon automaticky rozpoznal horni
vystupni otacky pohonu ( € |P44‘5§ koncovou polohu, musi byt k dispozici
P Lze programovat od bodu k bodu . R8/17RP+@ definovany doraz (uhlova lista nebo
R Elektronické vypinaniv é Art.Nr.: 2010 120 022 0 zarazka).
koncové poloze pro rolety 3 M 8 Nm [n 17 min’
+ Vhodné pro pojistku |l 20V i S0kE
proti nadzvednuti gl 118 W 'KBO:’ A QE
@® Provozni rezim (kratkodoby provoz S2) = v 090t1 , 02030”(‘; |§

Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériove ¢islo: napt. 09 01 102030 Instalace s pérovymi zavésy -
09 Rok 2009 Typ RP
01 Kalendarni tyden Nad nab&hem lamel by neméla vy&nivat
102030 Poradoveé ¢islo vice neZ jedna roletova lamela. V dolni

koncové poloze musi pérové zavésy

. . : pusobit proti otadivému pohybu hridele.

PrIpOjenl Pérové zavésy by se mély montovat ve
vzdalenosti 30 cm od sebe.

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit

nékolik pohont s elektronickym vypinanim

vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné

fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi

¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici

Pohon

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti - Typ RP+

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

jednotky nesméji provadét zaroven povel Koncgvé. ’polohyv ’Ize t]aStstit
NAHORU a DOLU. prostfednictvim kaZdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.

Pohon 1 Pohon 2

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci P =@
sady. e

Ll < =. .
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Typ pohonu RP(+)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani horni

koncové polohy e | SRyxCuakiuti

Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich —
vedeni pohonu a nastavovaci sady ?
Becker.

® Kdorazu nahore
Najizdéjte  roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi. .

® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlaCitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dol(, dokud
se pohon v disledku zpé&tného
naporu pres pérové zavésy (Typ
RP) nebo pres aretace pojistky proti
nadzvednuti (Typ RP+) samocinné
nevypne.

® Typ RP+

S S

® Kbodudole J X 1xCvaknuti ) )
Najed’te roletou do poZadované | TR AN RN L ERNRNRRNN L
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tla¢itko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drZet stisknuté tlagditko @
- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlagitko @, dokud pohon 2x necvakne.
Upozornéni: P¥i prvni jizdé nahoru
(instalacni jizda) jede pohon
z bezpec€nostnich davodu se snizenym
vykonem. Pokud je dimenzovani sily
mezni, mdze se pohon zastavit pred
dosaZzenim horni koncové polohy.
Po kratkém protipovelu (uvolnéni
prijezdu) se pohon znovu spusti, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

Absenci koncové polohy signalizuje
pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy
indikator koncovych poloh). Jakmile
dojde 3% po sobé k bezvadnému
rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy
nahoru a dold), uloZi pohon koncové
polohy definitivné do paméti.

4. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze (voli-
telna moznost)

Cyklické vyrovnavanidélky pancire/clony
se aktivuje tisknutim programovaciho
tlacitka na nastavovaci sadé po dobu
10 sekund. Pohon potvrdi volbu tim, Ze
3% cvakne.

Po ukon¢eniprogramovani (3x kompletni
jizda nahoru a dolll) se roleta zastavi
kratce pred dosazenim horni koncove
polohy a jede proti dorazu uZ jen pfi
kazdém 32. pohybu (koreké&ni jizda).

&% BECKER

S
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Typ pohonu EO3

Typovy Stitek
© Typové oznaleni: napr. R8-EQ3
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
E Elektronické vypinani v

koncové poloze
03 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 15 06 91505
15 Rok 2015
06 Kalendarni tyden
91505 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R8-E03 @
Tubular Motor
R8/17 ROP+
Art.Nr.: 2010 520 001 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V f 50Hz
P 100 W [I 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 150691505 @)

e L
IP44

Pohon

Pohon 1 Pohon 2

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu EO3 rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji  obé
koncové polohy. V pfipadé chybégjicich
dorazt se naprogramuiji body koncového
vypnuti.

Aby pohon automaticky rozpoznal horni
koncovou polohu, musi byt k dispozici
definovany doraz (uhlova lista nebo
zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Nad nabéhem lamel by neméla vyCnivat
vice nez jedna roletova lamela. V dolni
koncové poloze musi pérové zavésy
pusobit proti otadivému pohybu hridele.
Pérové zavésy by se mély montovat ve
vzdalenosti 30 cm od sebe.

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.
Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kaZzdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci
sady.

& BECKER \
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Typ pohonu EO3

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani horni
koncové polohy

Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker.

® Kdorazu nahore
Najizdéjte  roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlaCitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dol(, dokud
se pohon v disledku zpé&tného
naporu pres pérové zavésy nebo pres
aretace pojistky proti nadzvednuti
samocinné nevypne.

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlaCitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

X\ 1x Cvaknuti

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drZet stisknuté tlagditko @
- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlagitko @ dokud pohon 2% necvakne.
Upozornéni: P¥i prvni jizdé nahoru
(instalacni jizda) jede pohon
z bezpec€nostnich davodu se snizenym
vykonem. Pokud je dimenzovani sily
mezni, mdze se pohon zastavit pred
dosaZzenim horni koncové polohy.
Po kratkém protipovelu (uvolnéni
prijezdu) se pohon znovu spusti, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

Absenci koncové polohy signalizuje
pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy
indikator koncovych poloh). Jakmile
dojde 3% po sobé k bezvadnému
rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy
nahoru a dold), uloZi pohon koncové
polohy definitivné do paméti.

4. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze
(volitelna moznost)

Najizdéjte roletou k horni koncové poloze
a drzte dale stisknuté tlacitko NAHORU.

Tiskné&te navic programovaci tlacitko,
dokud pohon 3x necvakne.

Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze
Ize aktivovat také tak, Zze na 10 sekund
stisknete programovaci tlaCitko
v jakékoli libovolné poloze rolety. Pohon
potvrdi volbu tim, Ze 3% cvakne.

Po ukonceniprogramovani (3x kompletni
jizda nahoru a dolll) se roleta zastavi
kratce pred dosazenim horni koncove
polohy a jede proti dorazu uZ jen pfi
kazdém 32. pohybu (koreké&ni jizda).

S
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Typ pOhOnU E03 2. Nastaveni dolni koncové

polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole

Nastaveni koncovych poloh pomoci ovladaciho prvku Najedte roletou k dolnimu dorazu,
. . . dokud h &inné

1. Nastaveni horni koncové ngz:stavi.se pohon — samocinne
polohy pomoci ovladaciho prvku v
O Kdorazu nahoie

Najizdéjte  roletou k  hornimu ?

dorazu, dokud se pohon samocinné

nezastavi.

® Kbodudole 1x Cvaknuti

Najed’'te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jedte roletou
2% kratce sm&rem nahoru @ a potom
opét smérem dolli, dokud se pohon
® Kbodu nahote : 3 Ot samocinné nezastavi a 1x necvakne

Najed’te roletou do horni koncové EI lt e.

polohy @. Pak jed'te roletou 2x kratce

smé&rem dold ® a potom opét

smérem nahoru, dokud se pohon

samocCinné nezastavi a 1x necvakne .
(3}

(4]

3. Vymazani koncovych poloh (1) (2] (3]
libovolnym ovladacim prvkem %

Jed'te pohonem po dobu 6 sekund '

smérem nahoru nebo dold. ’V‘ J ‘ ’ l ’V‘
Poté plynule provedte kroky @ az ® ve

vedle popsané sekvenci mazani, dokud kratce! kratce! kratce! kratce!
pohon 2x necvakne.

V pripadé ovladacich prvkl se

(5)
samodrZznym rezimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP. v v

kratce! kratce! “kratce! stisknout
a drzet!

(6] 7] (8]
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Typ pohonu E14
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napt. R8-17-E14
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
8-17  Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
E Elektronické vypinani v
koncové poloze
14 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 170112501
17 Rok 2017
01 Kalendarni tyden
12501 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str.
35764 Sinn

24

R8-17-E14 @

Tubular Motor

R8/17C PR+ V2

Art.Nr.: 2010 120 146

0

M 8 Nm n 17 1/min

U 230V |f 50Hz

P 100W (I 045A

Cl. 180 (H) | S2 4 min

2]

Ser. Nr.: 170112501

(5]

e s

X Made in Germany.

Pohon

Pohon 1

Pohon 2

IP44

Informace

Pohony s elektronickymi koncovymi
spinaci typu E14 automaticky
rozpoznavaji a programuji koncové
polohy, pokud jsou pfitomny dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.
Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Nad nab&hem lamel by neméla vyCnivat
vice nez jedna roletova lamela. V dolni
koncové poloze musi pérové zavésy
pusobit proti otacivému pohybu hridele.
Pérové zavésy by se mély montovat ve
vzdalenosti 30 cm od sebe.

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.
Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit 2 zplGsoby:
©. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek
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Typ pohonu E14

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker.

O Kdorazu nahove
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlaCitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
® Kdorazu dole
V prfipadé pouziti pojistek proti
nadzvednuti (aretacni bezpecnostni
zavésy) jedte roletou smérem
dolt, dokud se pohon samoginné
nezastavi.
® Kbodudole
Najed'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tla¢itko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady
- Stisknout a drzet
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drzet stisknuté tladitko @
- Uvolnit programovaci tlagitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tladitko @, dokud pohon 2x necvakne.
JestliZe je pohon mezi koncovymi polohami,
vymaZzou se obé koncové polohy. Jestlize je

pohon v jedné z koncovych poloh, vymaZze
se jen tato poloha.

stisknuté

(A

/& BECKER \,
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Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu nahofe
Najizdéjte roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodu nahoie
Najed’te roletou do horni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x kratce
smé&rem dold @ a potom opét
smé&rem nahoru, dokud se pohon
samocCinné nezastavi a 1x necvakne

e.

Q @ %” 1x Cvaknuti

l:l‘)ﬂ_g_ﬁ‘

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole
V prfipadé pouziti pojistek proti
nadzvednuti (aretacni bezpecnostni
zavésy) jedte roletou smérem
doll, dokud se pohon samod&inné
nezastavi.
® Kbodudole
Najed’te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jedte roletou
2x kratce smérem nahoru @ a potom
opét smérem dolll, dokud se pohon
samocinné nezastavi a 1x necvakne

6.
3. Vymazani koncovych poloh (1)

libovolnym ovladacim prvkem o
Jed'te pohonem po dobu 6 sekund W
kratce!

smérem nahoru nebo dolt.
(5] (6] o (8]
A

Poté plynule proved'te kroky @ az ® ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud

kratce! “stisknout
adrzet!

AAR

kratce!

kratce! kratce!

pohon 2% necvakne.

V pripadé ovladacich prvkli se
samodrZznym reZimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP.

kratce! kratce!
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Typ pohonu PR+

Typovy Stitek

© Typové oznaceni: napt. R 8/17 C PR+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8/17  Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu

C Zasuvné pripojovaci vedeni
P Lze programovat od bodu k bodu
R Elektronické vypinaniv
koncové poloze pro rolety
+ Vhodné pro pojistku

proti nadzvednuti
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 08 40 961630
08 Rok 2008
40 Kalendarni tyden
961630 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipo&etsynchronné
tizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohon
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

Pohon

Q

Pohon 1

(€ <@

ESIPUD

& BECKER

R 8/17 CPR+ @

Art.Nr.2010 120 122

M 12Nm|[n 17 mi

U 230 V |f 50 H

P 115 W]l 05 A

tKB 4 minbi=

Ser. Nr.. 0840961630R=

Made in Germany

Pohon 2

Informace

Pohony s elektronickymi koncovymi
spinaci typu PR+ automaticky
rozpoznavaji a programuji koncové
polohy, pokud jsou pfitomny dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostrednictvim nastavovaci sady
nebo prostrednictvim spina¢t na hlavé
pohonu.

Vodice pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodicCi stejné barvy nastavovaci
sady.

/82 BECKER \\
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Typ pohonu PR+

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinacu

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu

Nastavte oba spinate na O a vydejte
povel ke kratké jizde.

2. Nastaveni dolni koncové

polohy pomoci spinact

® Kbodudole
Najed'te roletou do poZadované
polohy a nastavte pfislusny spinac z
Onal.

® Kdorazudole
Nastavte oba spinage nal. V pripadé
pouZiti pojistek proti nadzvednuti
(aretaCni  bezpecnostni  zaveésy)
jed’te roletou smérem dolu, dokud se
pohon samoc¢inné nezastavi.

3. Nastaveni horni koncové

polohy pomoci spinacu

® K dorazu nahoie
Najizdéjte roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed’te roletou do pozadované horni
polohy a nastavte pfislusny spinac z
O nal (u pojistek proti nadzvednuti je
moZné pouze s nastavovaci sadou).

42

i

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
Spojte stejné barvy vodi¢u pripojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker. Posurite oba spinae do
programovaci polohy (I).
® Kbodudole
Najed’te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.
® Kdorazudole
V pfipadé pouziti pojistek proti
nadzvednuti (aretaCni bezpecCnostni
zavésy) jedte roletou smérem
doll, dokud se pohon samodinné
nezastavi.

2. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
® Kdorazu nahoie
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodunahoie
Najed’te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady
- Stisknout a drzet
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drzet stisknuté tladitko @
- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlacitko @, dokud pohon 2x necvakne.
JestliZze je pohon mezi koncovymi polohami,
vymazou se obé koncové polohy.

Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZe se jen tato poloha.

stisknuté
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Typ pohonu EO1

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napt. R8-E01
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
E Elektronické vypinani v

koncové poloze
01 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 15 06 61007
15 Rok 2015
06 Kalendarni tyden
61007 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSeC s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4

35764 Sinn

R8-E01 @

Tubular Motor

R8/17C PRO+

Art.Nr.: 2010 120 139 0

M 8Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 100 W

1 045 A

Cl. 180 (H)

s24min@

Ser. Nr.: 150661007£)

e

Pohon 1 Pohon 2

Unase¢

P44

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

Informace

Pohony s elektronickymi koncovymi
spinaci typu EO1 automaticky
rozpoznavaji a programuji koncové
polohy, pokud jsou pfitomny dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.
Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Nad nab&hem lamel by neméla vyCnivat
vice nez jedna roletova lamela. V dolni
koncové poloze musi pérové zavésy
pusobit proti otacivému pohybu hridele.
Pérové zavésy by se mély montovat ve
vzdalenosti 30 cm od sebe.

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.
Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit 3 zplsoby:
©. Spinac na pohonu

8. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek

48>
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Typ pohonu EO1

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinacu

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu

Nastavte oba spinate na O a vydejte
povel ke kratké jizde.

2. Nastaveni horni koncové

polohy pomoci spinacti

® Kdorazu nahoie
Nastavte oba spinace nal A najizdgjte
roletou k hornimu dorazu, dokud se
pohon samodinné nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed'te roletou do poZadované horni
polohy a nastavte pfrisludny spinac¢ z
Onal.

3. Nastaveni dolni koncové

polohy pomoci spinacu

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dol(, dokud
se pohon samocinné nezastavi.

® Kbodudole
Najed’te roletou do pozadované dolni
polohy a nastavte prislusny spinac
z O na | (pfi programovani dorazu
nahote, oba spinage stoji na I, toto
nastaveni neni mozné).

Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
Presunte oba spinace na pohonu do
polohy programovani (l).
® Kdorazu nahoie
Najizdéjte roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodu nahoie
Najed’te roletou do horni koncové
polohy @. Pak jed’te roletou 2x krat-
ce smérem dolt ® a potom opét
smérem nahoru, dokud se pohon
samocinné nezastavi a 1x necvakne

e.

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole
Najed'te roletou k dolnimu dorazu,
dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodudole
Najed’te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jed’te roletou 2x krat-
ce smérem nahoru ® a potom opét
smérem dolll, dokud se pohon
samocCinné nezastavi a 1xX necvakne

e.

3. Vymazani koncovych poloh
libovolnym ovladacim prvkem

Jed'te pohonem po dobu 6 sekund
smérem nahoru nebo dold.

Poté plynule provedte kroky @ az ® ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud
pohon 2x necvakne.

V pripadé ovladacich prvkli se
samodrZznym reZimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP.

Q @ "\ 1x Cvaknuti

Ry

kratce! “kratce! kratce! kratce!

W%’ Wg@

kratce! kratce! ‘kratce! stisknout

a drzet!
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Typ pohonu EO1

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady sobé& k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy nahoru a dolt), uloZi

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker. Posurite oba spinae do
programovaci polohy ([).
O Kdorazu nahove
Najizdéjte  roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlaCitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
® Kdorazu dole
Najedte roletou k dolnimu dorazu,
dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodudole
Najed'te roletou do pozadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tla¢itko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- §-Stisknout a drZet stisknuté tlagitko @
- Uvolnit programovaci tlagitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlacitko @ dokud pohon 2x necvakne

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZzou se ob& koncové
polohy.

Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZe se jen tato poloha.

Upozornéni:
Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych poloh). Jakmile dojde 3x po

pohon koncové polohy definitivné do paméti.

(A

@ -
B Aktivace specialnich funkci

? 4. Aktivace ochrany proti 0 -
pfimrznuti v horni poloze =%r3m““l'—

Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze

Ize aktivovat 2 zplsoby: ?
% secken ® V horni koncové poloze b&hem

instalacni jizdy
. Drte tlagitko pojezdu @ dale stisknu-
té a navic stisknéte a podrZte pro-
gramovaci tlagitko @, dokud pohon
3% necvakne.
® Mezi koncovymi polohami po
instalaci
Tisknéte  programovaci tlacitko,

dokud pohon po 10 sekundach
3% necvakne.

5. Aktivace funkce ochrannésité (@ —Q\j 3x Cvaknuti
proti hmyzu | &8

Vyjed'te roletou z horni koncové polohy
a béhem jedné sekundy stisknéte navic
k tlagitku pojezdu @ jesté programovaci
tlagitko @, dokud pohon 3% necvakne.

/& BECKER \,
L
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Typ pohonu EVO 20 R (BT)

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napr. R12-EVO 20 R BT
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
12 Jmenovity moment

EVO Pohon nejnovéjsi generace
s variabilni rychlosti
20R Pouziti rolety
BT Prijimac Bluetooth®
(volitelna moZnost)
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 184553038
18 Rok 2018
45 Kalendarni tyden
53038 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( by nemél prekrocit 5 pohont
(v zavislosti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

Pohon

Pohon 1

R12-17-EVO 20 R BT
Tubular Motor
R17/12C EVO ROP+ BT
Art.Nr.: 1010 120 004 0

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert-Str. 2-4
35764 Sinn

M 12 Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 50W

I 032A

Cl. 180 (H)

S$2 4 min

e

Pohon 2

Ser. Nr.: 184553038 @)

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu EVO 20 R (BT)
rozpoznavaji a automaticky naprogramuiji
ob& koncové polohy. V pfipadé
chybégjicich dorazii se naprogramuiji
body koncového vypnuti.

Aby pohon automaticky rozpoznal horni
koncovou polohu, musi byt k dispozici
definovany doraz (uhlova lista nebo
zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Nad nabéhem lamel by neméla vyCnivat
vice nez jedna roletova lamela. V dolni
koncové poloze musi pérové zaveésy
plsobit proti otacivému pohybu hridele.
Pérové zavésy by se mély montovat ve
vzdalenosti 30 cm od sebe.

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize vymazat a znovu
nastavit  prostfednictvim  jakéhokoli
ovladaciho prvku.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci
sady.

Potvrzeni programovaciho procesu se
provadi jednim nebo vicenasobnym
pohybem pohonu nahoru a dolu.

i)
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Typ pohonu EVO 20 R (BT)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich
vedeni pohonu a vodi¢l nastavovaci
sady Becker.
O Kdorazu nahove
Najizdéjte  roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlaCitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon toto nastaveni 1x
nepotvrdi.
2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
® Kdorazu dole
Najed'te roletou k dolnimu dorazu,
dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodudole
Najed'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tla€itko na nastavovaci
sadé, dokud pohon toto nastaveni 1x
nepotvrdi.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- §-Stisknout a dret stisknuté tlagitko @
- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlagitko @ dokud pohon 2% necvakne.
Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZou se ob& koncové
polohy.

Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZze se jen tato poloha.

$2 BECKER

Upozornéni:

Absencikoncové polohy signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim a opé&tovnym

rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych poloh).

Jakmile dojde 3% po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy
nahoru a dol(), ulozi pohon koncové polohy definitivné do paméti.

Aktivace specialnich funkci

4. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze

Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze
Ize aktivovat 2 zplisoby:

® V horni koncové poloze bé&hem
instalace
Drte tlagitko pojezdu @ dale stisknu-
té a navic stisknéte programovaci
tlagitko @, dokud pohon nastaveni
3% nepotvrdi.

® Mezi koncovymi polohami po
instalaci
Stisknéte a podrZte programovaci
tlacitko, dokud pohon po
10 sekundach 3x nepotvrdi.

5. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu

Vyjed'te roletou z horni koncové polohy
a béhem jedné sekundy stisknéte navic
k tlagitku pojezdu @ jesté& programovaci
tladitko @, dokud pohon nastaveni 3x
nepotvrdi.

& BECKER



Typ pohonu EVO 20 R (BT)

Nastaveni koncovych poloh pomoci ovladaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu nahove
Najizdéjte  roletou k  hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahore
Najed'te roletou do horni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x krat-
ce smérem dold ® a potom opét
smérem nahoru, dokud se pohon
samocinné nezastavi a 1x nepotvrdi

.

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole
Najed’te roletou k dolnimu dorazu,
dokud se pohon samodinné
nezastavi.

® Kbodudole
Najed’'te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x kratce
sm&rem nahoru @ a nasledné
opét smérem doll, dokud se
pohon samoc€inné nezastavi a 1%
nepotvrdi nastaveni ©.

3. Vymazani koncovych poloh
libovolnym ovladacim prvkem
Jed'te pohonem po dobu 6 sekund
smérem nahoru nebo dold.

Poté plynule provedte kroky @ az ® ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud
pohon nastaveni 2x nepotvrdi.

V pripadé ovladacich prvkl se
samodrznym reZimem (napf. Casové
spinaci hodiny) se musi po kazdém
povelu ke kratké jizdé provést povel
STOPR.

(4]

(1] (2] (3]
A A
kratce! “kratce! kratce! kratce!

(6] 7] (8]

(5]
kratce! kratce! “kratce! stisknout
a drzet!
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Typ pohonu EVO 20 R (BT)

Profily jizdy

1. Vybér profilu jizdy
Zajed'te pancitem/clonou do stfedni
polohy.
Poté plynule provedte kroky @ az @ ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud
pohon nastaveni 1x nepotvrdi.
V pripadé ovladacich prvkli se
samodrZznym rezimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP. Pohon prepina mezi t&€mito
profily:
1. Standardnirezim
Pfed koncovymi polohami a po
nich jede pohon vzdy se sniZzenymi
otackami (zéna pro pomaly pojezd).
2. Tichy rezim
Pohon jede konstantné se snizenymi
otaCkami.
3. Dynamicky reZim
Pohon jede konstantné s vysokymi
otackami.

Prizplisobeni zény pro

pomaly pojezd v profilu jizdy

»Standardni rezim“.

® Hornizéna
Najed'te do pozice, ve které ma
zaginat horni zona ©. Tlacitkem
pojezdu nastartujte pancit/clonu
smé&rem nahoru a navic tisknéte
programovaci tlagitko @, dokud se
pohon nezastavi v horni koncové
poloze a 1x nepotvrdi ©.

(1) (2] (3]
| | |
kratce! kratce! kratce!
(4] (5] (6]

kratce!

stisknout
adrzet!

Dynamicky rezim

® Dolnizdéna

Najed'te do pozice, ve které ma
zaginat dolni zoéna @. Tlacitkem
pojezdu spust'te pancit/clonu
smérem dold a navic stisknéte
programovaci tlacitko @, dokud se
pohon nezastavi v dolni koncoveé
poloze a 1x nastaveni nepotvrdi ©.

Programovani pres rozhrani
Bluetooth® (pohony s dodatkem
BT)

Prosttednictvim aplikace Becker
Service Ize provadét zapinani a vypinani
specialnich funkci, prepinani profild
jizdy, prizpGsobeni zény pro pomaly
pojezd a rovnéz vybér otacek pro pomaly
a normalni pohyb.

Postupujte  pfitom  podle
v aplikaci.

pokynu

% pECCE®

N\

O

od verze Bluetooth® 4.0

]

O%

NYNI NA

® Google Play
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Typ pohonu PRF+ Informace

L. Pohony s elektronickym vypinanim
Typovy stitek v koncové poloze a integrovanym
radiovym pfijimacem se pfripojuji pfimo

© Typové oznaceni: napt. R8/17 C PRF+ ke zdroji napdjeni. Hnéda a Cerna Zila se

R Velikost pohonu (primér trubky) @ BECKER spolecné prisvorkuji na vnéjsi vodic L1.
P -35mm . Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
R - 45mm e =@

polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

8/17  Jmenovity moment /

vystupni otacky pohonu R 8/17 C PRF+ @ . . .
C  Zasuvné pripojovaci vedeni ATLNr2010 120 124 Instalace s pojistkami proti
P Lze programovat od bodu k bodu 'EJ" 21320N$ ;1 ;g n:: nafizvednut.l ’ o
R Elektronicke vypinani v P 115 Wil 05 A ZP;)SZLKIZa‘t)I::“:tiIt r<r)]Ia:a(:fjvr?a(ljgE:;Innrinpl)Jf;lsrlaptg;t
koncové poloze pro rolety KB 4 minG= ’
F Radiovy prijimac¢ Ser.Nr.. 084920071 [(E=
+ Vhodné pro pojistku Made in Germany ==

proti nadzvednuti
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 08 49 20071
08 Rok 2008 Naprogramovani hlavniho 0 o —:% 2x Cvaknuti

49 Kalendaini tyden vysilace E—
20071 Poradové &islo Zapnutim napajeni (Power On) nebo ,
prepnutim radiového spinate do
e .. polohy @ uved'te pohon na 3 minuty do i , ¢ -—-M
PI’IpOjenl reZimu pfipravenosti k programovani @ O O 2} o O
. Pak stisknéte programovaci tlacitko |

Pohony s elektronickym vypinanim v koncové na poZadovaném hlavnim  vysilagi
poloze a integrovanym radiovym pfijimacem Pohon ® a podrite ho, dokud pohon 2x
se pripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda nécvakne ® (3 ’sekundy ofi prvni
a Cerna Zila se spolecné prisvorkuji na vné;si . . . C oy

instalaci, 10 sekund k prepsani jiz

vodic L1. . . .
naprogramovaného hlavniho vysilace).

L

Korigovani sméru otaceni

V prfipadé opacného sméru otaceni
pfepnéte prepinac sméru otaceni na
pohonu.

Pozor: Smér otaceni Ize prepinat pouze
tehdy, kdyZz nejsou naprogramované
koncové polohy.

N
«=y BECKER
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Typ pohonu PRF+

© © 0 0 0 0 0000 0000000000000 0000000000000 0000000000000 00O0CO0COCIOCOE

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu nahove
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZzadované
horni polohy. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko
a tlacitko NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy pomoci hlavniho
vysilace
® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZzadované
polohy. Potom stisknéte a podrzte
prog[amovaci tlacditko a tlacitko
DOLU, dokud pohon 1x necvakne.
® K dorazu dole (pouze v pripadé
pojistek proti nadzvednuti)
Jed'te roletou smérem dold, dokud
se pohon samocinné nevypne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte a podrZzte programovaci
tlacgitko a tlacitko STOP, dokud pohon po
10 sekundach 2% necvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZe se
jen tato poloha.

Nastaveni mezipoloh

4. Naprogramovani mezipolohy |
Najed'te pohonem do poZadované
mezipolohy | a stisknéte a podrzte
tlagitko STOP a tlagitko DOLU, dokud
pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2x tlacitko DOLU
(dvoijité stisknuti).

5. Naprogramovani mezipolohy Il
Najedte pohonem do poZadované
mezipolohy Il a tisknéte tlacitko STOP
a NAHORU, dokud pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
b&hem jedné sekundy 2x tlacitko
NAHORU (dvojité stisknuti).

6. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il

Najed'te pohonem do polohy, kterou
chcete vymazat, a zopakujte proces
naprogramovani (stisknéte a podrzte
tlagitko STOP a tlagitko DOLU, pfip.
tlacitko STOP a tla¢itko NAHORU),
dokud pohon 2x necvakne.

& BECKER



Typ pohonu PROF+ Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
Typovy stitek v koncové poloze PROF+ rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji koncové
polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.

©® Typové oznaceni: napt. R8/17 C PROF+

R Velikost pohonu (pramér trubky) @ V  pripadé chybgjicich dorazii se /
P -35mm BECKEE naprogramuji body koncového vypnuti. %
R -45mm ce ({0 ] Pro bezvadné rozpoznani horni koncoveé

8/17  Jmenovity moment / AeSIPUD polohy musi byt k dispozici definovany
vystupni otacky pohonu R 8/17 C PROF+@ doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

C Zasuvné pripojovaci vedeni Art.Nr.2010 120 130

P Lze programovat od bodu k bodu A Bl w1 il

R Elektronické vypinani v g fgg \‘/’V . (‘)525 He Instalace s pojistkami proti
koncové poloze pro rolety KB 4 mineé nadzvednuti
0] Citlivé rozpoznani prekazky Ser. Nr. 101860713 6= Pojistka proti nadzvednuti musi byt .
F Radiovy prijimad Made in Germany = zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.
+ Vhodné pro pojistku
proti nadzvednuti
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) /
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi

nasledovat faze ochlazeni.
® Sériove &islo: napt. 10 18 60713

10 Rok 2010 Naprogramovani hlavniho 0 @ 3) 2 Cvaknut
18 KalendaFni tyden vysilace —
60713 Poradové &islo Zapnutim napajeni (Power On) nebo ,
prepnutim radiového spinace do polohy
PFipojeni @ uvedte pohon na 3 minuty do rezimu i , ¢ M
pripravenosti k programovani @. Pak ° . 2} ° °
Pohony s elektronickym vypinanim v koncové stisknéte programovaci tladitko na I
poloze a integrovanym radiovym pfijima&em Pohon pozadovaném hlavnim  vysilagi @
se pripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda , a podrzte ho, dokud pohon 2x
#ila se spolu s modrou Zlou pfisvorkuje na necvakne ® (3 sekundy pfi prvni
neutralni vodic. instalaci, 10 sekund k prepsani jiZ
naprogramovaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

V pfipadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepinat sméru otaceni na
pohonu.

Pozor: Smér otaceni Ize prepinat pouze
tehdy, kdyZz nejsou naprogramované

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky, " : boloh
oncové polohy.

musi byt unaSeC s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

=
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Typ pohonu PROF+

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

O Kdorazu nahoie
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed’'te roletou do poZzadované
horni polohy. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko
a tlacitko NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZit unasSeC€ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZadované
polohy. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
DOLU, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte a podrZzte programovaci
tlacgitko a tlacitko STOP, dokud pohon po
10 sekundach 2% necvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZe se
jen tato poloha.

Nastaveni mezipoloh

4. Naprogramovani mezipolohy /
vétraci polohy

Najedte pohonem do poZadované
mezipolohy / vétraci polohy a stisknéte
a podrte tlagitko STOP a tlagitko DOLU,
prip. tlagitko STOP a tlacitko NAHORU,
dokud pohon 1X necvakne.

Pro najeti do mezipolohy / vétraci polohy
stisknéte béhem jedné sekundy 2x
tlagitko DOLU, resp. tlagitko NAHORU
(dvoijité stisknuti).

5. Vymazani mezipolohy /

vétraci polohy

Najed’'te pohonem do polohy, kterou
chcete vymazat, a zopakujte proces
naprogramovani (stisknéte a podrzte
tlagitko STOP a tlagitko DOLU, pfip.
tlagitko STOP a tlacgitko NAHORU),
dokud pohon 2% necvakne.

6. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze
(volitelna mozZnost)

Najed’te roletou k hornimu dorazu.
Potom stisknéte a podrzte programovaci
tlaCitko, dokud pohon 1x necvakne.
Pak stisknéte a podrzte programovaci
tla¢itko, tlacitko STOP a tlacitko
NAHORU, dokud pohon 3x necvakne.

Stejnym volbuem se opét deaktivuje.

Upozornéni:

Mezipoloha

Vétraci poloha

Béhem instalaéni jizdy (prvni pojezd nahoru, resp. dold) jede pohon v bdé&lostnim
reZzimu. Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych poloh). Jakmile dojde 3x
po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy nahoru a dol(1), uloZi

pohon koncoveé polohy definitivné do paméti.

& BECKER



Typ pohonu CO1

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napr. R8-C01
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
C Dalkové ovladani Centronic

01 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 15 07 91500
15 Rok 2015
07 Kalendarni tyden
91500 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda Zzila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinacem

V pfipadé mistniho ovladani se hnéda zila
pohonu spoji pres impulsni spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spinac
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
impulsni spina¢ prostfednictvim sledu poveld
Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSe€ s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
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Unase¢

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze CO1 rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji koncové
polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.
Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do polohy
@ uvedte pohon na 3 minuty do rezimu
pripravenosti k programovani @. Pak
stisknéte programovaci tlacitko na
poZadovaném hlavnim vysilagi @
, a podrZzte ho, dokud pohon 2x
necvakne ©® (3 sekundy pFi prvni
instalaci, 10 sekund k prepsani jiz
naprogramovaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

Jesté nesmi byt naprogramovana zadna
koncova poloha.

Pomoci spinafe na pohonu: V pfipadé
opacného sméru otaceni prepnéte
prepina¢ sméru otaceni na pohonu.
Pomoci  hlavniho vysilace:  Tisknéte
programovaci tlacitko, dokud pohon
1X necvakne. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlagitko, tlacitko NAHORU
atlagitko DOLU, dokud pohon 3x necvakne.

L

(1) [3) —ﬂ 2x Cvaknuti

al,f&’ﬁl‘—

‘\ 1x Cvaknuti ’w 3x Cvaknuti
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Typ pohonu CO1

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

O Kdorazu nahoie
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed’'te roletou do poZzadované
horni polohy. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko
a tlacitko NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZit unasSeC€ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZadované
polohy. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
DOLU, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte a podrZzte programovaci
tlacgitko a tlacitko STOP, dokud pohon po
10 sekundach 2% necvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZe se
jen tato poloha.

Nastaveni mezipoloh

4. Naprogramovani mezipolohy /
vétraci polohy

Najed'te pohonem do pozadované
mezipolohy / vétraci polohy a stisknéte
a podrzte tlacitko STOP a tlacditko DOLU,
prip. tlac¢itko STOP a tlacitko NAHORU,
dokud pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy / vétraci polohy
stisknéte bé&hem jedné sekundy 2x
tlagitko DOLU, resp. tlagitko NAHORU
(dvojité stisknuti).

5. Vymazani mezipolohy /

vétraci polohy

Najed’te pohonem do polohy,
kterou chcete vymazat, a opakujte
proces naprogramovani, dokud

pohon 2x necvakne.

6. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze
(volitelna moZnost)

Najed’te roletou k hornimu dorazu.
Potom stisknéte a podrzte programovaci
tlaCitko, dokud pohon 1x necvakne.
Pak stisknéte a podrzte programovaci
tla¢itko, tlacitko STOP a tlacditko
NAHORU, dokud pohon 3x necvakne.

7. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu (volitelna mozZnost)
Najed’te roletou do hornikoncové polohy.
Potom stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko, dokud pohon 1x necvakne.
Pak stisknéte a podrZte programovaci
tlagitko, tlagitko STOP a tlagitko DOLU,
dokud pohon 3% necvakne.

Upozornéni:

Mezipoloha

Vétraci poloha

Béhem instaladni jizdy (prvni pojezd nahoru, resp. dold) jede pohon v bdé&lostnim
rezimu. Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych poloh). Jakmile dojde 3x
po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy nahoru a dol(), uloZi

pohon koncové polohy definitivné do paméti.

& BECKER



Typ pohonu CO1 PLUS

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napt. R8-C01 PLUS
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
C Dalkové ovladani Centronic

01 Typ pohonu
PLUS P¥ijima¢ CentronicPLUS
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 21 01 13854
21 Rok 2021
01 Kalendarni tyden
13854 Poradoveé Cislo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda Zzila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinacem

V pfipadé mistniho ovladani se hnéda zila
pohonu spoji pres impulsni spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spinac
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
impulsni spina¢ prostfednictvim sledu poveld
Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSeC s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

Unase¢

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4

35764 Sinn

R8-17-C01 PLUSﬁ

Tubu

lar Motor

R8/17C P

ROF+ PLUS

Art.Nr.: 20

10 120 158 0

M  8Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50 Hz

P 100W

1 045 A

Cl. 180 (H) | S24 min@

Ser. Nr.: 2101385465

€&

N

©

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

N

Informace

Pohony s elektronickymi koncovymi
spinaci typu CO1 PLUS automaticky
rozpoznavaji a programuji koncové
polohy, pokud jsou pfitomny dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.
Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Vyvolani pFipravenosti

k naprogramovani

Zapnutim napéajeni @ (Power On — pohon
cvakne 1x) nebo prepnutim radiového
spinace @ do polohy @ uvedte pohon
do reZimu pripravenosti k programovani
(u Centronic na 3 minuty, u CentronicPlus
na 15minut). NynimuiZete naprogramovat
hlavni vysila& Centronic (viz pohony
typu CO1) nebo vysila& CentronicPlus
pro dalsi uvedeni do provozu.

Pohon Ize uvést do rezimu pfipravenosti
k programovani pro hlavni vysilaC
Centronic  také zapnutim reZimu
nastaveni jiz naprogramovaného
vysilace CentronicPlus. Za timto uc¢elem
spust’te proces vyhledavani na vysilaci
stisknutim  programovaciho tlaCitka
O na 3 sekundy, dokud LED krouzek
plynule nezméni barvu. Pomoci tlaCitka
NAHORU a DOLU @ vyberte pozadovany
pohon (1x cvaknuti). Stiskn&te znovu
programovaci tlacitko ® na 1 sek., dokud
LED krouZek nebude blikat svétle modfre.

o ’—:)m 1x Cvaknuti

2N
& BECKER



Typ pohonu CO1 PLUS

4. Deaktivovani/aktivovani
vysilaciho kanalu
Opétnym  stisknutim  tlacditka STOP

Naprogramovani vysilace a pf¥ifazeni kanalu se deaktivuje vysilaci kanal @. LED o )

. krouzek sviti modre. Uvedeni do provozu
1. Vyberte pohon, ktery je 5)) " Cvaknu (nastaveni koncovych poloh, zapnuti © =
pripraven k programovani R specialnich funkci atd.) je moZné provést
Stisknutim  programovaciho tlacditka i s deaktivovanym vysilacim kanalem.
©® na 3 sekundy vyhleda vysilad @ { DalSim stisknutim tlacitka STOP se >
v8echny pohony, které jsou pfipraveny . vysilaci kanal opét aktivuje ©. 0 scnen % seoan 5
k  programovani. Vyhledavani je °
signalizovano plynulou zmeénou s o e
barvy LED krouzku @. Vysilat se
automaticky p¥ipoji k nejblizsimu pohonu o Zapnuti rezimu nastaveni
(1x cvaknuti), LED krouZek se rozsviti
Zluté O,

\ - Kratkym  stisknutim  programovaciho
tladitka @ se aktivuje reZim nastaveni.
LED krouZek pulzuje svétle modie @.

(1]
;%"\ 1x Cvaknuti ‘:)—-m 1x Cvaknuti Pohon je nyni v bdélostnim rezimu. Q .
F O

I I |

Pokud je k programovani souCasné
pfipraveno nékolik pohond, Ize
pozadovany pohon vybrat pomoci
tlagitka NAHORU nebo DOLU @.

| (2]
% 1x Cvaknuti :)——\\ 1x Cvaknuti = ‘
Upozornéni:
Oz : : P¥i naprogramovani nového vysilace do nového pohonu se vytvofi vlastni sit’. VSechny
" . ostatni pohony, které maji patfit do sité, uved’te do provozu se stejnym vysilatem,
abyste zabranili vytvoreni riznych siti.
2. Vybér vysilaciho kanalu 8-kanalovy vysilac: . .. . e .
Funk&nim Hagitkem 0 s U ’ zelena 1-4 Korigovani sméru otaceni P o
. o . Cervena 5-8 Jesté nesmi byt naprogramovana Zadna 3x Cvaknuti
vicekanalového vysilade vybere Koncova poloha M
pozadovany vysilaci kanal. LED krouzek 2 16-kanalovy vysilag: P '

je pritom rozdélen do 4 poli, kterym jsou
pfitazeny barvy podle urovni. V prikladu
vpravo je vybran vysilaci kanal 1. prepnéte prepinaC sméru otaceni na
pohonu.

3
zelend 1-4 Pomoci spinace na pohonu:
cervena 5-8 . . . . . P s
V prfipadé opacného sméru otaceni |
0 |

S vysiladem (v rezimu nastaveni): |

3. Vyvolani sité a aktivovani
vysilaciho kanalu

Nova sit’ se vytvori stisknutim tlacCitka
STOP @®. Zvoleny vysilaci kanal je
aktivovan a muZe pozdéji ovladat pohon.
LED krouZzek sviti zelené. Pohon potvrdi
volbu tim, Ze 1X cvakne.

a podrzte programovaci tlacitko, tlacitko s |
NAHORU a tlagitko DOLU @, dokud ‘
pohon 3x necvakne @®. LED krouZek

signalizuje ¢ervenym/modrym rotujicim

svétlem.

4
3
6‘
) 1 Cvaknuti PFi zapnutém reZimu nastaveni stiskn&te |
G‘
()

™

& BECKER




Typ pohonu CO1 PLUS

Nastaveni koncovych poloh (v rezimu nastaveni)

1. Naprogramovani v horni

koncové poloze (v rezimu

nastaveni)

O Kdorazu nahoie
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed’'te roletou do poZzadované
horni polohy. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko
a tlacitko NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy (v rezimu

nastaveni)

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZit unasSeC€ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZadované
polohy. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
DOLU, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh

(v reZimu nastaveni)

Stisknéte a podrZzte programovaci
tlacgitko a tlacitko STOP, dokud pohon po
6 sekundach 2x necvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZe se
jen tato poloha.

B/

Aktivovani specialnich funkci (v rezimu nastaveni)

1. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze
(volitelna moznost)

Stisknéte a podrZte programovaci
tlacitko, tlacitko STOP a tlacitko
NAHORU, dokud pohon 3x necvakne.

2. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu (volitelna mozZnost)
Najed’te roletou do hornikoncové polohy.
Pak stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko, tlagitko STOP a tlagitko DOLU,
dokud pohon 3% necvakne.

Ukonceni rezimu nastaveni

Dlouhym  stisknutim (3 sekundy)
programovaciho tlagitka @ se deaktivuje
reZim nastaveni. LED krouZek zhasne .
Pohon je nyni v normalnim reZimu.

Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani mezipolohy /
vétraci polohy

Najed'te pohonem do pozadované
mezipolohy / vétraci polohy a stisknéte
a podrzte tlatitko STOP a tlagitko DOLU,
pfip. tlacditko STOP a tlacitko NAHORU,
dokud pohon 1x necvakne. Pro najeti
do mezipolohy / vétraci polohy stisknéte
b&hem jedné sekundy 2x tlagitko DOLU,
resp. tlacitko NAHORU (dvojité stisknuti).

2. Vymazani mezipolohy /

vétraci polohy

Najed'te pohonem do polohy,
kterou chcete vymazat, a opakujte
proces naprogramovani, dokud
pohon 2x necvakne.

Upozornéni:

Rolety

Mezipoloha Vétraci poloha

V reZimu nastaveni jede pohon v bdé&lostnim reZimu. Absenci koncové polohy
signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy
indikator koncovych poloh). Jakmile dojde 3x po sobé k bezvadnému rozpoznani
koncovych poloh (3 pojezdy nahoru a dolt), uloZi pohon koncové polohy definitivné

do paméti.

& BECKER




Typ pohonu BO1

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napr. R8-B01
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
B Dalkové ovladany pohon B-Tronic

01 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 14 43 60105
14 Rok 2014
43 Kalendarni tyden
60105 Poradoveé ¢islo

Pripojeni
Pohony s elektronickym vypinanim v koncové
poloze a integrovanym radiovym pfijimacem
se pripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda
Zila se spolu s modrou Zilou pfisvorkuje na
neutralni vodic.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSeC s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

Unase¢

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

B-TRONIC KNX

Tubular

Art.Nr.: 2010

R8-B01 @

R8/17C PROF+ KNX

Motor

520 0010

M 8Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 100 W

1 045 A

Cl. 180 (H)

S2 4 min

Ser. Nr.: 144360105

e

Made in Germany

Pohon

IP44

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze BO1 rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji koncové
polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybgjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.
Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Naprogramovani vysilace
Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do polohy
@ uvedte pohon na 3 minuty do reZimu
pfipravenosti k programovani @. Pak
stisknéte programovaci tlaCitko na
poZzadovaném hlavnim vysilagi @,
a podrzte ho, dokud pohon 2% necvakne
(3}

Korigovani sméru otaceni

Jesté nesmi byt naprogramovana zadna
koncova poloha.

Pomoci spinate na pohonu: V pripadé
opacného smeéru otaceni prepnéte
prepina¢ sméru otaceni na pohonu.
Pomoci vysilaCe: Tisknéte hlavni tlacitko
© pod krytem prihradky na baterie
tolikrat, dokud pohon 1x necvakne.
Potom stisknéte a podrzte programovaci
tlacitko, tladitko NAHORU a tlacditko
DOLU ®, dokud pohon 3x necvakne @.

L

e’ﬂ 2x Cvaknuti

1x Cvaknuti 3x Cvaknuti
gﬁ Q"\ uti

SJ%
%é
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Typ pohonu BO1

Nastaveni koncovych poloh

Nejprve uved’te vysila¢ do
rezimu hlavniho vysilace (rezim
Master).

Stisknéte hlavni (Master) tlac¢itko pod
krytem prihradky na baterie tolikrat,
dokud pohon 1x necvakne.

1. Naprogramovani horni

koncové polohy (v rezimu

Master)

® Kdorazu nahote
Najizdéjte  roletou Kk hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed'te roletou do pozadované
horni  polohy. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacditko
a tlacitko NAHORU, dokud pohon
1X necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy (v rezimu

Master)

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZit unaSeC pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZadované
polohy. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlaCitko
DOLU, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh

(v rezimu Master)

Stisknéte a podrzte programovaci
tlacitko a tlagitko STOP, dokud pohon
2% necvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZze se
jen tato poloha.

4. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze

(v rezimu Master)

Najed’te roletou k hornimu dorazu.
Potom stisknéte a podrzte programovaci
tla€itko, dokud pohon 1x necvakne.
Pak stisknéte a podrzte programovaci
tla¢itko, tlacitko STOP a tlacditko
NAHORU, dokud pohon 3x necvakne.

5. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu (v rezimu Master)
Najed’te roletou do hornikoncové polohy.
Potom stisknéte a podrzte programovaci
tlacitko, dokud pohon 1x necvakne.
Pak stisknéte a podrZte programovaci
tlagitko, tlagitko STOP a tlagitko DOLU,
dokud pohon 3x necvakne.

Opusténi rezimu Master

Za tim ucelem stisknéte tlacitko Ru¢ng/
Automaticky na predni strané vysilaCe
a podrzte ho, dokud neprestane blikat
LED kontrolka Ru¢né&/Automaticky.

Upozornéni:

VreZimu Master jede pohon v bdélostnim rezimu. Absenci koncové polohy signalizuje
pohon kratkym rozjetim, zastavenim a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator
koncovych poloh). Jakmile dojde 3% po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych
poloh (3 pojezdy nahoru a dolt), ulozi pohon koncové polohy definitivné do paméti.

6. Naprogramovani mezipoloh
Najed'te pohonem do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte tlacCitko
STOP a tlagitko DOLU (mezipoloha 1),
prip. tlacitko STOP a tlacitko NAHORU
(mezipoloha 1), dokud pohon
1x necvakne.

Pro najeti do pfislusné mezipolohy
stisknéte  b&hem jedné sekundy
2x tlagitko DOLU, resp. tlagitko NAHORU
(dvoijité stisknuti).

7. Vymazani mezipolohy

Najed’te pohonem do polohy,
kterou chcete vymazat, a opakujte
proces naprogramovani, dokud
pohon 2x necvakne.

Mezipoloha | Mezipoloha Il

& BECKER



Typ pohonu NO1 Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
Typovy stitek v koncové poloze NO1 rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji koncové
polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se

© Typové oznaceni: napr. R8-17-N0O1

R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm @ BECKER naprogramuji body koncového vypnuti.
R -45mm Fiedrch bor St 24 Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
8 Jmenovity moment S polohy musi byt k dispozici definovany
N Dalkové ovladany pohon R8-17-N01_ @ doraz (Uhlova liSta nebo zarazka).
EnOcean Tubular Motor.

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

R8/17C PROF+ EN
Art.Nr.: 2010 520 003 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V f 50Hz
P 100W || 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min

Ser. Nr.: 200852247

01 Typ pohonu

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové Gislo: napt. 20 08 52247
20 Rok 2020

08  Kalendarni tyden ce L
52247 Poradoveé Cislo
O QRKkod
Online informace k pohonu h ¢ o L ) .
5 e ) @y [ ;]apr?’gramo’\-,a{]z;ys“age ) 1) e;—m 1x Cvaknuti 9:)\ 2x Cvaknuti
. . : apnutim napajeni (Power On — pohon —
Pripojeni cvakne 1x @) nebo prepnutim radiového 3% °
spinace do polohy @ uvedte pohon
Pohony s elektronickym vypinanim v koncové na 3 minuty do reZimu pfipravenosti I
poloze a integrovanym radiovym prijima&em Pohon k programovani @. Poté stiskn&te 3x . .
se pripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda kratce po sobé& tlagitko na vysiladi EEE—

Zila se spolu s modrou Zilou pfisvorkuje na
neutralni vodic.

EnOcean ®, a podrite ho, dokud
pohon 2% necvakne @.

Korigovani sméru otaceni

Jesté nesmi byt naprogramovana zadna
koncova poloha.

Smér otaceni se koriguje prepinacem
sméru otadeni @ na pohonu 8.

Stejné jako ve vedle uvedeném prikladu
dbejte na spravnou polohu spinace pfri
instalaci vlevo, resp. vpravo.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSeC s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

N
«“=» BECKER
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Typ pohonu NO1

Nastaveni koncovych poloh

Nejprve uved’te pohon do rezimu
nastaveni

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do polohy
@ uved'te pohon na 3 minuty do rezimu
pFipravenosti k programovani @. Pohon
cvakne 1x @. Poté stisknéte na 5 sek.
tlagitko na vysilagi EnOcean ©, a podrzte
ho, dokud pohon 2% necvakne ©.

Upozornéni:
V reZimu nastaveni se povely Nahoru a
Dol provadéji se zpozdénim 1 s.

1. Naprogramovani v horni kon-
cové poloze (v rezimu nastaveni)
® Kdorazu nahote
Najizdéjte roletou Kk hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.
® Kbodu nahofe
Najed'te roletou do poZadované horni
polohy. Poté stisknéte 2x kratce
tlacitko Nahoru. Pohon cvakne 1x.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy (v rezimu

nastaveni)

® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZit unasSeC€ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZadované
polohy. Poté stisknéte 2x kratce
tlacitko  Dol(, dokud pohon
1% necvakne.

(1)

5s

(3)

1x Cvaknuti 2x Cvaknuti
) o))

3. Vymazani koncovych poloh

(v rezimu nastaveni)

Provadgjte kroky @ a7 ® popsané ve ‘

vedle uvedené sekvenci mazani. Z

davodu opoZdéné reakce v reZimu

nastavenineprovadi pohon zadny pohyb. 0,5s
Proces mazani je uspé&sné dokoncen,

kdyZ pohon 2% cvakne.

0,5 5s 0,5s

2 \T s y@?

0,5s 0, 5 s 0,5s 1s
g‘:ﬂ—\ 2x Cvaknuti

Rolety

Opusténi rezimu nastaveni
Stisknéte 4% rychle za sebou tla¢itko na

vysilagi @. Pohon cvakne 2x @. -

Naprogramovani mezipoloh

® Mezipolohal
Najed’te roletou smé&rem doli .
Béhem jizdy doll stisknéte tlacitko
DOLU ® v pozadované poloze
a drzte ho stisknuté, dokud pohon
nepotvrdi po 5 sekundach proces
programovani 1x cvaknutim ©.

® Mezipolohall
Najed’'te roletou smérem nahoru
@. B&hem pojezdu nahoru stisknéte
tlatitko NAHORU @® v poZadované
poloze a drzte ho stisknuté, dokud
pohon nepotvrdi po 5 sekundach
proces programovani 1x cvaknutim

2x Cvaknuti
(1) I
Vymazani mezipolohy z paméti
Stisknéte tladitko NAHORU, resp. DOLU I
@ a dr#te ho stisknuté, dokud pohon po
, . . 55 +x Y °
5 sekundach nenajede do mezipolohy e

a po cvaknuti 2x nepotvrdi proces
mazani @.

& BECKER




Typ pohonu DO1

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napr. R8-17-D01
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
D Dalkové ovladany pohon DECT

01 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové Gislo: napt. 20 16 0854
20 Rok 2020

16 Kalendarni tyden
0854  Poradové Cislo
O QRkod

Online informace k pohonu

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda Zzila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinacem

V pfipadé mistniho ovladani se hnéda zila
pohonu spoji pres impulsni spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spinac
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
impulsni spina¢ prostfednictvim sledu poveld
Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSe€ s rozpoznanim prekazky
namontovan na pohonu.

Unase¢

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R8-17-D01 @

Tubular Motor
R8/17C PROF+ DEC
Art.Nr.: 2010 520 005 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V |[f 50Hz
P 100W |1 045 A

Cl. 180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 20160854

€&

Unase¢
S rozpoznanim
prekazky

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze DO1 rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji koncové
polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybéjicich dorazli se
naprogramuji body koncového vypnuti.
Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pojistkami proti
nadzvednuti

Pojistka proti nadzvednuti musi byt
zapadla a tlacit roletu na okenni parapet.

Naprogramovani zakladni
stanice DECT

Zapnutim napéajeni @ (Power On — pohon
cvakne 1x) nebo prepnutim radiového
spinate @ do polohy @ uved'te pohon
na 3 minuty do reZimu pripravenosti
k programovani. Dale postupujte podle
pokynu zékladni stanice DECT.

Korigovani sméru otaceni

Jesté nesmi byt naprogramovana zadna
koncova poloha.

Smér otaCeni se koriguje prepinacem
sméru otadeni @ na pohonu 8.

Stejné jako ve vedle uvedeném prikladu
dbejte na spravnou polohu spinace pfri
instalaci vlevo, resp. vpravo.

Pohon ma automatickou korekci sméru
otaceni. Pfi nespravném smeéru otaceni
se pohon zastavi po naprogramovani
horni koncové polohy pfi jizdé dold, 3x
cvakne a automaticky opravi sv(j smér
otaceni.

1x Cvaknuti
)
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Typ pohonu DO1

© © 0 0 0 0 0000 0000000000000 0000000000000 0000000000000 00O0CO0COCIOCOE

Nastaveni koncovych poloh pomoci mistniho ovladani

Zapné&te napajeni (Power On) ©. Pohon
poté cvakne 1x @. Poté pockejte 5 se-
kund @, nez zatnete s programovanim.

Upozornéni:

Pohon bé&zivbdeélostnimreZimu areaguje
aZz po del8im stisknuti tlacditka >0,5 s
stfidavé ve sméru nahoru, resp. dold. Po
naprogramovani obou koncovych poloh
ovlada tlacitko pohon kratkym stisknutim
v sekvenci nahoru-dold.

® Kdorazu nahove
Najizdéjte roletou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

® Kbodu nahofe
Najed'te roletou do poZadované
horni polohy @. Nejprve stisknéte
tlagitko velmi kratce ® a hned poté
znovu o n&co déle ©, dokud pohon
1x necvakne ©.

1x Cvaknuti

530

»)

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy (v rezimu
nastaveni)
® Kdorazu dole
Najed’te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samodinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZzit unase¢ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’te roletou do poZadované
dolni polohy 0. Nejprve
stisknéte tlaCitko velmi kratce
@ a hned poté znovu o n&co déle O,
dokud pohon 1x necvakne @.

3. Vymazani koncovych poloh

Stisknéte tlacitko 5x za sebou velmi
rychle (kroky @ az @). Hned poté
stisknéte tlacitko znovu o né&co déle O,

a podrzte ho, dokud pohon 2% necvakne
0.

Upozornéni

Koncové polohy Ize také naprogramovat
pomoci nastavovaci sady Uni nebo
FRITZ!Box.

(1)

55y

<0,5s <0,5s <0,5s <0,5s

2x Cvaknuti
(7] ﬁ

%T !

<0,5s
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Prijimac VC420-1l

Uvedeni do provozu

PFipojeni

Externim radiovym pfijimacem VC420-I|
Ize preménit bézné pohony na dalkoveé
ovladané pohony.

Pridavny tlacitkovy vstup u modelu

Funkce VC420-I1I

Individualni vstupy

K jednotlivym vstupdm Ize pfipojit
tlagitko Nahoru/Dolt. Del8im stisknutim
tlacitka se spusti povel Nahoru, resp.
Dolt. Kratké stisknuti tlacitka vyvola
povel Stop. Dvojim kratkym stisknutim
tladitka Nahoru, resp. Dolll se najede do
prisludné mezipolohy.

VC420-1I umoziuje ovladani pomoci
externiho tlagitka Nahoru/Dol(.

VC420-I1I se pripoji, jak ukazuje vedlejsi

Prepinani: Rezim Rolety-

priklad. : Zim 7 :
Markyzy / Rezim Zaluzie pry—
Pfemosténim svorek L a & se pfrijimac gué;%ozgzz::omco w
jednotka prepne z reZimu Rolety- : @
Markyzy do reZimu Zaluzie. @3 327;:5—‘ -
Sowllls s o« =
> « 2
(]
o

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Kratkym stisknutim radiového tlaCitka nebo
zapnutim napajeni (Power On) uvedte fidici

Prepinani: Radiovy pfijimaé
(R ERTS | osvétleni / prijima¢ pohonu

jednotku na 3 minuty do rezimu pfipravenosti e
Jk programovani v (1) PakIo IOstisknéte W l Premosté&nim svorek L a i bude pfijimad
. o < X Zi ladani osvétleni. Po

r movaci tlaCitko na pozadovaném pracovat v rezimu ov .
programovaci ' P povelu Nahoru nebo Dol nedochazi

hlavnim vysilati @, a podrzte ho, dokud
prijimac kratkou jizdou nahoru/dol(i nepotvrdi
proces naprogramovani (3 sekundy pfri
prvni instalaci, 10 sekund k prepsani jiz
naprogramovaného hlavniho vysilace).

k vypnuti po dobé chodu. Povel Nahoru
nebo Doll zapind osvétleni, povelem
Stop se osvétleni opét vypne.

Korigovani sméru otaceni
Zaménou hnédé a Cerné Zily Py

pripojovaciho vedeni pohonu se koriguje aoaazo0mo w

v Y . CE P20 zs0us0mz -
smér otaceni.
> o o E m: = PR

& BECKER

Ridici jednotky
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PrijimaC VC4200B

Uvedeni do provozu

PFipojeni pfijimace pohonu

K obousmérnému radiovému pfrijimaci
VC4200B Ize pripojit konvenéni pohony
(trubkové pohony, pohony Zaluzii)
pro poufZiti u rolet a slunec¢nich clon.
VC4200B  prostfednictvim  detekce
proudu automaticky vypocte ¢as pojezdu
mezi koncovymi polohami a hlasi polohu
pancife/clony zpét do vysilace, pfip.
do CentralControl. Za tim u¢elem musi
po instalaci pancit/clona 3x kompletné
a bez preruSeni najet do koncovych
poloh.

V poloze voli¢e funkci pol. 8 (roleta)
a pol. 9 (zaluzie) je detekce proudu
deaktivovana. Pro zobrazeni polohy
v CentralControl se musi naprogramovat
C¢as pojezdu. Za tim ucelem v rezimu
Master najedte pancifem/clonou do
hornikoncoveé polohya po dobu 3 sekund
stisknéte a podrzte programovaci
tladitko a tlacitko Nahoru. Potom
najed'te pancifem/clonou do dolni
koncové polohy a po dobu 3 sekund
stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko a tlacitko Dol(.
Naprogramovani vysilace

Prepnéte voli€ funkci do polohy 1 (priklad:
roleta) @. Poté stisknutim radiového
tlacitka na dobu 3 sekund nebo zapnutim
napajeni (Power On) uved'te fidici jednotku
na 3 minuty do reZimu pripravenosti
k programovani @. Potom stisknéte
programovaci tlacCitko na poZadovaném
vysilaci ®, a podrzte ho, dokud prijimad
nepotvrdi proces naprogramovani tim, ze
se LED kontrolka rozsviti zeleng.

Upozornéni:
Pfed naprogramovanim se také musi
prisludna funkce nastavit na vysilaci.

Pol. 0: eference
(LED
kontrolka
je Cervena)

Pol. 1: Rolety

Pol. 2: Zaluzie

Pol. 8: Roleta bez
detekce
proudu

Pol. 9: Zaluzie bez

detekce

proudu

Funkce

Korigovani sméru otaceni
Zaménou hnédé a Cerné Zily
pripojovaciho vedeni pohonu se koriguje
smér otaceni. Smér otacenilze korigovat
také prostrednictvim ru€niho vysilace
Becker (viz pohony typu BO1, Korigovani
sméru otaceni).

Pripojeni pfijimac osvétleni /
radiového spinace

VC4200B Ize provozovatjako bezdratovy/
radiovy spinac. PrepinaC funkci se pred
naprogramovanim vysilace nastavi do
poZadované polohy.

Individualni vstupy

Funkce: Rolety/zaluzie

K jednotlivym vstuplm Ize pfipojit
tlacitko Nahoru/Dold.

Del8im stisknutim tlacitka se spusti povel
Nahoru, resp. Doll. Kratké stisknuti
tlagitka vyvola povel Stop. Dvojim
kratkym stisknutim tlaCitka Nahoru, resp.
Dolu se najede do prislusné mezipolohy.

Funkce: Zap./Vyp.

K jednotlivému vstupu ,NAHORU"“ Ize
pripojit tlagitko. Stisknutim tlacitka se
zapne nebo vypne vystup ,NAHORU*.

&% BECKER
B-Tronic arioCont

% ol VC42008
4035 2000320
110-240V/50-60Hz

Z
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Pol. 3: ZAP./VYP.
Pol. 4: ZAP. a VYP.
po 10 min
Pol. 5: ZAP. a VYP.
po 3 min
Pol. 6: Impuls
1 sekunda
Pol. 7: Impuls
3 sekundy

Rolety
Ridici jednotky

.
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PrijimaC VC420 PLUS

Uvedeni do provozu

Pripojeni fidici jednotky pohonu
K obousmérnému radiovému pfrijimaci
VC420 PLUS lze pfipojit béZzné pohony
(trubkové pohony, pohony Zaluzii)
pro aplikace rolet a slunecnich clon.
VC420 PLUS vypocita prislusnou
polohu pancife/clony a hlasi ji zpét do
vysilate nebo do centralniho ovladani
CentralControl. K tomu je nutné
po instalaci nastavit drahu pojezdu
a maximalni naklopeni Zaluzii.

Zkontrolujte nebo prepnéte
provozni rezim

Kratkym stisknutim tladitka reZimu @
je aktualni provozni rezim signalizovan
oranzovym blikanim diody LED @.

DelSim podrZzenim stisknutého tlacitka
rezimu © se ovladani prepne do dalsiho
reZimu. PoZadovany reZim lIze vybrat
opétovnym  kratkym stisknutim. Po
zvoleni reZimu se LED @ po kratké dobé
rozsviti zeleng, a tim potvrdi zménu
rezimu.

Pro resetovani provozniho reZimu
stisknéte tladitko rezimu © natak dlouho,
dokud nezatne LED @ blikat Gervené
a nasledné se rozsviti zelenég.

Pohon

: ﬂ ﬂ (g
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Rolety 1x bliknuti
(stav pri expedici)

Slunecni clony 2x bliknuti
Zaluzie 3x bliknuti
Spinaci aktor 4x bliknuti

Spusténi rezimu pripravenosti

k programovani

Zapnutim napéti (Power On) nebo
stisknutim radiového tladitka @ prejde
VC420 PLUS do reZimu pripravenosti
k programovani. LED @ blika 3 minuty
zelené& (pripravenost k programovani
Centronic a CentronicPlus) a poté
oranZové (pripravenost k programovani
CentronicPlus).

U jiz existujici sité (instalace mesh)
se musi uvedeni do provozu provést
s vysilaGem, ktery je jiz v siti.

Naprogramovani vysilace
CentronicPlus

Stisknutim programovaciho tlacitka @
na 3 sekundy vyhleda vysila¢ vSechna
zafizeni  CentronicPlus, ktera jsou
pripravena k programovani. Vyhledavani
je signalizovano plynulou zménou
barvy LED krouzku @. Vysilat se ptipoji
k VC420 PLUS, LED krouZek sviti Zluté
® a VC420 PLUS provede pohyb. Pokud
je k programovani soucasné pripraveno
nékolik prijimacl, Ize poZadovany
prijimac vybrat pomoci tlacitka NAHORU
nebo DOLU @. U vicekanalového rugniho
vysilate se poZadovany vysilaci kanal
vybere pomoci funkéniho tlagitka ©.

K aktivaci vysilaciho kanalu dojde
stisknutim tlacgitka STOP, LED krouZek
sviti zeleng @®. Vysilaci kanal Ize deak-
tivovat opé&tovnym stisknutim tlacitka
STOP, LED krouZek sviti modfe @.
DalSim stisknutim tlacitka STOP dojde
k op&tovné aktivaci vysilaciho kanalu ©,
LED krouZek opét sviti zeleng ®.

Kratkym  stisknutim  programovaciho
tlagitka ® prejdete do reZimu nastaveni.
LED krouZek pulzuje svétle modre ©.

Stisknutim programovaciho tlagitka ©
na 3 sekundy dojde k pfepnuti ru¢niho
vysilate do normalniho rezimu. LED
krouzek zhasne ©.

H3A 230V~
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PrijimaC VC420 PLUS

Naprogramovani hlavniho
vysilace Centronic

Po vytvoreni pripravenosti
kprogramovaninaVC420 PLUS stisknéte
programovaci tlaCitko na pozadovaném
hlavnim vysilagi a podrzte ho, dokud
prijima¢ kratkym povelem NAHORU/
DOLU nepotvrdi proces naprogramovani
(3 sek. pri prvni instalaci, 10 sek. pro
prepsani jiz naprogramovaného hlavniho
vysilaCe).

Zapnuti rezimu nastaveni

po naprogramovani vysilace
CentronicPlus

Stisknutim programovaciho tlacitka @ na
3 sekundy se vysila€ pfipoji k prijimaci
z instalace (sité). Po plynulé zméné barvy
LED krouzku @ potvrdi ptijimac pripojeni.
LED krouZzek se rozsviti zelené nebo
modre, coZ znamena, Ze vysilaci kanal je
aktivni ® nebo neaktivni @. PoZzadovany
VC420 PLUS lIze vybrat pomoci tlacitek
NAHORU a DOLU @. Kratkym stisknutim
programovaciho tlacitka ® se zapne
rezim nastaveni, LED krouZek blika svétle
modfe @.

Zmeéna sméru otaceni pomoci
ruéniho vysilace

Zména sméru otaceni je mozna pouze
tehdy, pokud nebyla nastavena Zadna
pojezdova draha.

Stisknéte programovaci tlacitko, tlacitko
NAHORU a tlagitko DOLU na vysiladi
CentronicPlus (v reZimu nastaveni) nebo
na hlavnim vysila¢i Centronic, dokud
prijimac nepotvrdizmé&nu sméru otaceni.

(1]

I
o

(3]

2&

3

(2]

| %
|

Nastaveni drahy pojezdu
Najed’te pancifem/clonou (roleta,
slunec€ni clona nebo Zaluzie) do dolni
koncové polohy. Stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
DOLU na vysilagi CentronicPlus (v
reZimu nastaveni) nebo na hlavnim
vysilac¢i Centronic, dokud pfijimac
nastaveni nepotvrdi.

Poté najedte pancifem/clonou
(roleta, slunecni clona nebo Zaluzie)
do horni koncové polohy. Stisknéte
a podrZzte programovaci tlacCitko
a tlacitko NAHORU na vysilaci
CentronicPlus (v reZimu nastaveni)
nebo na hlavnim vysilaci Centronic,
dokud pfijima¢ nastaveni nepotvrdi.

Nastaveni maximalniho
naklopeni (pouze u Zaluzii)
Najed’'te Zaluzii z dolni koncové
polohy tak dlouho smérem nahoru,
dokud nebudou lamely Uplné
otevfené. Stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
DOLU na vysilagi CentronicPlus (v
rezimu nastaveni) nebo na hlavnim
vysiladi Centronic, dokud pfijimac¢
nastaveni nepotvrdi.
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PrijimaC VC420 PLUS
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Vymazani drahy pojezdu

a maximalniho naklopeni

(u zaluzii)

Najed'te pancifem/clonou (roleta,
slune¢ni clona nebo Zaluzie) mezi
koncové polohy. Stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tladitko
STOP na vysilaCi CentronicPlus (v
reZimu nastaveni) nebo na hlavnim
vysilagi Centronic, dokud pfijimac
vymazani nepotvrdi (2 x cvaknuti).

Nastaveni mezipoloh

Naprogramovani mezipolohy |

Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy (s
naklopenim v rezimu Zaluzie)
a stisknéte a podrZte tlacitko
STOP a tlagitko DOLU na vysilagi
CentronicPlus nebo na vysilaci
Centronic, dokud pfijimac¢ jizdnim
pohybem nepotvrdi nastaveni.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2x tlagitko
DOLU.

Naprogramovani mezipolohy Il
Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy (s
naklopenim v reZimu Zaluzie)
a stisknéte tlacitko STOP a tlacgitko
NAHORU na vysila¢i CentronicPlus
nebo na vysila¢i Centronic, dokud
prijimac jizdnim pohybem nepotvrdi
nastaveni.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
b&hem jedné sekundy 2x tlacitko
NAHORU.

e 000000000000 000000

HHTNHIN

Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il

Dvojitym stisknutim tlacCitka
NAHORU, resp. DOLU najed'te
pancifem/clonou do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a opakujte
proces naprogramovani pomoci
vysilaCe CentronicPlus nebo
Centronic, dokud pfijima¢ dvéma
jizdnimi pohyby nepotvrdi vymazani.

Individualni vstupy

Funkce: roleta / slunecni clona /
Zaluzie

K jednotlivym vstuplm Ize pfripojit
tladitko NAHORU/DOLU. Delsim
stisknutim  tlacditka se  spusti
povel Nahoru, resp. Doll. Kratké
stisknuti tlacitka vyvola povel Stop.
Dvojim kratkym stisknutim tlacitka
NAHORU, resp. DOLU se najede do
prislusné mezipolohy.

Funkce: Spinaci aktor

K jednotlivému vstupu ,NAHORU"
Ize pfipojit tladitko. Stisknutim
tlaCitka se =zapne nebo vypne
vystup  ,NAHORU“.  Stisknutim
tlagitka NAHORU nebo DOLU
vysilaCe CentronicPlus nebo
vysilate Centronic se zapne vystup
+,NAHORU" a stisknutim tlacitka
STOP se opét vypne.
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Senzor SC431-ll

Uvedeni radiového svételného ¢Cidla SC431-Il do provozu

Naprogramovani SC431-I1

1. Tisknéte  programovaci tlacCitko
na pravé strané hlavniho vysilace
(vysila¢ naprogramovany jako prvni),
dokud prijimac¢ 1x necvakne.

2. Nyni stisknéte a podrzte programo-
vaci tlacitko modelu SC431-1l, dokud
prijimac 1x necvakne.

3. Nyni  stisknéte jesSté  jednou
programovaci  tlacitko modelu
SC431-1l a podrzte ho, dokud
prijimac¢ 2% necvakne.

Hlavni vysilac

Nastaveni funkce sluneéni clony

1. Otacenim regulatorem  prahové
hodnoty slune¢niho zareni miZete s
pomoci kontrolky upravit prahovou
hodnotu slunecniho zareni.

Nastaveni funkce stmivani

2. Otacenim na regulatoru prahoveé
hodnoty stmivani miZete s pomoci
kontrolky upravit prahovou hodnotu
stmivani.

Tladitko Ruéné/Automaticky
Stisknutim tlacitka Rucné/Automaticky
Ize zapinat/vypinat automatické povely
(slunecni clona a funkce stmivani).

Funkce detekce rozbiti skla
Stisknéte a podrzte tlagitko &, dokud
se indikacni LED kontrolka nerozsviti
zelen&. Nyni je aktivovana funkce
detekce rozbiti skla. DalSim stisknutim
tlacitka I se funkce detekce rozbiti skla
opét deaktivuje. Indikacni LED kontrolka
sviti Cervené.

tes @o‘ > 03 @, @’ @ ®°
2® @ @®

LED kontrolka  LED kontrolka LED kontrolka

il

zelena Cervena blika Zluté
provede funkce oto¢ny spina¢
se funkce slune&niclony v poloze 0
slune¢niclony se neprovede funkce stinéni
vypnuta
©)
x@) @°
- @ /Gn/

LED kontrolka  LED kontrolka  LED kontrolka

zelena &ervend neni blika Zluté
neprovede dosazeno oto&ny spina¢
se funkce prahové v poloze 0
stmivani hodnoty, funkce funkce stmivani

stmivani se vypnuta

provede

o o_
° o

Automatika vyp. Automatika zap.
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VSeobecné informace

Typy pohont sluneénich clon
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Typ M:

Pohon s mechanické
vypinani v koncové
poloze

Typ SF(+):
(2000-2003)

Pohon s elektronickym
vypinanim v konco-

vé poloze a radiovym
prijimacem (40 MHz)

Typ SEB(+):
(2003-2016)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze a reverzaci
(napinani latky)

Typ SEI1 / Typ E16:
(od roku 2012 /

od roku 2018)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncove
poloze, pro aretovany

" systém

Typ S(+):
(1997-2003)

Pohon s elektronické
vypinani v koncové
poloze

Typ PS(+):
(2000-2002)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové

poloze a programovanim
od bodu k bodu

Typ PSF(+):

(od roku 2005)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz),
programovani od bodu
k bodu

Typ SEFI1 / Typ C16:
(od roku 2012 /

od roku 2018)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz) pro

' aretované systémy

Typ E18:
(od roku 2015)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncoveé
poloze a citlivym
rozpoznanim prekazky
pro ZIP screeny

Typ E12:
(od roku 2017)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncoveé
poloze, programovanim
od bodu k bodu

a reverzaci (napinani
latky)

Typ E15:

(od roku 2017)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze, programovanim
od bodu k bodu

Typ C18 PLUS:
(od roku 2021)

Pohon s radiovym
ptijimacem Centronic,
CentronicPlus a citlivym
rozpoznanim prekazky
pro ZIP screeny

Typ C18:

(od roku 2015)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz) a citlivym
rozpoznanim prekazky
pro ZIP screeny

Typ C12:

(od roku 2017)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz) a reverzaci
(napinani latky)

Typ C12 PLUS:
(od roku 2021)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic,
CentronicPlus
areverzaci (napinani
latky)
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VSeobecné informace

Ktery pohon sluneéni clony byl nainstalovan?

U pohond s elektronickym vypinanim v koncové
poloze nejnovejSi generace Ize koncové polohy
prostfednictvim stavajicino ovladaciho prvku vymazat
a opét nove nastavit. Postupujte pfitom nasledovné:

Nejprve jed'te pohonem po dobu 6 sekund smérem
zasunuti nebo smérem zasunuti.

Pak provedte vedle popsané jizdni pohyby,
aby se vymazaly koncové polohy. Pokud poté
pohon 2x cvakne, jde o typy E18, E12 nebo E15.

JestliZze je pohon nainstalovan v ZIP screenu, jde o typ
E18.

Pro identifikaci typll E12 a E15 jedte pohonem
libovolnym smérem.

Jestlize se pohon zastavi po cca 3 sekundach a jede
dal, jde o typ E15.

Jestlize se pohon zastavi po cca 10 sekundach a jede
dal, jde o typ E12.

VSechny dalSi pohony Ize identifikovat prostfednictvim
nastavovaci sady. VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci sady.

Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko @ po dobu
2 sekund.

Jestlize pohon vyda hlasity zvuk, aniz by se hfidel
otacela, byl nainstalovan typ M. Ihned vymérite nasta-
vovaci sadu za nastavovaci sadu vhodnou pro typ M.
Jestlize nedojde k Zadné reakci nebo kdyZ se 1x nebo
2% ozve cvaknuti, jde o typy S(+), PS(+), SEB(+), SE I1,
SEF I1, SF(+), PSF(+), C16, C12, C12 PLUS, C18 nebo
C18 PLUS.

Stisknéte tlac¢itko pojezdu v obou smérech.

Vymazani koncovych poloh

LSS
*e

\ 4

1s

Jestlize pohon nijak nereaguje, jde o pohony
s integrovanym radiovym prijimacem typ SF(+) (do
roku 2002), typ PSF(+) (rok 2003 az 2017), typ SEFI1
(od roku 2012), typ C18 (od roku 2017), C12 (od roku
2017), typ C16 (od roku 2018), C12 PLUS (od roku
2021) nebo typ C18 PLUS (od roku 2021).

Pokud je zafizeni vybaveno aretaCnim systémem a
pohon nereaguje, byl nainstalovan typ C16 nebo SEF
11, jestlize pohon reaguje, potom typ E16 nebo SE I1.

Jestlize je pohon nainstalovan v ZIP screenu, jde o typ
C18 nebo C18 PLUS.

Najed’te pancifem/clonou ve sméru zasunuti @ a znovu
stiskn&te programovaci tlacitko @ po dobu 2 sekund.

Jestlize nedojde k Zadné reakci nebo se 1x ozve
cvaknuti, jed'te pancifem/clonou ve sméru zasunuti,
dokud se pohon nezastavi na dorazu koncové polohy
nebo v disledku predtim naprogramovaného bodu
vypnuti. KdyZ pohon cvakne 2x, stisknéte znovu
programovaci tlacitko a podrzte ho, dokud pohon
necvakne 1X. Potom jed’te pancifem/clonou ve sméru
zasunuti, dokud se pohon nezastavi na dorazu koncové
polohy nebo v dlsledku predtim naprogramovaného
bodu vypnuti.

V pohonu jsou nyni naprogramovany obé& koncoveé
polohy.

Znovu stisknéte programovaci tladitko @ po dobu
2 sekund. V pfipadé 2 cvaknuti byl nainstalovan pohon
typu S(+) (do roku 2003).

Nedojde-li k Zadné reakci, byly nainstalovany typy
PS(+) nebo SEB(+).

Proved'te sekvenci mazani s pomoci tlacitka pojezdu
a programovaciho tlacitka:

- Stisknout a drZet stisknuté programovaci tlacitko @

- §-Stisknout a drZet stisknuté tladitko @

- Uvolnit programovaci tlagitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci tlacitko @
dokud pohon 2x necvakne.

2% po sobé tiskn&te programovaci tlacitko @ po dobu
2 sekund.

Pokud pohon cvakne 1x a potom 2%, byl nainstalovan
typ SEB(+) (od roku 2003).

Pokud pohon cvakne jen 1x, byl nainstalovan PS(+)
(od roku 2003).
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Informace

Typ pohonu M (M04)

Pred instalaci zkontrolovat, zda je

Typovy stitek pojistka unadede zapadla (pevn&
priSroubovana).
© Typové oznaceni: napr. R8/17 C M
R \Fielllggst pohonu (prumér trubky) @ BECKER Oznadit polohu unasece na htideli a na Tﬂ l
s - 45:‘]2 € o — tvomto misté vyvrtat’4mm ot\./-or.. N - |
L - 58mm A\gS P44 K7 Sroubem nebo nytem zajistit unasec

v hiideli proti axialnim posuntm. g Yo oo o o g h

8/17  Jmenovity moment / Ra7CMQ |= =020 oo RERemEEREEREE e
vystupni otacky pohonu Art.Nr.2010 110 100

C Zasuvné pripojovaci vedeni M _8Nm|n 17 mi

M Mechanické vypinaniv Y230 VIf S0 H

P115 W[l 05 A=
tKB 4 minEI= Sipka na hlavé pohonu udava smér
Ser. Nr.: 0840961630615 otageni @. Na prislusném nastavovadi se

Made in Germany nastavi koncova poloha, napf. s pouzitim

koncové poloze
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi

nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 08 40 961630
08 Rok 2008
40 Kalendarni tyden
961630 Poradoveé Cislo

flexibilni pomdcky pro nastaveni (&.
vyr. 4933 200 002 0).

Otaceni ve sméru + rozSifuje rozsah,
otaceni ve sméru — rozsah zkracuje.

Maximalni draha pohybu ¢ini 38 otacek

navijeci hridele.
Pripojeni
Pohony s mechanickym vypinanim v koncové

poloze nesmi byt paralelné pripojovany Pohon S
k ovladacimu mistu. Vybitim kondenzatoru se
mohou po8kodit koncové spinace. V disledku
toho pak dochazi k ,prejeti“ koncovych poloh.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy.Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

4

>
c
o
o
£
0
0
c
=l
2

Pohon 1 Pohon 2

N
«“=» BECKER

e
s’




Typ pohonu M (M04)

Nastaveni koncovych poloh

1. Nastaveni koncové polohy

zasunuti

Po instalaci hfidele jed'te pohonem
ve sméru zasunuti, dokud se pohon
samocinné nevypne. Pomoci
flexibilni pomucky pro nastaveni
otaCejte pfrislusny nastavovac ve
sméru plus (ve sméru hodinovych
ruCic¢ek), dokud nebude hridel ve
vhodné poloze, aby se pancit/clona
spojil s hideli.

Spojte pancit/clonu s hrideli.

Jed'te pancifem/clonou ve
sméru zasunuti, dokud se pohon
samocinné nevypne prostfednictvim
koncového spinate pro koncovou
polohu zasunuti.

Upozornéni: Ve stavu pfi expedici
(ze zavodu) je rozsah koncového
spinade prednastaven na 2 otacky
ve sméru zasunuti a zasunuti.
B&hem zasouvani se pohon vypne
po 4-5 otackach.

Pomoci flexibilni pomucky pro nas-
taveni otacejte prislusny nastavovac
ve sméru plus (ve sméru hodinovych
rucic¢ek), dokud nebude pancit/clo-
na v koncoveé poloze zasunuti.

o
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Vypnéte smér zasunuti. Pomoci
flexibilni pomucky pro nastaveni
otacejte nastavovaC pro koncovou
polohu zasunuti 3-10 otacek ve
sméru minus (podle ovinu textilie na
htideli pfi vysunutém pancifi/clong).

2. Nastaveni koncové polohy
zasunuti

Jed'te pancitem/clonou ve
sméru zasunuti, dokud se pohon
samodinné nevypne dosaZzenim
koncového spinace pro koncovou
polohu zasunuti.

Pomoci flexibilni pomuicky pro nas-
taveni otacejte nastavovac pro kon-
covou polohu zasunutive sméru plus
(ve sméru hodinovych rucicek), do-
kud nebude dosazeno pozadované
polohy zasunuti.
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Typ pohonu S(+)
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napt. R 20/17 S+
R Velikost pohonu s(prdmeér trubky)
R -45mm
L - 58mm
20/17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu

S Elektronické vypinani v koncové
poloze pro slunec¢ni clonu
+ ZvySena uzaviraci sila pro

kazetové markyzy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 05 48 50572
05 Rok 2005
48 Kalendarni tyden
50572 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet
synchronné Fizenych pohonll zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8/17 S - R12/17 S(+) =

max. 5 Pohony

R20/17 S(+) - R60/17 S(+) =

max. 3 Pohony

L70/17 S(+) - L120/11 S(+) =

max. 2 Pohony

BECKER

KEUR
CEA ru D
R20/17 S+@
£[ArtNr: 2020 030 008 0
E[M 20Nm [n 17 min|
°lu 230V [f 50Hz
g[P 15w |1 077A
g tKB 4 min@

Ser. Nr.: 054850572 €

Pohon

Pohon 1 Pohon 2

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze S(+) samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji
koncovou polohu zasunuti v pfipadé
trvalého dorazu.

Pohony typu S

Pohony S se pouZivaji pro provoz
screenll, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu S+

Pohony S+ se pouZivaji pro provoz
kazetovych markyz se zvySenou
potfebou uzaviraciho momentu.
Kazeta se pfitom vZzdy upIné uzavre.

Koncové polohy Ize nastavit pomoci
nastavovaci sady.
VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy
nastavovaci sady.
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Typ pohonu S(+)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodicu
pripojovacich vedeni pohonu
a nastavovaci sady Becker.

Najed’te pancifem/clonou do
pozadované polohy a stisknéte
a podrzte programovaci tlacditko,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady

Najizdéjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

’\ 1x Cvaknuti

Al

= k

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

Stisknéte a podrzte programovaci

tlacCitko na nastavovaci sadé, dokud
pohon 2x necvakne.

’\ 2x Cvaknuti
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Typ pohonu PS(+)

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napr. R 30/17 C PS+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
L-58mm
30/17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
C Zasuvné pripojovaci vedeni
P Programovani od bodu k bodu
S Elektronické vypinani v koncové
poloze pro slunec¢ni clonu
+ Zvysena uzaviraci sila pro

kazetové markyzy

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)

Po 4 minutach nepretrzitého provozu musi

nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 09 01 961657

09 Rok 2009

01 Kalendarni tyden

961657 Poradove Cislo
Pripojeni
K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet
synchronné Fizenych pohonll zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.
Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.
V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:
R5/20 PS - R12/17 C PS(+) =
max. 5 Pohony
R20/17 C PS(+) - R60/17 C PS(+) =
max. 3 Pohony
L70/17 C PS(+) - L120/11 CPS(+) =
max. 2 Pohony

Pohon

Pohon 1

e <@
&GS IPUD K

R 30/17 C PS+ @
Art.Nr.2030 130 131
M 30Nm[n 17 mi
U230 V[ 50 H
P 115 W[l 096 A

Made in Germany

Pohon 2

& BECKER

tKB 4 minbi=

Ser. Nr. 09019616576=

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze PS(+) samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji
koncovou polohu zasunuti v pfipadé
trvalého dorazu.

V pripadé, Ze doraz neni k dispozici,
naprogramuje se bod koncového
vypnuti.

Pohony typu PS

Pohony PS se pouZivaji pro provoz
screenll, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu PS+

Pohony PS+ se pouZivaji pro provoz
kazetovych markyz se zvySenou
potfebou uzaviraciho momentu.
Kazeta se pritom vzdy UplIné& uzavre.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim nastavovaci sady
nebo prostfednictvim spinadd na
hlavé pohonu.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy
nastavovaci sady.
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Typ pohonu PS(+)

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinacu

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu
Nastavte oba spinace na O a vydejte
povel ke kratké jizde.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najed’te pancifem/clonou do
pozadované polohy a nastavte
prisludny spina& zO nal.

3. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

proti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunutiv
Najed'te pancifem/clonou do
poZzadované polohy a nastavte
prislugny spinat zO nal .

— L
q
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Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni koncové polohy
vysunuti pomoci nastavovaci

sady
Spojte  stejné  barvy  vodicl
pripojovacich vedeni pohonu

a nastavovaci sady Becker.

Minimalné& 1 spina¢ na hlavé pohonu
musi byt v polozel.

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované polohy a stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady
® K dorazu - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou
proti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’te pancifem/clonou

do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé a podrzte
ho, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté

programovaci tlacitko @

- §-Stisknout a drZet stisknuté
tlagitko @

- Uvolnit programovaci tlac¢itko @

- Jesté jednou stisknout

programovaci tlacitko @, dokud

pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymazou se ob& koncové
polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaze se jen
tato prislusna poloha.

1x Cvaknuti
D)

&

(B) 3)) 1xCvaknut
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Typ pohonu E15
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napt. R 30-17-E15
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
L-58mm
30-17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
E Elektronické vypinani v
koncové poloze
15 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 17 01 12504
17 Rok 2017
01 Kalendarni tyden
12504 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet

synchronné Fizenych pohonll zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8-17-E15aZ R12-17-E15 =

max. 5 Pohony

R20-17-E15 aZ R60-17-E15 =

max. 3 Pohony

L70-17-E15az L120-11-E15 =

max. 2 Pohony

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy.Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zZadny soucasny
povel zasunuti a zasunuti.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-E15
Tubular Motor __ §)
R30/17C PS+ V2

Art.Nr.: 2030 130 153 0
M 30Nm | n 17 1/min
U 230V [f 50Hz

P 205W [I 090A@)
Cl. 180 (H) | s2 4 min@)
Ser. Nr.: 170112504

e
IP44

X

45 Made in Germany

Pohon

Pohon 1

Pohon 2

Informace

Citlivost dorazu
E15 muZe prepinat mezi zvySenou
a snizenou citlivosti dorazu.

Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit
2 zpUsoby:

©. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek

ZvySena citlivost dorazu u kazetovych markyz

Snizena citlivost dorazu u otevienych markyz, screen(
atd.

% secker| W)

Nastaveni citlivosti dorazu

Ve stavu pfi expedici maji typy
pohonu s @ 45 a @ 58 zvySenou
citlivost dorazu. Citlivost dorazu Ize
zménit pouze béhem prvnich 3 jizd
k hornimu dorazu.

@ Zapnuti snizené citlivosti
dorazu
Najed’'te pancifem/clonou ve
sméru zasunuti @ a navic (pred
dosazenim horni koncové
polohy) stisknéte i programovaci
tlacitko @. Obg tlacitka drzte
nadale stisknuta tak dlouho,
dokud pancif/clona jedinym
zasunutim a zasunutim nepotvrdi
prepnuti ©.

® Zapnuti zvySené citlivosti
dorazu
Opakuijte volbu popsany v &asti ®
, dokud pohon dvéma zasunutimi
a zasunutimi nepotvrdi prepnuti

0.
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Typ pohonu E15

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni koncové polohy
vysunuti pomoci nastavovaci
sady

Spojte  stejné  barvy  vodicu
pripojovacich vedeni pohonu
a nastavovaci sady Becker.

Najed'te pancifem/clonou do
poZzadované polohy a stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady
® K dorazu - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou
proti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’te pancifem/clonou

do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé a podrzte
ho, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drzet stisknuté
tlagitko @

- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jeste jednou stisknout

programovaci tlacitko @, dokud

pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZou se obé& koncové
polohy. JestliZze je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato pfrislusna poloha. Pokud jde
0 specialni funkce, pohon se opét
uvede do stavu pfi expedici.

:ﬂ_\ 1x Cvaknuti

Q @ :ﬂ—\ 1x Cvaknuti

e

& BECKER

3

/o oo\

&2 BECKER
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Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni koncové polohy
zasunuti pomoci ovladaciho
prvku

K bodu dole

Najed'te pancifem/clonou do
dolni koncové polohy @. Pak jed’te
pancitem/clonou 2x kratce, vzdy
s 1sekundovou pauzou, smérem
nahoru ® a potom op&t smérem
dolll, dokud se pohon samodinné
nezastavi a po 3 sekundach
1x necvakne ©.

2. Nastaveni koncové polohy
zasunuti pomoci ovladaciho

prvku
® Kdorazu nahove
Najizdéjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné nezastavi.
® Kbodunahore

Najed’'te pancifem/clonou do
horni koncové polohy @. Pak
jed’te pancifem/clonou 2%
kratce, vZzdy s 1sekundovou
pauzou, ve sméru zasunuti @
a potom opét ve sméru zasunuti,
dokud se pohon samodinné
nezastavi a po 3 sekundach 1x
necvakne ©.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci ovladaciho prvku
Jed’te pohonem po dobu 6 sekund
smérem zasunuti nebo smérem
zasunuti.

Poté plynule provedte kroky @ a7 ©®
ve vedle popsané sekvenci mazani
v sekundovém taktu, dokud pohon
2X necvakne.

V pripadé ovladacich prvka se
samodrznym rezimem se musi
po kazdém povelu ke kratkeé jizdé
provést povel STOP.

ﬁ 1x Cvaknuti

5 pi
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@ —-\ 1x Cvaknuti
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Typ pohonu E12

Typovy stitek
© Typové oznaceni: napt. R30-17-E12
R Velikost pohonu (primér trubky)
P - 35mm
R -45mm
L - 58mm

30-17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
E Elektronické vypinani v
koncové poloze
12 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 17 03 0151
17 Rok 2017
03 Kalendarni tyden
0151 Poradove Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet

synchronné Fizenych pohonll zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8-17-E12 aZ R12-17-E12 =

max. 5 Pohony

R20-17-E12 az R60-17-E12 =

max. 3 Pohony

L70-17-E12 2z L120-11-E12 =

max. 2 Pohony

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy.Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zZadny soucasny
povel zasunuti a zasunuti.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-E12 @

Tubular Motor

R30/17C PS+ V1

Art.Nr.: 2030 130 151 0

M 30 Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50 Hz

P 100 W

I 045 A

CI. 180 (H)

S2 4 min

Ser. Nr.: 17030151

e

Pohon

Pohon 1

Pohon 2

Informace

Automaticka instalace

S funkci automatické instalace
dokaze E12 u markyz s kloubovym

ramenem a kazetovych
markyz  automaticky rozpoznat
a naprogramovat optimalni,
maximalni koncovou polohu
zasunuti.

Citlivost dorazu
E12 muZe prepinat mezi zvySenou
a snizenou citlivosti dorazu.

SniZzeni napnuti latky

V pfipadé aktivovaného snizeni
napnuti latky jede pohon, po
dosazeni horni koncové polohy,
nepatrné smérem dol, aby se
snizilo napnuti latky.

Funkce napnuti latky
Programovatelna funkce Napnuti
latky zajist'uje napnutou latku po
zasunuti do dolni koncové polohy.

Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit
3 zplsoby:

©. Spinac na pohonu

8. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek

ZvySena citlivost dorazu u kazetovych markyz

Snizena citlivost dorazu u otevienych markyz, screen(
atd.

2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2

Eﬂ\ 1x Cvaknuti

\ 4

>
c
o
o
£
0
0
c
=l
2

9 /8 BECKER \

48>

& BECKER



Typ pohonu E12

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce

automatické instalace

® Automaticka instalace
v pfipadé markyz s kloubovym
ramenem a kazetovych
markyz
Jedte pancifem/clonou tak
daleko ve sméru zasunuti,
az dojde k prejeti koncové
polohy zasunuti a latka lezi na
kloubovych ramenech ©.
Pak jed’te bez preruSenive sméru
zasunuti, dokud se pancif/clona
samocCinné& nezastavi o horni
doraz @.

® Automaticka instalace (volné
volitelny bod dole k dorazu
nahofre)
Najed’'te pancifem/clonou do
poZadované koncové polohy
zasunuti @. Pak jedte bez
prerudeni ve sméru zasunuti,
dokud se pancit/clona
samocinné nezastavi u horniho
dorazu @.

/| TN

&

Nonstop

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinact

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu
Nastavte oba spinace na O a vydejte
povel ke kratké jizdé.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najed’te pancifem/clonou do
poZadované polohy a nastavte
prislugny spina¢ zO nal.

3. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

proti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
poZadované polohy a nastavte
prislusny spinac zO nal.
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Typ pohonu E12

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodicu
pripojovacich vedeni pohonu
a nastavovaci sady Becker.

Minimalné 1 spina€ na hlavé

pohonu musi byt v poloze |l . Najed'te
pancitem/clonou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko, dokud pohon
1X necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady
® K dorazu — koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou
proti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’te pancifem/clonou

do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé a podrzte
ho, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drZet stisknuté tlagitko

(2]
- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jeste jednou stisknout programovaci
tlacitko @, dokud pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZzou se obé& koncové
polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZze se jen
tato prislusna poloha. Pokud jde
0 specialni funkce, pohon se opét
uvede do stavu pfi expedici.

:)—\\ 1x Cvaknuti

Q @ :ﬂ—\ 1x Cvaknuti

e

& BECKER
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Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni koncové polohy
zasunuti pomoci ovladaciho
prvku

Minimalné 1 spina¢ na hlavé pohonu
musi byt v polozel.

K bodu dole

Najed’te pancifem/clonou do
dolni koncové polohy @. Pak jed’te
pancifem/clonou 2x kratce, vzdy
s 1sekundovou pauzou, smérem
nahoru ® a potom opé&t smérem
dolll, dokud se pohon samodinné
nezastavi a po 3 sekundach
1x necvakne ©.

2. Nastaveni koncové polohy
zasunuti pomoci ovladaciho

prvku
® K dorazu nahote
Najizdgjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné nezastavi.
® Kbodu nahote

Najed’'te pancitem/clonou do
horni koncové polohy @. Pak
jedte  pancifem/clonou 2x
kratce, vZzdy s 1sekundovou
pauzou, ve sméru zasunuti @
a potom opét ve sméru zasunuti,
dokud se pohon samodinné
nezastavi a po 3 sekundach 1x
necvakne ©.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci ovladaciho prvku
Jed’te pohonem po dobu 6 sekund
smérem zasunuti nebo smérem
zasunuti.

Poté plynule provedte kroky @ az ©®
ve vedle popsané sekvenci mazani
v sekundovém taktu, dokud pohon
2% necvakne.

V pripadé ovladacich prvka se
samodrZznym reZzimem se musi
po kazdém povelu ke kratké jizdé
provést povel STOP.

ﬁ 1x Cvaknuti
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@ —-\ 1x Cvaknuti
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Typ pohonu E12 Nastaveni specialni funkce napinani latky

. . 1. Aktivace funkce napinani
Nastaveni citlivosti dorazu latky

o L i . Najed'te pancifem/clonou do
Ve stavu pfi expedici zemzavodu maji koncové polohy zasunuti ©.
typy pohonu s @ 35 sniZenou a typy o ~
pohonu s @ 45 a @ 58 zvySenou cit- Pak  stisknéte = a  podrZte % secan ® eeceen
livost dorazu. Citlivost dorazu Ize programovaci tlacitko, dokud pohon
zmé&nit pouze b&hem prvnich 3 jizd neprovedg potvrzeni  zasunutim
k hornimu dorazu. a zasunutim®.
@® Zapnuti snizené citlivosti [A)
dorazu | |
L |

Najed'te pancifem/clonou ve ——

smé&ru zasunuti nahoru @ a navic ) N
(pfed dosaZenim horni koncové Potom najed’te pancifem/clonou
do polohy napinani latky ® a znovu

polohy) stisknéte i programovaci ) POK n !
tlagitko ). Obé tlagitka drzte na- ® stisknéte a podrzte programovaci
dale stisknuta tak dlouho, dokud tlaCitko, dokud pohon neprovede
panci¥/clona jedinym zasunutim mum potvrzeni zasunutim a zasunutim @. ® seocen O
a zasunutim nepotvrdi prepnuti
° o
® Zapnuti zvySené citlivosti
dorazu (4)
Opakujte volbu popsany veasti A A N FA4 ¥ R1L L\ N
®, dokud pohon dvéma za- 1 1
|

sunutimi a zasunutimi nepotvrdi
prepnuti @.
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2. Deaktivace funkce
napinani latky
1. Aktivace/deaktivace Najed’te  pancifem/clonou  do

\ YRV . o«
funkce sniZeni napnuti latky N polohy napinani J{:\tky O a tisknéte
Ve stavu p‘ﬁ expedici ze zavodu J'e programcci)vaCI tlicltko,'dokud p0ht€)n & BECKER
funkce snizeni napnuti latky u typd . neprovede potvrzeni zasunutim
8 8888881

pohonu s @ 35 deaktivovana a u typti a zasunutim ®.

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

pohonu s @ 45 a @ 58 aktivovana. \ /

Najed'te  pancifem/clonou  proti o

hornimu dorazu ©.

Stisknéte a podrZte programovaci /% secxen) :“uuu
tlagitko tak dlouho @, dokud pohon

nepotvrdi aktivaci, resp. deaktivaci .

funkce snizeni napnuti latky ©.

Z 3
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Typ pohonu SE-B(+)
Typovy stitek

©® Typové oznaceni: napt. R 40/17 SE-B+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
L-58mm
40/17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
S Elektronické vypinani v koncové
poloze pro slunec¢ni clonu
E-B Automatické napinani latky
v koncoveé poloze zasunuti
+ ZvySena uzaviraci sila pro
kazetové markyzy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 08 50 20130
08 Rok 2008
50 Kalendarni tyden
20130 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohonl s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet

synchronné fizenych pohonl zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy.Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroveri povel
NAHORU a DOLU.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R20/17 SE-B(+) - R60/17 SE-B(+) =

max. 3 Pohony

L70/17 SE-B(+) - L120/11 SE-B(+) =

max. 2 Pohony

Pohon

Pohon 1

R 40/17 SE-B+ @

Art.Nr.2040 030 119 0

M 40 Nm

U 230 V

P 115 W

tKB 4 min

=

Ser. Nr.: 085020130

=

Made in Germany

Pohon 2

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
% koncové poloze SE-B(+)
samocCinné rozpoznavaji a progra-
muji koncovou polohu zasunuti. V
koncové poloze zasunuti musi byt
k dispozici pevny doraz.

Automatické obraceni chodu
v koncové poloze zasunuti zajist'uje
napnuti latky.

Pohony typu SE-B

Pohony SE-B se pouZivaji pro provoz
screenl, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu SE-B+

Pohony SE-B+ se pouzivaji pro
provoz kazetovych markyz se
zvySenou potfebou uzaviraciho
momentu. Kazeta se pfitom vzdy
uplné uzavre.

Koncové polohy se nastavuji
prostrednictvim nastavovaci sady.
VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy
nastavovaci sady.

V//[ITII\\\N
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Typ pOhonU SE-B(+) 3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady

. . . . - Stisknout a drzet stisknuté y \
Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady) programovaci tlagitko @ % BECKER

1. Naprogramovani koncové -}-Stisknout a drzet stisknuté

. . 1x Cvaknuti tlaCitko @ .
polohy zasunuti pomoci ) vt I . A -!

nastavovaci sady - Uvolnit programovaci tlacitko @
Spojte pripojovaci vodite - Je§té jednou stisknout programovaci
trubkového pohonu s vodigi tlaCitko @, dokud pohon 2x necvakne.
nastavovaci sady stejné barvy. Jestlize je pohon mezi koncovymi
Najed'te  pancifem/clonou  do e polohami, vymazou se obé koncové
pozadované polohy a stisknéte

a podrzte programovaci tlacditko,

dokud pohon 1% necvakne.

Upozornéni: Pokud by pohon

cvakl 2x, byla jiz v paméti uloZzena

néjaka koncova poloha zasunuti,

a ta byla nyni vymazana. V tomto
pripadé znovu stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko, dokud

polohy. Jestlize je pohon v jedné
neuslySite 1x cvaknuti.

z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato prislusna poloha.

2. Naprogramovani koncové

polohy zasunuti pomoci 1 ? F

nastavovaci sady

Najizdéjte pancifem/clonou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinngé

>
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)
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Typ pohonu E18
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napr. R12-17-E18
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
12-17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
E Elektronické vypinani v
koncové poloze
18 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 16 35 0216
16 Rok 2016
35 Kalendarni tyden
0216  Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet
synchronné Fizenych pohonll zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8-17-E18 aZ R12-17-E18 =

max. 5 Pohony

R20-17-E18 aZ R40-17-E18 =

max. 3 Pohony

Pfepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi
Cinit nejméné 0,5 sekundy.Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zZadny soucasny
povel zasunuti a zasunuti.

Po naprogramovani koncovych poloh zméni
pohon pripadné svlj smér chodu, takZe
sepnuti erné Zily vzdy zpusobi jizdu nahoru
a sepnuti hnédé Zily vZdy jizdu dold.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R12-17-E18 ©
Tubular Motor
R12/17C PSO Z1
Art.Nr: 2010 130 160 0
M 12Nm | n 17 1/min
U 230V | f 50Hz
P 100 W |1 045 A
C1.180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 16350216 @)

e
IP44

Pohon

Pohon 1 Pohon 2

Informace

Rozpoznani prekazky

Aby se zabranilo nekontrolovanému
odvijeni pancite/clony, provadi se
rozpoznavani prekazek smérem
dolll (napftiklad zatiZzeni vétrem).
Aby se aktivovalo citlivé
rozpoznani prekazky, musi byt
unaSe€ s rozpoznanim prekazky
namontovany na pohonu a pancif/
clona musi mit téZkou koncovou
liStu.

Snizeni napnuti latky

V pfipadé aktivovaného snizeni
napnuti latky jede pohon, po
dosazeni horni koncové polohy,

nepatrné smérem dolli, aby se
snizilo napnuti latky.

Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit
3 zpusoby:

©. Spinac na pohonu

@. Nastavovaci sada

©. Ovladaci prvek

Ny
(o)

UnaSec

Cvaknuti

K
%

W
a

S rozpoznanim
prekazky
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Typ pohonu E18

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce

automatické instalace

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Minimalné jeden spinaC¢ na hlavé
pohonu musi byt v poloze l.

Najizdéjte pancifem/clonou proti
dorazu, dokud se pohon samoc&inné
nezastavi.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najedte smérem dolll a drzte
stisknuté tlacitko pojezdu, dokud
pohon neprejede koncovou polohu
zasunuti @, potom provede jizdu
nahoru @ a op&t dolti ® aby nakonec
zastavil v koncové poloze zasunuti
a programovaci volbu potvrdil
jednim cvaknutim ©.

*

(1) (2)
@ 6 1x-Cvaknuti

M)

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinact

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu
Nastavte oba spinace na O a vydejte
povel ke kratké jizdé.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované polohy a nastavte
prislugny spinat zOnal.

3. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

proti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
pozadované polohy a nastavte
prislusny spinac zO nal.
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Typ pohonu E18

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni koncovych

poloh pomoci nastavovaci
sady

Spojte  stejné  barvy  vodidu
pripojovacich vedeni pohonu
a nastavovaci sady Becker.
Minimalné 1 spina€ na hlavé
pohonu musi byt v poloze |l . Najed'te
pancitem/clonou do poZadované
polohy a stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko, dokud pohon
1X necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady
® K dorazu - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou
k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najedte pancifem/clonou

do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé a podrzte
ho, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté
programovaci tlacitko @

- }-Stisknout a drzet stisknuté tlagitko
(2]

- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlacitko @, dokud pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZou se obé& koncove
polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato pfislusna poloha. Pokud jde
0 specialni funkce, pohon se opét
uvede do stavu pfi expedici.

1x Cvaknuti

Q @ :—-\ 1x Cvaknuti

&2 BECKER

(R

Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
ovladaciho prvku

Minimalné 1 spina¢ na hlavé pohonu
musi byt v polozel.

Najed’te pancifem/clonou do
dolni koncové polohy @. Pak
jed’te pancifem/clonou 2X kratce,
vzdy s 1sekundovou pauzou, ve
sméru zasunuti ® a potom opét
ve sméru zasunuti, dokud se
pohon samocCinné nezastavi a po
3 sekundach 1x necvakne ©.

2. Nastaveni koncové polohy
zasunuti pomoci ovladaciho
prvku

® K dorazu - koncova poloha
zasunuti

Najizdéjte pancifem/clonou
k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
koncové polohy zasunuti @. Pak
jed'te pancitem/clonou 2x krat-
ce, vzdy s 1sekundovou pauzou,
ve sméru zasunuti ® a potom
opét ve sméru zasunuti, dokud
se pohon samocCinné& nezastavi
a po 3 sekundach 1x necvakne

O.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci ovladaciho prvku
Jed’te pohonem po dobu 6 sekund
smé&rem zasunuti nebo smérem
zasunuti.

Poté plynule provedte kroky @ aZz ®
ve vedle popsané sekvenci mazani
(v sekundovém taktu), dokud pohon
2% necvakne.

V pripadé ovladacich prvka se
samodrznym reZzimem se musi
po kazdém povelu ke kratké jizde
provést povel STOP.

137

N\ _1x Cvaknuti
)

PA) B} a 1x Cvaknuti

(1 0 2 I 3)
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kratce! “kratce! kratce! kratce!
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a drzet!
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Typ pohonu E18

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

Aktivace/deaktivace funkce
sniZeni napnuti latky

Najed'te pancifem/clonou k hornimu
dorazu ©.

Stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko tak dlouho @, dokud pohon
nepotvrdi aktivaci, resp. deaktivaci
funkce snizeni napnuti latky, a to
kratkym zasunutim a zasunutim ©.

*

&2 BECKER

I_%.T

£ BECKER

Citlivé rozpoznani prekazky

Jestlize je b&hem provozu
rozpoznana prekazka (napt. zatizeni
vétrem béhem jizdy doll), pohon
zastavi, provede reverzaci a znovu
se pokusi prekazku prejet. Pokud
se to nepodafi, pohon se po tfetim
pokusu vypne ©.

JestliZe se na rdznych mistech
vyskytnou prekazky, spousti pohon
tyto tfi pokusy vzdy znovu. Po
maximalné  deseti  preruSenich
pohybu zpuUsobenych prekazkami
na riznych mistech se pohon po
obraceni chodu vypne.

Cca 15 cm pred dolni koncovou
polohou pohon jiZz po prvnim
rozeznani prekazky prerusi Cinnost
a nezahdji Zzadné dalSi opakované
pokusy.

(1]
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Typ pohonu E16 (SE I1)
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napt. R 8/17 SE I1
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
L-58mm
8-17  Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
E Elektronické vypinani v
koncové poloze
16 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 184751878
18 Rok 2018
47 Kalendarni tyden
51878 Poradoveé Cislo

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

Tubular Motor
R8/17C SE 12
Art.Nr.: 2010 130 177 0

M 8Nm n 17 1/min
U 230V |f 50Hz
P 100W |I 045A
Cl. 180 (H) [S2 4 min
Ser. Nr.: 184751878 @)

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
v koncové poloze. Maximalni pocet
synchronné Fizenych pohonll zavisi na
zatizitelnosti ovladaciho prvku.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
Cinit nejméné 0,5 sekundy.Spinace a fFidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU a DOLU.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati: Pohon 1 Pohon 2
R8 - R60 =
max. 3 Pohony
L70 - L120 =
max. 2 Pohony

Pohon

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze SE 11 samocinné
rozpoznavaji a programuji koncovou
polohu zasunuti. V koncové poloze
zasunuti musi byt k dispozici pevny
doraz.

V poloze zasunuti se pancit/clona
automaticky zablokuje a napne.

Princip aretace

Pancif/clona se vysunuje tak
dlouho, dokud zapadka neprejede
aretovany bod (zapadka cvakne).
Zde se naprogramuije prvni bod ©.

Poté se jede panciftem/clonou
smérem nahoru, dokud pohon latku
nenapne a samoginné se nevypne @.

Poté se pancifem/clonou vyjede
z aretovany drahy. Také zde se znovu
naprogramuje bod ©.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy
nastavovaci sady.

/% Becken
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Typ pohonu E16 (SE I1)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Spojte pripojovaci vodide K

trubkového pohonu s  vodicGi ?

nastavovaci sady stejné barvy. & oo
Najizdéjte pancifem/clonou k hornimu

dorazu, dokud se pohon samocinné .
nezastavi.

2. Programovani koncové
polohy pro zaaretovani

Jed'te pancifem/clonou dolt @, dokud
aretace necvakne . Pak stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko na
nastavovaci sadé ©, dokud pohon
1x necvakne ©.

‘\ 1x Cvaknuti @)

11

3. Jizda pancifem/clonou do
aretace

Najizdéjte pancifem/clonou smérem
nahoru do aretace, dokud se pohon
samocinné nevypne.

4. Programovani koncové
polohy pro odaretovani

Jed'te pancifem/clonou z polohy pro
zaaretace smérem dold @, dokud
aretace necvakne @. Pak stisknéte
a podrzte programovaci tla¢itko na
nastavovaci sadé ©, dokud pohon
1x necvakne ©.

5. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZzet stisknuté
programovaci tlagitko @

- J-Stisknout a drzet stisknuté
tlagitko @

- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout
programovaci tlacitko @, dokud
pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymazou se obé& koncové
polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZze se jen
tato pfrislusna poloha.

6. Aktivace specialni funkce

snizeni napnuti latky (pouze

u pohonu typu E16)

Najed’te pancifem/clonou k hornimu
dorazu.  Stisknéte a podrzte
programovaci tlagitko @, dokud
pohon pohybem dolll a nahoru
nepotvrdi aktivaci sniZzeni napnuti
latky @.

Opakovanim tohoto postupu
Ize snizeni napnuti latky opét
deaktivovat.

"\ 1x Cvaknuti @

/& BECKER \
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Typ pohonu PSF(+)
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napr. R30/17C PSF+

R

30/17

C
P
S

F
+

Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm

R -45mm

L-58mm

Jmenovity moment /

vystupni otacky pohonu
Zasuvné pripojovaci vedeni
Programovani od bodu k bodu
Elektronické vypinani v koncové
poloze pro slunec¢ni clonu
Radiovy pfijimac

Zvysena uzaviraci sila pro
kazetové markyzy

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 08 49 20095

08
49

Rok 2008
Kalendarni tyden

20095 Poradové ¢islo

Pripojeni

Pohony s elektronickym vypinanim v koncové
poloze a integrovanym radiovym pfijimatem
se pfripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda
Zila se spolu s modrou Zilou pfisvorkuje na
neutralni vodic.

@ BECKER

R 30/17 C PSF+ 0
Art.Nr.2030 130 135
M 30Nm|n 17 mi
U230 VI[f 50 H
P 115 W[l 096 A=

tKB4m|nE:
Ser.Nr.. 084920095 [(E=

Made in Germany

Pohon

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze PSF(+) samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji
koncovou polohu zasunuti v pfipadé
trvalého dorazu.

V pripadé, Ze doraz neni k dispozici,
naprogramuje se bod koncového
vypnuti.

Pohony typu PSF

Pohony PSF se pouZivaji pro provoz
screenll, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu PSF+

Pohony PSF+ se pouZivaji pro provoz
kazetovych markyz se zvySenou
potfebou uzaviraciho momentu.
Kazeta se pritom vzdy UpIné& uzavre.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On)
nebo prepnutim radiového spinace
do polohy @ uvedte pohon na
3 minuty do reZimu pripravenosti
k programovani @. Pak stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko na
hlavnimvysilaci®,apodrzteho,dokud
pohon 2x necvakne ® (3 sekundy
u novych pohon, 10 sekund
k prepsani jiz naprogramovaného
hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

V pfipadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na
pohonu.

Pozor: Smér otaceni lze prepinat
pouze tehdy, kdyz nejsou
naprogramované koncové polohy.

V//[ITII\\\N

%v

’w 2x Cvaknuti
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Typ pohonu PSF(+)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

Najed’te pancifem/clonou do
polohy zasunuti. Potom stisknéte
a podrZzte programovaci tlacitko
a tlagitko VYSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné& nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti

Najed’'te pancifem/clonou do
poZadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
ZASUNUTI, dokud pohon
1x necvakne

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko a tlacitko STOP, dokud pohon
po 10 sekundach 2x necvakne.

Pokud se pancit/clona nachazi mezi
koncovymi polohami, procesem
mazani se vymazou obé& koncoveé
polohy. Jestlize je pancif/clona
v jedné z koncovych poloh, vymaze
se jen tato poloha.

1x Cvaknuti
3

|

Q @ —;3’\\ 1x Cvaknuti

(R

“\ 2x Cvaknuti

iy

Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani
mezipolohy |

Najed'te pancitem/clonou do
poZadované mezipolohy pak tisknéte
tlagitko STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1% necvakne.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2x tlacitko
VYSUNUTI.

2. Naprogramovani
mezipolohy Il

Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy pak tisknéte
tlagitko STOP a ZASUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedneé sekundy 2% tlacitko
ZASUNUTI.

3. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il z paméti

Najed’'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (stisknout
tlagitko STOP a tlagitko VYSUNUTI,
pfip. tlagitko STOP a tlacitko
ZASUNUTI), dokud pohon 2x
necvakne.

L]

‘\ 1x Cvaknuti

2x Cvaknuti
o)

2x Cvaknuti
)
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Typ pohonu C16 (SEF I1)

Typovy stitek
© Typové oznaceni: napr. R8/17C SEF I1
R Velikost pohonu (primér trubky)
P - 35mm
R -45mm
L - 58mm

8-17  Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
C integrovany radiovy prijimac
Centronic
16 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 184772133
18 Rok 2018
47 Kalendarni tyden
72133 Poradoveé &islo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinaem (pouze u pohonu
typu C16)

V pripadé mistniho ovladani se hnéda Zila
pohonu spoji pres impulsni spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spinac¢
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
impulsni spina¢ prostfednictvim sledu poveld
Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R8-17-C16

Tubular Motor EE

R8/17C SEF 12
Art.Nr.: 2010 130 1810
M 8Nm n 17 1/min
U 230V |f 50Hz
P 100W |[I 045A
Cl. 180 (H) [s2 4min@
Ser. Nr.: 184772133 @)

Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze C16 (SEF I1)
samocinné rozpoznavaji a programuji
koncovou polohu zasunuti. V
koncové poloze zasunuti musi byt
k dispozici pevny doraz.

V poloze zasunuti se pancit/clona
automaticky zablokuje a napne.

Princip aretace

Pancif/clona se vysunuje tak
dlouho, dokud zapadka neprejede
aretovany bod (zapadka cvakne).
Zde se naprogramuje prvni bod ©.

Poté se jede pancifem/clonou
smérem nahoru, dokud pohon latku
nenapne a samo&inné se nevypne @.

Poté se pancifem/clonou vyjede
z aretovany drahy. Také zde se znovu
naprogramuje bod ©.

Naprogramovani hlavniho
vysilaCe

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinate do
polohy®, uved'te pohonna3minutydo
reZimu pripravenosti k programovani
. Pak stisknéte  programovaci
tlacitko na hlavnim vysilaci @, dokud
pohon 2x necvakne ® (3 sekundy
u novych pohonli, 10 sekund
k prepsani jiZz naprogramovaného
hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni
Smér otaceni lze  korigovat
prostfednictvim spinate na hlave
pohonu nebo prostrednictvim
hlavniho vysilaCe (pouze u pohonu
typu C16).

Pozor: Smér otaceni lze prepinat
pouze tehdy, kdyz nejsou
naprogramované koncoveé polohy.
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Typ pohonu C16 (SEF 11)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

Spojte pripojovaci vodice
trubkového pohonu s  vodicGi
nastavovaci sady stejné barvy.
Najizdéjte pancifem/clonou k hornimu
dorazu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

2. Programovani koncové
polohy pro zaaretovani
pomoci hlavniho vysilace
Jed'te pancifem/clonou dol(, dokud
aretace necvakne ©.

Potom stisknéte a podrzte
programoyaci tlaCitko a tlacitko
WWSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne @.

3. Najeti pancifem/clonou

do aretace pomoci hlavniho
vysilace

Najizdéjte pancifem/clonou smérem
nahoru do aretace, dokud se pohon
samocinné nevypne.

4. Programovani koncové
polohy pro odaretovani
pomoci hlavniho vysilae
Jed'te pancifem/clonou dold, dokud
aretace necvakne ©.

Potom  stisknéte a  podrZte
programoyaci tlacitko a tladitko
VYSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne 8.

5. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte a podrzte programovaci
tlacitko atlacitko STOP, dokud pohon
po 10 sekundach 2x necvakne.

6. Aktivace specialni funkce
sniZzeni napnuti latky (pouze

u pohonu typu C16)

Najed’'te pancifem/clonou k horni
koncové poloze. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko,
dokud pohon 1x necvakne @. Potom
stisknéte a podrZte programovaci
tlac¢itko, tlacitko STOP a tlacitko
DOLU, dokud pohon pohybem
dolll a nahoru nepotvrdi aktivovani
snizeni napnuti latky @.
Opakovanim tohoto postupu
Ize snizeni napnuti latky opét
deaktivovat.

(2] 1x Cvaknuti
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Typ pohonu C12

Typovy stitek
© Typové oznaceni: napr. R30-17-C12
R Velikost pohonu (primér trubky)
P - 35mm
R -45mm
L - 58mm

30-17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
C Dalkové ovladani Centronic
12 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 170112503
17 Rok 2017
01 Kalendarni tyden
12503 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinaem

V pfipadé mistniho ovladani se hnéda Zila po-
honu spoji pfes impulsni spinac s fazi sitového
privodniho vedeni. B&€hem prvnich 5 sekund
po zapnuti sitového napéti se spina¢ nesmi
stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres impulsni
spina¢ prostrednictvim sledu povelt Nahoru,
Stop, Dolu, Stop atd.

Q

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C12 @
Tubular Motor
R30/17C PSF+

Art.Nr.: 2030 130 156 0
M 30Nm | n 17 1/min
U 230V |f 50Hz

P 205W |[I 090A
Cl. 180 (H) | 52 4 min@
Ser. Nr.: 170112503 ©

e
IP44

X

45 Made in Germany

Informace

Automaticka instalace

Prostfednictvim funkce Automatické
instalace m0ze C12 u markyz
s kloubovym ramenem a kazetovych
markyz  automaticky = rozpoznat
anaprogramovat optimalni, maximalni

koncovou polohu zasunuti.

Citlivost dorazu
C12 muze prepinat mezi zvySenou
a snizenou citlivosti dorazu.

Snizeni napnuti latky

Je-li aktivovano sniZeni napnuti
latky, pohon po dosaZeni koncové
polohy zasunuti popojede o maly
kousek ve sméru zasunuti, aby se
snizilo napnuti latky.

Funkce napnuti latky
Programovatelna funkce Napnuti
latky zajiStuje napnutou latku po
zasunuti do dolni koncové polohy.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napdjeni (Power On)
nebo prepnutim radiového spinace
do polohy @ uvedte pohon na
3 minuty do rezimu pfipravenosti
k programovani @. Pak stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko na
hlavnim vysilagi @, a podrzte ho,
dokud pohon 2x necvakne © (3 se-
kundy u novych pohon(, 10 sekund
k prepsani jiz naprogramovaného
hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni
Jesté nesmi byt naprogramovana
Zadna koncova poloha.

Pomoci spinaCe na pohonu:
V pripadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na
pohonu.

Pomoci hlavniho vysilaCe: Tisknéte
programovaci tlacitko, dokud
pohon 1x necvakne. Pak stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko,
tlacitko ZASUNUTI a VYSUNUTI,
dokud pohon 3x necvakne.

ZvySena citlivost dorazu u kazetovych markyz

SniZena citlivost dorazu u otevienych markyz, screent

atd.
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Typ pohonu C12

Nastaveni citlivosti dorazu

Ve stavu pfi expedici ze zavodu maji typy pohonu s @ 35 sniZenou a typy pohonu
s @ 45 a @ 58 zvySenou citlivost dorazu. Citlivost dorazu Ize zménit pouze b&hem

prvnich 3 jizd k hornimu dorazu.

@ Zapnuti snizené citlivosti
dorazu
Najed'te pancifem/clonou ve
sméru zasunuti @ a navic (pred
dosazenim horni koncové
polohy) stisknéte i programovaci
tladitko @. Obé& tlagitka drite
nadale stisknuta tak dlouho,
dokud pancif/clona jedinym
zasunutim a zasunutim nepotvrdi
prepnuti ©.

® Zapnuti zvySené citlivosti
dorazu
Opakujte volbu popsany v ¢asti
®, dokud pohon dvéma za-
sunutimi a zasunutimi nepotvrdi
prepnuti @.
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Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce

automatickeé instalace

@ Automaticka instalace v pripadé
markyz s kloubovym ramenem
a kazetovych markyz
Jedte pancitem/clonou tak
daleko ve sméru zasunuti,
az dojde k prejeti koncové
polohy zasunuti a latka lezi na
kloubovych ramenech @. Pak
jed’te bez preruSeni ve sméru
zasunuti, dokud se pancif/clona
samocCinné nezastavi u horniho
dorazu @

® Automaticka instalace (volné
volitelny bod dole k dorazu
nahofe)
Najed'te pancitem/clonou do
pozadované koncové polohy
zasunuti ©@. Pak jedte bez
preruseni ve sméru zasunuti,
dokud se pancif/clona samocinné

nezastavi u horniho dorazu @.

/TN
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Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

Najed'te pancifem/clonou do
polohy zasunuti. Potom stisknéte
a podrZzte programovaci tlacCitko
a tladitko VYSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne.

1x Cvaknuti

2

2. Naprogramovani koncové (A}
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

® 5
* |

® Doraz - koncova poloha

zasunuti

Najizdéjte pancifem/clonou P—

k hornimu dorazu, dokud se iy

pohon samodinné nezastavi. %
® K bodu - koncova poloha

zasunuti —

Najed’'te pancitem/clonou do
poZzadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte a podrzte L
programovaci tlacitko a tlacitko - N |
ZASUNUTI, dokud pohon

1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte a podrzte programovaci
tlacgitko atlacitko STOP, dokud pohon
po 10 sekundach 2x necvakne.

Pokud se pancit/clona nachazi mezi
koncovymi polohami, procesem
mazani se vymazZzou obé koncové
polohy. Jestlize je pancit/clona
v jedné z koncovych poloh, vymaze
se jen tato poloha. Pokud jde
o0 specialni funkce, pohon se opét
uvede do stavu pf¥i expedici.
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Typ pohonu C12
Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani
mezipolohy |

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované mezipolohy a stisknéte
tlagitka STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepise.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2% tlacitko
VWWSUNUTI.

2. Naprogramovani
mezipolohy Il

Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy a stisknéte
tlagitko STOP a ZASUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepiSe.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedné sekundy 2% tlacitko
ZASUNUTI.

3. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il z paméti

Najed'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (stisknout
tlagitka STOP a tlagitko VYSUNUTI,
prip. tlacitko STOP a tlacgitko
ZASUNUTI), dokud pohon 2x
necvakne.

—\ 1x Cvaknuti

3
1& k

% 1x Cvaknuti

!

1 2x Cvaknuti
:ﬂ-\ 2x Cvaknuti %
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Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

1. Aktivace/deaktivace
snizeni napnuti latky

Ve stavu pfi expedici ze zavodu je
funkce sniZeni napnuti latky u typl
pohonu s @ 35 deaktivovana a u typt
pohonu s @ 45 a @ 58 aktivovana.

Najed'te pancitem/clonou k hornimu
dorazu @. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlatitko @ dokud
pohon 1x necvakne. Znovu stisknéte
programovacitlacitko ® a navic tlacitko
Stop a tlagitko VWSUNUTI @, dokud
pohon nepotvrdi aktivovani, resp.
deaktivovani sniZzeni napnuti latky.

Nastaveni specialni funkce napinani latky

1. Aktivace/deaktivace
funkce napinani latky

Najed’te pancifem/clonou do polohy
napinani latky. Potom stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko,
tlagitko STOP a tlagitko ZASUNUTI,
dokud pohon kyvnutim nepotvrdi
proces naprogramovani.

Za ucCelem deaktivovani funkce
napnuti latky jedte stisknutim
tlagitka VYSUNUTI pohonem do
polohy napinani latky a znovu
stisknéte a podrzte programovaci
tlacitko, tlacitko STOP a tlacitko
ZASUNUTI, dokud pohon kyvnutim
nepotvrdi proces naprogramovani.
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Typ pohonu C12 PLUS
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napr.
R30-17-C12 PLUS
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
L-58mm
30-17 Jmenovity moment /
vystupni otaCky pohonu
C Dalkové ovladani Centronic
12 Typ pohonu
PLUS P¥ijima¢ CentronicPLUS
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
© Sériové &islo: napt. 21 20 17986
21 Rok 2021
20 Kalendarni tyden
17986 Poradoveé Cislo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
S Zilamiv stejné barvy sitového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)

a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinaem

V pfipadé mistniho ovladani se hnéda Zila po-
honu spoji pfes impulsni spinac s fazi sitového
privodniho vedeni. B&€hem prvnich 5 sekund
po zapnuti sitového napéti se spina¢ nesmi
stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres impulsni
spina¢ prostrednictvim sledu povelt Nahoru,
Stop, Dolu, Stop atd.

Q

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C12 PLUS
Tubular Motor

R30/17C PSF+ V1 PLU
Art.Nr.: 2030 130 170 0
M  8Nm n 17 1/min
U 230V |[f 50Hz
P 100W (1 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 212017986

€&

Informace

Automaticka instalace

Prostrednictvim funkce automatické
instalace  dokaze C12 PLUS
u markyz s kloubovym ramenem
a kazetou automaticky rozpoznat

a naprogramovat optimalni,
maximalni koncovou polohu
zasunuti.

Citlivost dorazu
C12 PLUS muZe prepinat mezi
zvySenou a snizenou citlivosti dorazu.

SniZzeni napnuti latky

Je-li aktivovano sniZzeni napnuti
latky, pohon po dosaZeni koncové
polohy zasunuti popojede o maly

kousek ve sméru zasunuti, aby se
snizilo napnuti latky.

Funkce napnuti latky
Programovatelna funkce Napnuti

latky zajist'uje napnutou latku po
zasunuti do dolni koncové polohy.

Vyvolani pripravenosti

k naprogramovani

Zapnutim napajeni @ (Power On —
pohon cvakne 1%) nebo prepnutim
radiového spinate @ do polohy @
uved'te pohon do reZimu pripravenosti
k programovani (u Centronic na
3minuty, uCentronicPlusna 15 minut).
Nyni mUZete naprogramovat hlavni
vysilat Centronic (viz pohony typu
C12) nebo vysila¢ CentronicPlus pro
dalSi uvedeni do provozu.

ZvySena citlivost dorazu u kazetovych markyz

SniZena citlivost dorazu u otevienych markyz, screent
atd.
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Typ pohonu C12 PLUS

Naprogramovani vysilaCe a prirazeni kanalu

1. Vyberte pohon, ktery je
pfipraven k programovani
Stisknutim programovaciho
tlagitka @ na 3 sekundy vyhleda
vysilaé vSechny pohony, které
jsou pripraveny k programovani.
Vyhledavani je signalizovano
plynulou zmé&nou barvy LED krouzku
A. Vysilac se automaticky pripoji
k nejbliz§imu pohonu (1x cvaknuti),
LED krouZek sviti Zluté.

Pokud je k programovani sou¢asné
pripraveno nékolik pohonu, Ize
pozadovany pohon vybrat pomoci
tlagitka NAHORU nebo DOLU @.

2. Vybér vysilaciho kanalu
Funkénim  tlagitkem ©  se
u vicekanalového vysilate vybere
pozadovany vysilaci kandal. LED
krouZek je pritom rozdélen do 4 poli,
kterym jsou pfrifazeny barvy podle
urovni. V prikladu vpravo je vybran
vysilaci kanal 1.

3. Vyvolani sité a aktivovani
vysilaciho kanalu

Nova sit' se vytvori stisknutim
tlagitka STOP ® Zvoleny vysilaci
kandl je aktivovan a mlZe pozdéji
ovladat pohon. LED krouzek sviti
zelené. Pohon potvrdi volbu tim, ze
1x cvakne.

<

"%—\ 1x Cvaknuti
||

"\ 1x Cvaknuti "\ 1x Cvaknuti

) o B

’\ 1x Cvaknuti "\ 1x Cvaknuti

gq T

8-kanalovy vysilac:
zelena 1-4
Cervena 5-8

16-kanalovy vysila¢:
zelena 1-4
cervena 5-8

4. Deaktivovani/aktivovani
vysilaciho kanalu

Opétnym stisknutim tlagitka STOP
se deaktivuje vysilaci kanal @.
LED krouzek sviti modre. Uvedeni
do provozu (nastaveni koncovych
poloh, zapnuti specialnich
funkci atd.) je mozZné provést i
s deaktivovanym vysilacim kanalem.
Dal8im stisknutim tlacitka STOP se
vysilaci kanal opét aktivuje ©.

Zapnuti rezimu nastaveni

Kratkym stisknutim programovaciho
tlacitka @ se aktivuje reZim nastaveni.
LED krouZek pulzuje svétle modre @.
Pohon je nyni v bdélostnim rezimu.

Upozornéni:

P¥i naprogramovani nového vysilace do nového pohonu se vytvofi vlastni sit’. VSechny
ostatni pohony, které maji patfit do sité, uved’te do provozu se stejnym vysilatem,
abyste zabranili vytvoreni riznych siti.

Korigovani sméru otaceni
Jesté nesmi byt naprogramovana
Zadna koncova poloha.

Pomoci spinace na pohonu:

V pripadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na
pohonu.

S vysiladem (v rezimu nastaveni):

Prfi  zapnutém reZzimu nastaveni
stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko, tlatitko NAHORU a tlagitko
DOLU @, dokud pohon 3% necvakne
. LED krouzek signalizuje ervenym/
modrym rotujicim svétlem.
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Typ pohonu C12 PLUS

Nastaveni citlivosti dorazu (v rezimu nastaveni)

Ve stavu pfi expedici ze zavodu maji typy pohonu s @ 35 sniZenou a typy pohonu
s @ 45 a @ 58 zvySenou citlivost dorazu. Citlivost dorazu Ize zménit pouze b&hem

prvnich 3 jizd k hornimu dorazu.

@ Zapnuti snizené citlivosti
dorazu
Najed'te pancifem/clonou ve
sméru zasunuti @ a navic (pred
dosazenim horni koncové
polohy) stisknéte i programovaci
tlagitko @. Obég tlacitka drite
nadale stisknuta tak dlouho,
dokud pancit/clona jedinym
zasunutim a zasunutim nepotvrdi
prepnuti ©.

® Zapnuti zvySené citlivosti
dorazu
Opakujte volbu popsany v ¢asti
®, dokud pohon dvéma za-
sunutimi a zasunutimi nepotvrdi
prepnuti @.

ZrrrEERIRRAAN
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Nastaveni koncovych poloh pomoci automatické
instalace (v rezimu nastaveni)

@ Automaticka instalace v pripadé

markyz s kloubovym ramenem
a kazetovych markyz
Jedte pancifem/clonou tak
daleko ve sméru zasunuti,
az dojde Kk prejeti koncové
polohy zasunuti a latka lezi na
kloubovych ramenech ©.
Pak jed’te bez preruSenive sméru
zasunuti, dokud se pancif/clona
samocinné nezastavi u horniho
dorazu @.

® Automaticka instalace (volné
volitelny bod dole k dorazu
nahore)
Najed'te pancitem/clonou do
poZadované koncové polohy
zasunuti @. Pak jedte bez
preruseni ve sméru zasunuti,
dokud se pancif/clona samocinné
nezastavi u horniho dorazu @.

/TN
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Nastaveni koncovych poloh (v rezimu nastaveni)

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti (v rezimu
nastaveni)

Najed'te pancifem/clonou do
polohy zasunuti. Potom stisknéte
a podrZzte programovaci tlacCitko
a tladitko VYSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti (v rezimu

nastaveni)

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se
pohon samodinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
poZzadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
ZASUNUTI, dokud pohon
1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
(v rezimu nastaveni)

Stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko atlacitko STOP, dokud pohon
po 6 sekundach 2x necvakne.

Pokud se pancit/clona nachazi mezi
koncovymi polohami, procesem
mazani se vymazou obé& koncové
olohy.

Jestlize je pancit/clona v jedné
z koncovych poloh, vymaze se jen
tato poloha. Pokud jde o specialni
funkce, pohon se opét uvede do
stavu pfi expedici.
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Typ pohonu C12 PLUS

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky
a napnuti latky (v rezimu nastaveni)

1. Aktivace/deaktivace
snizeni napnuti latky (v o o //Illn\
rezimu nastaveni)
Ve stavu pii expedici ze zavodu je &
\
\

funkce sniZeni napnuti latky u typl
pohonu s @ 35 deaktivovana a u typl
pohonu s @ 45 a @ 58 aktivovana. ‘
Najed’te pancifem/clonou k hornimu J

dorazu @. Potom stisknéte a podrzte l ’ ’ ' . ‘ “

programovaci tlatitko @ dokud

pohon 1x necvakne. Znovu stisknéte § (3]

programovacitlacitko ® a navic tlacitko (4)

Stop a tlacitko VYSUNUTI @, dokud

pohon nepotvrdi aktivovani, resp. |
deaktivovani snizeni napnuti latky. \

2. Aktivace/deaktivace

napnuti latky (v rezimu

nastaveni)

Najed'te pancifem/clonou do polohy

napinani latky. Potom stisknéte

a podrZzte programovaci tlacitko,

tlagitko STOP a tlagitko ZASUNUTI, g
dokud pohon kyvnutim nepotvrdi

proces naprogramovani. Za ucelem
deaktivovani funkce napnuti .
latky najedte stisknutim tlacitka
VYSUNUTiI pohonem do polohy 1
napinani latky a znovu stisknéte

a podrzte programovaci tlacitko,

tlagitko STOP a tlagitko ZASUNUTI,

dokud pohon kyvnutim nepotvrdi

proces naprogramovani.

Ukoncéeni rezimu

nastaveni ' § o @

Dlouhym stisknutim (3 sekundy)
programovaciho tlagitka @ se |
deaktivuje rezim nastaveni. LED \ (2]
krouzek zhasne ®. Ruéni vysilag je \

nyni v normalnim rezimu.

Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani
mezipolohy |

Najed’te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy a tisknéte
tlagitko STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepise..

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedne sekundy 2x tlacitko
VYSUNUTI.

2. Naprogramovani
mezipolohy Il

Najed’te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy a tisknéte
tlagitko STOP a ZASUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepiSe.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedneé sekundy 2x tlacitko
ZASUNUTI.

3. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il z paméti

Najed’'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (stisknout
tlagitko STOP a tlagitko VYSUNUTI,
prip. tlacitko STOP a tlagitko
ZASUNUTI), dokud pohon 2x
necvakne.

1x Cvaknuti
S
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Typ pohonu C18
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napr. R30-17-C18
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
30-17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
C Dalkové ovladani Centronic
18 Typ pohonu
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 170112500
17 Rok 2017
01 Kalendarni tyden
12500 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinaem

V pripadé mistniho ovladani se hnéda Zila
pohonu spoji pres impulsni spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spinac¢
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
impulsni spina¢ prostfednictvim sledu poveld
Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C18

Tubular Motor

R20/17C PSOF Z1
Art.Nr.: 2020 130 147 0
M 20Nm | n 17 1/min
U 230V [f 50Hz
P 100 W I 0,75A
Cl. 180 (H) | S2 4 min

Ser. Nr.: 170112500 g_

e
IP44

X

45 Made in Germany

Informace

Rozpoznani prekazky

Aby se zabranilo nekontrolovanému
odvijeni pancite/clony, provadi se
rozpoznavani prekazek smérem
dolll (napftiklad zatizenim vétrem).
Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani
prekazky, musi byt unasec€ s rozpoz-
nanim prekazky namontovany na
pohonu a pancif/clona musi mit
t&Zkou koncovou listu.

SniZeni napnuti latky

V pripadé aktivovaného snizZeni
napnuti latky popojede pohon po
dosazeni koncové polohy zasunuti
o maly kousek smérem dolt, aby se
snizilo napnuti latky.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinate do
polohy®uved'te pohonna3minutydo
reZimu pripravenosti k programovani
@. Pak stisknéte a podrite
programovaci tlacitko na hlavnim
vysilagi @, a podrzte ho, dokud
pohon 2x necvakne ® (3 sekundy
u novych pohon, 10 sekund
k prepsani jiZ naprogramovaného
hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni
JeSt€é nesmi byt naprogramovana
Zadna koncova poloha.

Pomoci spinace na pohonu: V pfipadé
opacného smeéru otaceni prepnéte
prepina¢ sméru otaceni na pohonu.
Pomoci hlavniho vysilace: Tisknéte
programovaci tlacitko, dokud pohon
1% necvakne. Pak stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko, tlagitko
ZASUNUTI a VYSUNUTI, dokud pohon
3% necvakne.
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Typ pohonu C18

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce

automatické instalace

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najizdéjte pancifem/clonou proti
dorazu, dokud se pohon samoc¢inné
nezastavi.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najedte smérem dolll a drzte
stisknuté tlacitko pojezdu, dokud
pohon neprejede koncovou polohu
zasunuti @, potom provede jizdu
nahoru @ a op&t dolti ® aby nakonec
zastavil v koncové poloze zasunuti
a programovaci volbu potvrdil
jednim cvaknutim ©.

*

(1) (2)
@ 6 1x-Cvaknuti

)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

Najed'te pancifem/clonou do
polohy zasunuti. Potom stisknéte
a podrZzte programovaci tlacCitko
a tladitko VYSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
hlavniho vysilace

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
poZzadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlac¢itko a tlacitko
ZASUNUTI,  dokud  pohon
1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko a tlacitko STOP, dokud pohon
po 10 sekundach 2x necvakne.

Pokud se pancit/clona nachazi mezi
koncovymi polohami, procesem
mazani se vymazou obé& koncové
polohy.

Jestlize je pancif/clona v jedné
z koncovych poloh, vymaze se jen
tato poloha.

=X\ 1x Cvaknuti
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Typ pohonu C18
Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani
mezipolohy |

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované mezipolohy a tisknéte
tlagitko STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepise.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2% tlacitko
VWWSUNUTI.

2. Naprogramovani
mezipolohy Il

Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy a tisknéte
tlagitko STOP a ZASUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepiSe.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedné sekundy 2% tlacitko
ZASUNUTI.

3. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il z paméti

Najed'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (stisknout
tlagitko STOP a tlagitko VYSUNUTI,
prip. tlacitko STOP a tlacgitko
ZASUNUTI), dokud pohon 2x
necvakne.

2\ 1x Cvaknuti
)

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

1. Aktivace/deaktivace
funkce snizeni napnuti latky
Ve stavu pfi expedici ze zavodu je
funkce sniZeni napnuti latky u typl
pohonu P-35 mm deaktivovana a u
typl pohonu R-45 mm aktivovana.

Najed'te pancitem/clonou k hornimu
dorazu @. Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlatitko @ dokud
pohon 1x necvakne. Znovu stisknéte
programovacitlacitko ® a navic tlacitko
Stop a tlagitko VWSUNUTI @, dokud
pohon nepotvrdi aktivovani, resp.
deaktivovani sniZzeni napnuti latky.

= B

=

Citlivé rozpoznani prekazky

Jestlize je b&hem provozu
rozpoznana prekazka (napt. zatizeni
vétrem béhem jizdy dolli), pohon
zastavi, provede reverzaci a znovu
se pokusi prekazku prejet. Pokud
se to nepodafi, pohon se po tretim
pokusu vypne @.

Jestlize se na rdznych mistech
vyskytnou prekazky, spousti pohon
tyto tfi pokusy vzdy znovu. Po
maximalné deseti  preruSenich
pohybu zpusobenych prekazkami
na rliznych mistech se pohon po
obraceni chodu vypne.

Cca 15 cm pred dolni koncovou
polohou pohon jiZ po prvnim
rozeznani prekazky prerusi ¢innost
a nezahdji zadné dalSi opakované
pokusy.
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Typ pohonu C18 PLUS

Typovy Stitek

©® Typové oznaceni: napr. R30-17-C18 PLUS
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
30-17 Jmenovity moment /
vystupni otacky pohonu
C Dalkové ovladani Centronic
18 Typ pohonu
PLUS P¥ijima¢ CentronicPLUS
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 1770112500
21 Rok 2017
40 Kalendarni tyden
18963 Poradoveé Cislo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spoji
s Zilami stejné barvy sit'ového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pripojeni s mistnim ovladanim s
impulsnim spinaem

V pfipadé mistniho ovladani se hnéda Zila po-
honu spoji pfes impulsni spinac s fazi sitového
privodniho vedeni. B&€hem prvnich 5 sekund
po zapnuti sitového napéti se spina¢ nesmi
stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres impulsni
spina¢ prostrednictvim sledu povelt Nahoru,
Stop, Dolu, Stop atd.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C18 PLdE

Tubular Motor

R30/17C PSOF+ V1 PLU

Art.Nr.: 2030 130 189 0

M  8Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50 Hz

P 100W

I 045 Ag

Cl. 180 (H)

S2 4 mij

Ser. Nr.: 214018963

€&

Informace

Rozpoznani prekazky

Aby se zabranilo nekontrolovanému
odvijeni pancite/clony, provadi se
rozpoznavani prekazek smérem
dolll (napftiklad zatizenim vétrem).
Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani
prekazky, musi byt unasec€ s rozpoz-
nanim prekazky namontovany na
pohonu a pancif/clona musi mit
t&Zkou koncovou listu.

SniZeni napnuti latky

V pripadé aktivovaného snizZeni
napnuti latky popojede pohon po
dosazeni koncové polohy zasunuti
o maly kousek smérem dolt, aby se
snizilo napnuti latky.

Vyvolani pfipravenosti

k naprogramovani

Zapnutim napajeni @ (Power On -
pohon cvakne 1X) nebo prepnutim
radiového spinate @ do polohy
@® uvedte pohon do reZimu
pripravenosti k programovani
(pro Centronic na 3 minuty,
pro CentronicPlus na 15 minut). Nyni
muZete naprogramovat hlavnivysilag
Centronic (viz pohony typu C18)
nebo vysilac CentronicPlus
pro dal8i uvedeni do provozu.
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Typ pohonu C18 PLUS

Naprogramovani vysilaCe a prirazeni kanalu

1. Vyberte pohon, ktery je
pfipraven k programovani
Stisknutim programovaciho
tlagitka @ na 3 sekundy vyhleda
vysilaé vSechny pohony, které
jsou pripraveny k programovani.
Vyhledavani je signalizovano
plynulou zmé&nou barvy LED krouzku
A. Vysilac se automaticky pripoji
k nejbliz§imu pohonu (1x cvaknuti),
LED krouZek sviti Zluté ©.

Pokud je k programovani sou¢asné
pripraveno nékolik pohonu, Ize
pozadovany pohon vybrat pomoci
tlagitka NAHORU nebo DOLU @.

2. Vybér vysilaciho kanalu
Funk&nim  tlacitkem @  se
u vicekanalového vysilate vybere
pozadovany vysilaci kandal. LED
krouzZek je pritom rozdélen do 4 poli,
kterym jsou zase prifazeny barvy
podle urovni. V prikladu vpravo je
vybran vysilaci kanal 1.

3. Vyvolani sité a aktivovani
vysilaciho kanalu

Nova sit' se vytvori stisknutim
tlagitka STOP ® Zvoleny vysilaci
kandl je aktivovan a mlZe pozdéji
ovladat pohon. LED krouzek sviti
zelené. Pohon potvrdi volbu tim, ze
1x cvakne.

‘:)—-m 1x Cvaknuti
||

"\ 1x Cvaknuti "\ 1x Cvaknuti

) o B

"\ 1x Cvaknuti ’\ 1x Cvaknuti

gq T

8-kanalovy vysilac:
zelena 1-4
Cervena 5-8

16-kanalovy vysilag:
zelena 1-4
cervena 5-8

Deaktivovani/aktivovani
vysilaciho kanalu

Opétnym stisknutim tlacitka STOP
se deaktivuje vysilaci kanal @.
LED krouZek sviti modre. Uvedeni
do provozu (nastaveni koncovych
poloh, zapnuti specialnich
funkci atd.) je moZné provést i
s deaktivovanym vysilacim kanalem.
DalSim stisknutim tlacitka STOP se
vysilaci kanal opé&t aktivuje .

Zapnuti rezimu nastaveni

Kratkym stisknutim programovaciho
tlacitka @ se aktivuje reZim nastaveni.
LED krouZek pulzuje svétle modre @.
Pohon je nyni v bdélostnim rezimu.

Upozornéni:

P¥i naprogramovani nového vysilace do nového pohonu se vytvofi vlastni sit’. VSechny
ostatni pohony, které maji patfit do sité, uved’te do provozu se stejnym vysilatem,
abyste zabranili vytvoreni riznych siti.

Korigovani sméru otaceni
Jesté nesmi byt naprogramovana
Zadna koncova poloha.

Pomoci spinace na pohonu:

V pripadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na
pohonu.

S vysiladem (v rezimu nastaveni):

Pfi zapnutém rezimu nastaveni
stisknéte a podrZte programovaci
tlacitko, tlacitko NAHORU a tlacitko
DOLU @, dokud pohon 3x necvakne

®. LED krouZek signalizuje
¢ervenym/modrym rotujicim
svétlem.
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Typ pohonu C18 PLUS

Nastaveni koncovych poloh pomoci automatické

instalace v rezimu nastaveni nebo v normalnim provozu

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najizdéjte pancifem/clonou proti
dorazu, dokud se pohon samoc&inngé
nezastavi.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Najedte smérem dolll a drzte
stisknuté tlacCitko pojezdu, dokud
pohon neprejede koncovou polohu
zasunuti @, potom provede jizdu
nahoru @ a opé&t dolti ® aby nakonec
zastavil v koncové poloze zasunuti
a programovaci volbu potvrdil
jednim cvaknutim ©.

*

]
(13 (2]
e» Q ’ﬂ) 1x Cvaknuti

Nastaveni koncovych poloh (v rezimu nastaveni)

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti (v rezimu
nastaveni)

Najed'te pancifem/clonou do
polohy zasunuti. Potom stisknéte
a podrZzte programovaci tlacCitko
a tladitko VYSUNUTI, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti (v rezimu

nastaveni)

® Doraz - koncova poloha
zasunuti
Najizdéjte pancifem/clonou

k hornimu dorazu, dokud se
pohon samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha
zasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
poZzadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlac¢itko a tlacitko
ZASUNUTI,  dokud  pohon
1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
(v rezimu nastaveni)

Stisknéte a podrzte programovaci
tlacitko atlacitko STOP, dokud pohon
po 6 sekundach 2x necvakne.

Pokud se pancit/clona nachazi mezi
koncovymi polohami, procesem
mazani se vymazZzou obé koncové
polohy.

Jestlize je pancit/clona v jedné
z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato poloha.

=\ 1x Cvaknuti
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Typ pohonu C18 PLUS

Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani
mezipolohy |

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované mezipolohy a tisknéte
tlagitko STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepise.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2% tlacitko
VWWSUNUTI.

2. Naprogramovani
mezipolohy Il

Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy a tisknéte
tlagitko STOP a ZASUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
mezipoloha prepiSe.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedné sekundy 2% tlacitko
ZASUNUTI.

3. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il z paméti

Najed'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (stisknout
tlagitko STOP a tlagitko VYSUNUTI,
prip. tlacitko STOP a tlacgitko
ZASUNUTI), dokud pohon 2x
necvakne.

1x Cvaknuti

D))

1x Cvaknuti

)

2x Cvaknuti

D)

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky (v

rezimu nastaveni)

Aktivace/deaktivace funkce
snizeni napnuti latky (v
rezimu nastaveni)

Ve stavu pfi expedici ze zavodu je
funkce sniZeni napnuti latky u typl
pohonu P-35 mm deaktivovana a u
typl pohonu R-45 mm aktivovana.

Najed'te pancitem/clonou k hornimu
dorazu @. Stisknéte a podrite
programovacitlacitko @ a navic tlacitko
Stop a tlagitko VWSUNUTI @, dokud
pohon nepotvrdi aktivovani, resp.
deaktivovani sniZzeni napnuti latky.

Ukonceni rezimu

nastaveni

Dlouhym stisknutim (3 sekundy)
programovaciho tlatitka @ se
deaktivuje rezim nastaveni. LED
krouzek zhasne @®. Pohon je nyni
v normalnim rezimu.

Citlivé rozpoznani
prekazky

Jestlize je béhem provozu
rozpoznana prekazka

(napf. zatizeni vétrem b&hem jizdy
doll), pohon =zastavi, provede
revervace a podruhé se pokusi
prekazku prejet. Pokud se to
nepodari, pohon se po tfetim pokusu
vypne @. Jestlize se na rliznych
mistech vyskytnou prekazky, spousti
pohon tyto tfi pokusy vzdy znovu.
Po maximaln& deseti preruSenich
pohybu zplsobenych prekazkami
na rdznych mistech se pohon po
obraceni chodu vypne. Cca 15 cm
pred dolni koncovou polohou pohon
jiz po prvnim rozeznani prekazky
prerusi ¢innost a nezahdji zadné
dal8i opakované pokusy.

Slunecni clony

& BECKER



Sada SWS 241 2. Nastaveni prahové

hodnoty sluneéniho zareni

. - . o o Odstrarite &Stitek s popisky na
Uvedeni do provozu radiové sady - SWS241, s vysilaGem zadni  strand rédiovéﬁop ru\éniho i i
SWC441 -1l a senzorem SWC510 (slunce-vitr) vysilae  SWCA41-Il.  Pomoci
priloZené pomdcky pro nastaveni ) ¢
1. Naprogramovani hlavniho otacejte  regulatorem  prahové J % A
vysilace y hodnoty slunecniho zareni, dokud xor
a. Stisknutim tlagitka NAHORU/ nedosahnete poZzadované hodnoty. 5 ¢
STOP/DOLU najed’te pancitem/ f} Prahovou hodnotu  slune&niho
clonou do stfedni polohy. o zareni Ize nastavovat v 15 stupnich

(cca 2 kix az 100 klix). Pfi pomalém
otaceni regulatoru se Vam zobrazi
stupné ,kyvnutim“ pancire/clony.

2N

&

3. Nastaveni prahové
hodnoty sily vétru

— Pomoci priloZzené pomucky pro
nastaveni otacejte regulatorem
prahové hodnoty sily vétru, dokud

b. ![DIOEC’)’[T Stis"”g\;‘\?c;'ggrgr\?v%‘g(g y nedosahnete pozadované hodnoty. 3‘ %C X
aditko na . R e St
prejde na dobu 3 minut do rezimu f E;ir':;\\//g\t]at h?/d”?;‘“ Sit\én;’:;ru(c'zg xOr
Fipravenosti k programovani. .
prip prog . ) 2 m/s a7 22 m/s). Pfi pomalém ) <
> B otaceni regulatoru jsou Vam stupné

‘ . ‘ signalizovany  kyvnutim  pancite/

§ clony.
Ru¢ni provoz Automaticky provoz

4. Kontrola nastaveni

Po nastaveni prahovych hodnot'je
— zarizeni automaticky v TESTOVACIM $2 BECKER &2 BECKER

rezimu. V TESTOVACIM reZimu >

. B = ) dochazi ke zkraceni reakCnich g

c. Béhem reZmu  pfipravenosti dob stinéni a sledovani vétru. V . ]
k programOVéni stisknéte a pOdrﬁe S ) automatickém provozu Ize tyto N
programovaci tlatitko @ na . " / funkce kontrolovat. ,E
Irla dlovke m rucnim vysilaci SWC4,419- /"’fuﬂ Pohybem posuvného prepinate - q=,>
( ’ky’c/j\(/)mzjt?‘ ;::c?fjfgj}cllgnzc))them - z automatického provozu do ru¢niho ' =
e ’ - ' provozu a zpét do automatického »

Upozornéni: ~ Aby ~ bylo  mozné - , W provozu se testovaci rezim ukongi.

sKyvnuti® zfetelné rozeznat, mél by = J Jestlize nedochazi k ovladani 2

byt pancif/clona mezi koncovymi \ \‘ posuvného prepinate, testovaci ] = ]

polohami. \ \‘ reZzim se po 15 minutach ukond&i

‘ ‘ automaticky.

& BECKER
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Sada SWS441/SWS641
Uvedeni do provozu radiové sady - SWS441/SWS641, s

vysilaem SWC441 -1l a senzorem slunce-vitr (napajeny/solar)

1. Naprogramovani hlavniho
vysilace

Vypnéte a znovu zapnéte sit'ové
napéti na radiovém pfijimaci (pohon
typu PSF(+)) ©. Pak stisknéte
a podrZzte programovaci tlac¢itko
na hlavnim vysilagi®, a podrzte ho,
dokud pohon 2x necvakne ©.

Upozornéni: Nastaveni koncovych
poloh pro typ pohonu PSF(+)
naleznete na stranach 92 a 93.

2. Naprogramovani SC811/

SC861

a) Tisknéte programovaci tlacitko
na hlavnim vysilaci @, dokud
trubkovy pohon 1x necvakne @.

b) Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko SC811/
SC861 ®, dokud trubkovy pohon
1x necvakne ©.

c) Jesté jednou tisknéte
programovaci tlac¢itko SC811/
SC861 O, dokud trubkovy
pohon 2% necvakne ©.

2x Cvaknuti
EEEEEE ef
m
@
1x Cvaknuti
EEEEEE gf
I

1x Cvaknuti
V- Qf

2x Cvaknuti
@
(6]

3. Nastaveni prahové
hodnoty sluneéniho zareni
Odstrarnte 8titek s popisky na
zadni strané& radiového rucniho
vysilaCe SWC441-Il. Pomoci
priloZené pomdcky pro nastaveni
otacejte regulatorem prahové
hodnoty slunecniho zareni, dokud
nedosahnete poZadované hodnoty.

Prahovou  hodnotu  slunegniho
zareni Ize nastavovat v 15 stupnich
(cca 2 kix az 100 klix). Pfi pomalém
otaceni regulatoru jsou Vam stupné
signalizovany prostrednictvim
cvaknuti trubkového pohonu.

4. Nastaveni prahové
hodnoty sily vétru

Pomoci pfrilozené pomucky pro
nastaveni otacejte regulatorem
prahové hodnoty sily vétru, dokud
nedosahnete poZzadované hodnoty.

Prahovou hodnotu sily vétru Ize
nastavovat v 11 stupnich (cca
2 m/s az 22 m/s). Pfi pomalém
otaceni regulatoru jsou vam stupné
signalizovany prostrednictvim
cvaknuti trubkového pohonu.

5. Kontrola nastaveni

Po nastaveni prahovych hodnot je
zafizeni automaticky v TESTOVACIM
rezimu. V TESTOVACIM rezimu
dochazi ke zkraceni reakc¢nich
dob stinéni a sledovani vétru. V
automatickém provozu Ize tyto
funkce kontrolovat.

Pohybem posuvného prepinace na
radiovém rucnim vysilaci SWC441-11
z automatického provozu do ru¢niho
provozu a zpét do automatického
provozu se testovaci reZzim ukonci.
JestliZe nedochazi k ovladani
posuvného prepinace, testovaci
rezim se po 15 minutach ukonci
automaticky.

Rucni provoz

$2 BECKER
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=23
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C
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Automaticky provoz
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Sada SWS541 PLUS

Uvedeni radiové sady SWS541 PLUS do provozu
s ruénim vysilacem SWC541 PLUS a ¢idlem SC911
PLUS (slunce-vitr-dést’)

Upozornéni: Postup naprogramovani vysilace do pFijimace naleznete
v kapitolach C12 PLUS, C18 PLUS, VC420 PLUS a VC470 PLUS.

Pokud se ma SWS541 PLUS pfidat do jiz nainstalované sité (mesh),
nejprve se ruéni vysilaé SWC541 PLUS naprogramuje do sité.

Za timto uCelem stisknéte a podrzte programovaci tlaCitko na vysilaci, ktery je jiz
v siti, dokud LED krouZek neukoncCi plynulou zmé&nu barvy a nerozsviti se zelené
nebo modfre. Poté stisknéte programovaci tlacitko na novém vysilaci SWC541 PLUS
s tovarnim nastavenim tak dlouho, neZ LED krouzky obou vysilacd zméni barvu
ve sméru hodinovych ruci¢ek a budou blikat zelené (viz také: Radiova technika
CentronicPlus v priloze) aZz nakonec zhasnou.

Pridejte €idlo SC911 PLUS do sité (aktivujte)

v,

a prirad’te ho k prijimaci

Vytvorte na Cidle
pripravenost k programovani @ 1x bliknuti
Zapnutim napajeni @ (Power On) T | .
uved'te SCO11 PLUS na 15 minut do gy

reZzimu pripravenosti k programovéni. \}\3 I 1

SC911 PLUS potvrdi pfipravenost

k programovani tim, Ze LED @ blikne —
1% zelenég.

Vybrani €idla, které je )

pripravené k programovani

Stisknutim programovaciho tlacitka @ @
na 3 sekundy vyhleda vysila€ vSechny

prijimaCe, které jsou pfipraveny
k programovani. Vyhledavani je |
signalizovano plynulou zmé&nou barvy

LED krouzku @. Vysilat se p¥ipoji |
k prijimaci (Cidlu), ktery je v rezimu |
pripravenosti k programovani. LED
krouZek sviti Zluté ©.

®
®

Pokud je k programovani sou€asné
pripraveno nékolik prijimac (&idel),
Ize pozadovany SC911 PLUS vybrat
pomoci tlagitka ZASUNUTI nebo
VYSUNUTI @. SC911 PLUS potvrdi
vybé&rtim, 7e LED © 3x blikne zelené.

Aktivovani ¢idla

Kratkym stisknutim tlagitka STOP @
se Cidlo aktivuje a stane se soucasti
sit& mesh. LED krouZek sviti bile @.
Cidlo potvrdi aktivovani 3x zelenym
bliknutim ©.

Vybér prijimace v siti
Pokratkém stisknutiprogramovaciho
tlagitka @ prijimad v siti potvrdi. LED
krouzek sviti modfe/bile. Pomoci
tlagitka ZASUNUTI nebo tlagitka
VYSUNUTI @ Ize vybrat prijimag, ke
kterému se ma ¢idlo prifadit @.

Prifazeni ¢idla k pfFijimaci
Kratkym stisknutim tlacitka STOP
® se cidlo pritadi k prijimaci. LED
krouzek sviti zelené/bile. Hodnoty
Cidla se nyni pfenesou do pfijimace.
DalSim stisknutim tlagitka STOP
pfirazeni zase zruSite. LED krouzek
sviti op&t modre/bile ®.

3x bliknuti
L G |

| |

® 3x bliknuti
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Sada SWS541 PLUS

Ukoncéeni procesu

programovani (1]

Dlouhym stisknutim (3 sekundy)

programovaciho tlagitka @ se ukongci

proces programovani. LED krouzek

zhasne @. i ©

Nastaveni prahovych hodnot

a chovani prijimace za desté

Vybér prijimace

Stisknutim programovaciho
tladitka @ na 3 sekundy vyhleda D o
vysilaC v8echny pfijimacCe, které \

jsou ve stejné siti. Vyhledavani je \ (2] (3)
signalizovano  plynulou zménou |

barvy LED krouZzku @. Vysilat se N

automaticky pfipoji k nejblizS§imu ‘
prijimaci v siti. LED krouzek sviti
zeleng ® (aktivni) nebo modre
(neaktivni).

Tlagitkem NAHORU nebo tlacitkem
DOLU vyberte pozadovany prijimad
O. Prijimac vyb&r potvrdi 1%
cvaknutim nebo pohybem.

"\ 1x Cvaknuti '\ 1x Cvaknuti

N SRS

’\ 1x Cvaknuti ’\ 1x Cvaknuti

N

Aktivovani rezimu nastaveni
Kratkym stisknutim programovaciho
tlatitka @ se aktivuje reZim nastaveni.
LED krouZek pulzuje svétle modre @.
Prijimac je nyni v reZimu nastaveni.

) (D)

1. Nastaveni prahovych
hodnot intenzity slunce
Stisknutim  funk&niho tladitka @
na 3 sekundy se vysilaé prepne
do nastaveni prahovych hodnot
intenzity slunce. Prahovou hodnotu
intenzity slunce Ize upravit stisknutim
tladitka NAHORU nebo tladitka
DOLU @ Stisknutim tlagitka STOP
® se znovu vybere prednastavena
hodnota.

2. Nastaveni prahovych
hodnot sily vétru

Stisknutim  funk&niho tlagitka @
1 sekundu se vysilat prepne do
nastaveni prahovych hodnot sily
vétru. Prahovou hodnotu sily vétru
Ize upravit stisknutim tlacCitka
NAHORU nebo tlagitka DOLU @.
Stisknutim tlagitka STOP ® se znovu
vybere prednastavena hodnota.

3. Nastaveni chovani pri desti
Stisknutim  funk&niho tlagitka @
na 1 sekundu se vysilaC prepne
do nastaveni chovani pfi desti.
Stisknutim tlacitka NAHORU se
pancit/clona pfi desti zasune ©.
Stisknutim tlagitka DOLU se pancit/
clona pfi desti vysune ©. Stisknutim
tlacitka STOP nedojde k Zadné
reakci na dést' @.

Ukonceni rezimu nastaveni a
ulozeni nastaveni

Dlouhym stisknutim (3 sekundy)
programovaciho tlacitka @ se
deaktivuje rezim nastaveni. LED
krouZek zhasne @. P¥ijimad uloZi
nastaveni.
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Senzor SC211

Uvedeni radiového pohybového ¢idla markyz SC211

do provozu

1. Naprogramovani hlavniho
vysilace

Vypnéte aznovu zapnéte sit'ové napéti
na radiovém prijimaci (pohon typu
PSF(+)) ©. Pak stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko na hlavnim
vysilagi SWC241-1l @, a podrzte ho,
dokud pohon 2% necvakne ©.

Upozornéni: Nastaveni koncovych
poloh pro typ pohonu PSF(+)
naleznete na stranach 92 a 93.

2. Naprogramovani SC211

a.) Odstrarite  §titek s popisky
na zadni strané& radiového
ruéniho vysilate SWC241-Il.
Pomoci prilozené pomdcky pro
nastaveni otacejte regulatorem
prahové hodnoty sily vétru
SWC241-Il ve sméru hodinovych
ruitek na maximum ©.
Potom stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko @, dokud
pohon 1x necvakne ©.

b) Potom stisknéte a podrzte
Servené programovaci tlacitko @
zafizeni SC211, dokud trubkovy
pohon 1x necvakne ©.

c) Jesté jednou stisknéte a podrzte
Cervené programovaci tlacitko
@, dokud trubkovy pohon 2x
necvakne @.

\\\\\\\

2x Cvaknuti
9(-

1x Cvaknuti
(3] @

x Cvaknuti =

2x Cvaknuti
6(-

3. Nastaveni prahové
hodnoty sily vétru

Pomoci priloZené pomucky pro
nastaveni otacCejte regulatorem
prahové hodnoty sily vétru na
SWC241-Il, dokud nedosahnete
poZadované hodnoty.

Prahovou hodnotu sily vétru Ize
nastavovat v 11 stupnich (cca
2 m/s az 22 m/s). Pfi pomalém
otaceni regulatoru jsou Vam stupné
signalizovany prostrednictvim
cvaknuti trubkového pohonu.

4. Nastaveni aktivaéniho uhlu
Pomoci priloZzené pomucky pro
nastaveni nastavte aktivacni thel na
oto¢ném spinaci na zakladni desce.

5. Programovani aktivaéniho
uhlu

Najed'te markyzou do koncové
polohy zasunuti. Po 15-ti sekundové
Cekaci dobé stisknéte programovaci
tlagitko, dokud po 6 sekundach LED
kontrolka neprejde ze zelené na
oranzovou a opét na zelenou.

0 = Vypnuto

1 =Citlivé

9 = Necitlivé
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Prijimac VC470-Il

Uvedeni do provozu

Pripojeni

S externim radiovym pfijimacem
VC470-1l Ize bézné pohony Zaluzii,
markyz a rolet modernizovat
na dalkové ovladané pohony.
Pfipojeni se provadi pres konektor
Hirschmann STAS 3 od pohonu
a spojky Hirschmann STAK 3
k sitovému zdroji napajeni.

1. Naprogramovani hlavniho
vysilace

Vypnéte a znovu zapnéte sit'ové napéti
na radiovém prijimaci VC470-Il @. Pak
stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko na hlavnim vysilaci ®,
dokud prijima¢ nepotvrdi proces
programovani  kratkym  kyvnutim
(8sekundy priprvniinstalaci, 10 sekund
k prepsani jiz naprogramovaného
hlavniho vysilace).

2. Korigovani sméru otaceni
Opatrnym  otoCenim  prepinace
sméru otaceni, umisténého na
strané sit'ového pfipojeni VC470-I1,
do protilehlé polohy se pfepne smér
otaceni.

3. Naprogramovani
mezipolohy / polohy
naklopeni

Najed’te Zaluzii z horni koncové
polohy do pozadované mezipolohy
a poté stisknéte a podrzte tlacitko
STOP a tlagitko DOLU, dokud
pohon kyvnutim nepotvrdi proces
naprogramovani.

Najedte do poZadované polohy
naklopeni a pak stisknéte a podrzte
tla¢itko STOP a NAHORU, dokud
pohon kyvnutim nepotvrdi proces
naprogramovani.

4. Vymazani mezipolohy/
polohy naklopeni z paméti
Stiskn&te kratce tlacitko STOP ©,
poté stisknéte tlacitko STOP a drzte ho
po dobu 6 sekund stisknuté @, dokud
pohon kyvnutim nepotvrdi proces
mazani.

Prepnutim rezim( Zaluzie/rolety/
markyzy se rovnéz vymaze
mezipoloha a poloha naklopeni.
Najetim do mezipolohy, pfip. polohy
naklopeni (dvojité stisknuti NAHORU
nebo dvojité  stisknuti  DOLU)
a naslednym opakovanim procesu
naprogramovani se polohy mohou
vymazat také jednotlivé.

5. Pfepinani: Rezim zaluzie/
rolety/markyzy

Stisknéte a podrzte programovaci
tladitko na hlavnim vysilagi na
3 sekundy, dokud pohon ,nekyvne“
©. Potom stiskn&te a podrite
programovaci tlaCitko, tlacitko

NAHORU, tlagitko STOP a tlacitko
DOLU po dobu 10 sekund, dokud
pohon kyvnutim nepotvrdi proces
prepinani @.

|

L
|

Poloha naklopeni

Mezipoloha

A o A o
krétkyé 6s @
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PrijimaC VC470 PLUS

Uvedeni do provozu

Pripojeni

S externim radiovym pfijimacem
VC470 PLUS Ize bézné pohony
Zaluzii, markyz a rolet modernizovat
na dalkové ovladané pohony.
Pfipojeni se provadi pres konektor
Hirschmann STAS 3 od pohonu
a spojky Hirschmann STAK 3
k sitovému zdroji napajeni.

Zkontrolujte nebo prepnéte
provozni rezim

Provozni reZzim se prepina opatrnym
otoCenim prepinace reZimunastrané
pripojeni napajeni VC470 PLUS. Ve
stavu pfi expedici je provozni reZim
Zaluzie zapnuty.

Po prepnuti rezimu a pfipojeni
VC470 PLUS k sitovému napéti
budou v8echna predchozi
programovani vymazana.

Rolety Poloha 1
(levy doraz)
Slunecni clony Poloha 2
Zaluzie Poloha 3
(stav pfi expedici)
Spinaci aktor Poloha 4
(prava zarazka)

Spusténi rezimu pripravenosti
k programovani

Zapnutim sitového napé&ti @ nebo
zasunutim spojky Hirschmann @ na
strané sité prejde VC470 PLUS na
15 minut do reZimu pfipravenosti
k programovani. VC470 PLUS
potvrdi pfipravenost k programovani
kratkym pohybem.

Naprogramovani vysilace
CentronicPlus

Stisknutim programovacihotlagitka @
na 3 sekundy vyhleda vysila¢ v§echny
VC470 PLUS, které jsou pripraveny
k programovani. Vyhledavani je
signalizovano  plynulou zménou
barvy LED krouzku @. Vysilag se
pripoji k VC470 PLUS, LED krouzek
sviti Zluté © a VC470 PLUS provede
pohyb. Pokud je k programovani
soucasné pripraveno neékolik
prijimacu, lze poZadovany prijimad
vybrat pomoci tlagitka ZASUNUTI
nebo tlatitka VYSUNUTI @.
U vicekanalového ruéniho vysilace
se pozadovany vysilaci kanal vybere
pomoci funk&niho tladitka ©.

Vysilaci kanal se aktivuje stisknutim
tlacitka STOP, LED krouzek sviti
zelen& ©O. Vysilaci kanal Ize
deaktivovat opé&tovnym stisknutim
tlacitka STOP, LED krouzek sviti
modre @. Dalsim stisknutim tladitka
STOP dojde k opétovné aktivaci
vysilaciho kanalu, LED krouZek opét
sviti zeleng @.

Kratkym stisknutim programovaciho
tlagitka @ prejdete do reZimu
nastaveni. LED krouZzek pulzuje
svétle modre ©.

Stisknutim programovaciho tlacitka
® na 3 sekundy se ruéni vysilag
prepne do normalniho rezimu. LED
krouzek zhasne @©.

B16.
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Naprogramovani hlavniho
vysilace Centronic

Po vytvoreni pripravenosti
k programovani na VC470 PLUS
stisknéte a podrzte programovaci
tlaCitko na pozadovaném hlavnim
vysilaCi, dokud pfijima¢ kratkym
povelem ZASUNUTI/VYSUNUTI
nepotvrdi proces naprogramovani
(3 sek. pfi prvni instalaci, 10 sek.
pro prepsani jiz naprogramovaného
hlavniho vysilace).

Zapnuti rezimu nastaveni

po naprogramovani vysilace
CentronicPlus

Stisknutim programovaciho
tladitka @ na 3 sekundy se vysilad
pripoji k prijimaci z instalace
(sit€). Po plynulé zméné barvy
LED krouzku @ potvrdi pfijimad
pripojeni. LED krouzek se rozsviti
zelené nebo modre, coZ znamena,
7e vysilaci kanal je aktivni ©
nebo neaktivni @. PoZadovany
VC470 PLUS Ize vybrat pomoci
tlacitek ZASUNUTI a VYSUNUTI ©.
Kratkym stisknutim programovaciho
tlagitka @ se zapne reZim nastaveni,
LED krouZek blika svétle modre @.

Zmeéna sméru otaceni pomoci
ruéniho vysilace

Zména sméru otaceni je mozna
pouze  tehdy, pokud  nebyla
nastavena zadna pojezdova draha.
Stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko, tlagitko ZASUNUTI a tlagitko
VYSUNUTI na vysilagi CentronicPlus
(vrezimu nastaveni) nebo na hlavnim
vysilaci Centronic, dokud pfijimac
nepotvrdi zménu sméru otaceni.

Nastaveni drahy pojezdu

Najed’te pancifem/clonou (roleta,
slunecni clona nebo Zzaluzie) do
dolni koncové polohy. Stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko
a tlagitko VYSUNUTI na vysilagi
CentronicPlus (v reZimu nastaveni)
nebo na hlavnim vysilaci Centronic,
dokud pfijimac¢ nastaveni nepotvrdi.

Poté najedte pancifem/clonou
(roleta, slunecni clona nebo Zaluzie)
do horni koncové polohy. Stisknéte
a podrZzte programovaci tlacitko
a tlagditko ZASUNUTI na vysilagi
CentronicPlus (v reZimu nastaveni)
nebo na hlavnim vysilac¢i Centronic,
dokud pfijimac¢ nastaveni nepotvrdi.

Nastaveni maximalniho
naklopeni (pouze u zaluzii)
Najed’te zaluzii z dolni koncové
polohy tak dlouho smérem nahoru,
dokud nebudou lamely dplné
otevfené. Stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
VYSUNUTI na vysila&i CentronicPlus
(vreZimu nastaveni) nebo na hlavnim
vysila¢i Centronic, dokud pfijimac¢
nastaveni nepotvrdi.
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Vymazani drahy pojezdu

a maximalniho naklopeni (u
Zaluzii)

Najed’te pancifem/clonou (roleta,
sluneCni clona nebo Zaluzie) mezi
koncové polohy. Stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko a tlacitko
STOP na vysilaci CentronicPlus (v
reZimu nastaveni) nebo na hlavnim
vysilagi Centronic, dokud pfijimac¢
nastaveni nepotvrdi.

Nastaveni mezipoloh

Naprogramovani mezipolohy |
Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy (s
naklopenim v rezimu Zaluzie)
a stisknéte tlacitko STOP a tlagitko
VYSUNUTI na vysilagi CentronicPlus
nebo na vysila¢i Centronic, dokud
prijimac jizdnim pohybem nepotvrdi
nastaveni.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
bé&hem jedné sekundy 2x tlagitko
VYSUNUTI.

Naprogramovani

mezipolohy Il

Najed’te pancitem/clonou do
pozadované mezipolohy (s naklopenim
Vv rezimu Zaluzie) a stisknéte a podrzte
tlagitko STOP a tlagitko ZASUNUTI na
vysilaCi CentronicPlus nebo na vysilaci
Centronic, dokud prijima¢ nastaveni
jizdnim pohybem nepotvrdi.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedné sekundy 2x tlacitko
ZASUNUTI.

1x Cvaknuti
M

Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il z paméti

Dvojitym stisknutim tlaCitka
NAHORU, resp. tlagitka VYSUNUTI
najedte pancifem/clonou do
mezipolohy, kterou chcete vymazat,
a opakujte proces naprogramovani
pomoci vysilace CentronicPlus nebo
Centronic, dokud pfijima¢ vymazani
dvéma jizdnimi pohyby nepotvrdi.

Funkce: Spinaci aktor
Stisknutim  tlagitka ~ ZASUNUTI
nebo tladitka VYSUNUTI vysilade
CentronicPlus nebo vysilace
Centronic se  zapne  vystup
+NAHORU“ a stisknutim tladitka
STOP se opét vypne.

Spotiebice
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H = 4 Z Nt 1 U 5-kanalového vysilaCe se kazdy jednotlivy kanal chova jako samostatny vysilac.
TeC h n O I O g I e d al kove h O OVI ad a n I Ce ntro n I C Pri volbé vSech kanalt (LED kontrolky vSech skupin sviti) je signal vysilan na vSechny
prijimace, v kterych byl vysilag naprogramovan.

Princip: Tvorba jednotlivych, skupinovych Priklad: F
\/3 [T

a centralnich fidicich ovladacu.

Kazdy radiovy prijima¢ ma pamét'ové misto pro hlavni vysila¢ a 15 pamét'ovych mist
pro dalSi vysilace.

Hlavni vysila¢ 15 dalSich vysi

NI

Hlavni vysila€ se programuje pomoci radiového prg. tlaCitka, event. radiového
spinate nebo pomoci Power ON v pfijimaci. VSechny dalSi vysilaCe se programuji
pomoci hlavniho vysilaCe v pfijimaci. Naprogramovanim jednoho vysilace na nékolik
pohon Ize tedy vytvofit skupinovy, event. centralni vysilag.

Priklad:
\/3@Ad|g|||||||||||||t
\/g@“@fiuuu:%l -

sg-icleled [ [ [ [ [ [ IS0 1|

e 1
¢

Kanal 1 — ,samostatny vysila¢ A“ (hlavni vysilag) ¥idi pohon 1

Kanal 2 — ,,samostatny vysila¢ B“ (hlavni vysila¢) fidi pohon 2

Kanal 3 — ,,samostatny vysila¢ C* (hlavni vysilag) fidi pohon 3

Kanal 4 — ,,skupinovy vysila¢ d“ fidi pohony 1 a 2

Kanal 5 — ,;skupinovy vysila¢ e fidi pohony 2a 3

Kanal 6 — ,,centralni vysilac” (sviti LED kontrolky v§ech skupin) Fidi pohon 1,
pohon 2 a pohon 3

[~] @=® |

(x)
g
[e]

Individualni (Master) Skupina Centralni

[>] am®
(=] amB
[0] amB
[2] a=m®

Samostatny vysila¢ A (hlavni vysilag) fidi pohon 1
Samostatny vysila¢ B (hlavni vysilag) fidi pohon 2
Samostatny vysila¢ C (hlavni vysila¢) fidi pohon 3
Skupinovy vysila¢ d fidi pohony 1 a 2

Skupinovy vysila¢ e fidi pohony 2 a 3

Centralni vysila¢ f fidi pohon 1, pohon 2 a pohon 3
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Technologie dalkoveho ovladani Centronic Naprogramovani dalsich 0 5 M Cvaknit

vysilacu
.. v e Po dobu 3 sekund stisknéte A=Al T T T T T TTTT]
Naprogramovanl vysﬂacu a podrzte programovaci tlagitko na -

hlavnim vysiladi @, dokud dalkové
ovladany pohon 1x necvakne @
resp. dokud externi radiovy prijimac
neprovede 1 kratky pojezd.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Znovu zapnéte na radiovéem prijimaci
(dalkové ovladany pohon nebo
externi radiovy prijima¢ Centronic)
sitové napéti (Power On) nebo
pfepnéte radiovy spinaC dalkové
ovladaného pohonu do polohy
@ prip. stisknéte radiové tlacitko
externiho  radiového  prijimace
Centronic ©.

Pot¢ na 3 sekundy stisknéte 1x Cvaknuti
a podrzte programovaci tlacitko Qjﬂ
na vysilaCi, ktery se ma nové
naprogramovat, ®, dokud dalkové -
ovladany pohon 1x necvakne ©

Pak po dobu 3 sekund stiskn&te resp. dokud externi radiovy prijimac a a
a podrzte programovaci tlagitko na neprovede 1 kratky pojezd. = =
vysilagi @, dokud dalkové ovladany
pohon 2x necvakne © resp. dokud [A] [b]
externi radiovy pfijima¢ nepotvrdi
proces naprogramovani dvéma Nasledns eSS iod isknet
Kratkvmi poi ] asledné jesté jednou stisknéte 2x Cvaknuti
atkymi pojezdy a podrzte po dobu 3 sekund @%ﬁ
programovaci tlagitko na vysilagi, Eh ‘lALb| | | | | | | | | |
Prepsani hlavniho vysilaCe ktery se ma nové naprogramovat, @ +
Naprogramovanim nového hlavniho s_h ¢ |A| | | | | | | | | | | , dokud dalkové ovladany pohon 2x
vysilate se prepiSe stary hlavni necvakne @ resp. dokud externi }Q,—

radiovy prijimac¢ nepotvrdi proces A
naprogramovani dvéma kratkymi

a a

[m] [m]

) )
pojezdy. m |%|

vysilag. V8echna dalSi programovani
v prijimaci zistanou zachovana.

Znovu zapnéte na radiovém prijimaci
(dalkové ovladany pohon nebo
externi radiovy pfijima¢ Centronic)
sitové napéti (Power On) nebo
prepnéte radiovy spina¢ dalkové
ovladaného pohonu do polohy @ 3 2x Cvaknuti
@ prip. stisknéte radiové tlacitko a

S

externiho  radiového  pfijimace

radiovy pfrijimaC nepotvrdi proces
naprogramovani dvéma kratkymi
pojezdy.

Centronic ©.

Pot¢ na 10 sekund stisknéte o

a podrZzte programovaci tlac¢itko = i ‘s

na hlavnim vysilaCi, ktery se A @ g

ma nov& naprogramovat, @, )

dokud dalkové ovladany pohon 2x B 3

necvakne ® resp. dokud externi o
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Technologie dalkového ovladani Centronic

Vymazani vysilacu

Vymazani jednotlivych
vysilacl

Po dobu 3 sekund stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko na
hlavnim vysilaci @, dokud dalkové
ovladany pohon 1x necvakne @
resp. dokud externi radiovy pfijimac
neprovede 1 kratky pojezd.

Poté na 3 sekundy stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko na
vysilagi, ktery se ma vymazat, ©,
dokud dalkové ovladany pohon 1x
necvakne @ resp. dokud externi ra-
diovy prijima¢ neprovede 1 kratky
pojezd.

Nasledné jeSté jednou stisknéte

apodrztena 10 sekund programovaci
tlaCitko na vysilaCi, ktery se ma
vymazat, ®, dokud dalkové ovladany
pohon 2x necvakne O resp. dokud
externi radiovy prijimaC nepotvrdi
proces mazani
pojezdy.

dvéma kratkymi

(2]

=)

1x Cvaknuti

“[A[blcfdle] [ | [ ]| ||

[>] e=®

o
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=

1x Cvaknuti

[2] em®

“[A[blcfdle] [ | [ | | |

(4]

2x Cvaknuti

[2] em®
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(6 2\
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[>] e=®

Vymazani vS§ech vysilacu
(kromé hlavniho vysilace)

Po dobu 3 sekund stisknéte
a podrzte programovaci tla¢itko na
hlavnim vysiladi @, dokud dalkové
ovladany pohon 1x necvakne @
resp. dokud externi radiovy prijimac
neprovede 1 kratky pojezd.

Jesté jednou po dobu 3 sekund
stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko na hlavnim vysilasi ©,
dokud dalkové ovladany pohon 1x
necvakne @ resp. dokud externi
radiovy prijimac neprovede 1 kratky
pojezd.

Nasledné jesté jednou stisknéte
a podrzte na 10  sekund
programovaci tlacitko na hlavnim
vysilagi ©, dokud dalkové ovladany
pohon 2x necvakne ® resp. dokud
externi radiovy pfijima¢ nepotvrdi
proces mazani dvéma kratkymi
pojezdy.
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1x Cvaknuti
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1x Cvaknuti
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2x Cvaknuti
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Technologie dalkového ovladani B-Tronic

Princip: Tvorba jednotlivych, skupinovych
a centralnich fidicich ovladacu.

A1 il =

3 s [T T 775 =

)

Centralni vysila¢ S1 fidi pohon A1, A2 a A3

Skupinovy vysila¢ S2 fidi pohon A2 a A3

Samostatny vysila¢ S3 fidi pohon A3

V pfipadé obousmérného procesu naprogramovani (link) se vysila¢ ulozZi v paméti
pohonu a rovnéz pohon v paméti vysilace. Diky tomu vysilaé miZe vysilat do pohonu
povely k jizdé a pohon m(iZe posilat zpét do vysilate stavova hlaseni.
Prostfednictvim rezimu Master je mozné vSechny pohony, které jsou uloZzeny v ru¢nim
vysilaci, jednotlivé ovladat a programovat.

Rezim Master

Pro nastaveni ,specificka pro
Becker®, jako je napf. programovani
koncovych poloh, se pfijima¢ musi
uvést do reZzimu Master.

Zapnuti rezimu Master

Na né&kterém jiz naprogramovaném
vysilagi stisknéte Master tlagitko ©
tolikrat, dokud poZadovany pohon
1x necvakne @.

Opusténi rezimu Master
Stisknéte a podrzte tlacitko Ru¢ng/
Automaticky ©, dokud tlagitko
Ruc&né&/Automaticky neprestane
blikat @.

wum

Rezim pfrijimacCe

Vysilate Becker KNX-RF mohou
ovladat rdzné prijimage KNX-RF.
Aby napfriklad bylo moZné ovladat
stmivac, musi se na ru¢nim vysilaci
nastavit pfislusny rezim prijimace.
Zjisténi rezimu prijimace

Na 1 sek. stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko @ a tlagitko
Rugn&/Automaticky @.  Zlutym
blikanim LED kontrolky ® je
signalizovan aktualni rezim prijimace.
Zmeéna rezimu prijimace

Na cca 5 sekund stisknéte a podrzte
programovaci tlacitko @ a tladitko
Ru&né/Automaticky @.  Zlutym
blikanim LED kontrolky @ je nejprve
signalizovan aktualni reZim pfijimace
a potom se prejde do nasledujiciho
rezimu prijimace.

(2] ’ﬂ 1x Cvaknuti

LED
blikne 1x
blikne 2x
blikne 3x
blikne 4x
blikne 5x
blikne 6x

£

BECKER

A
-
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g (1)

ReZim prijimace
Rolety

Stmivad

Hlavni vypina&
Zaluzie

Screen

StreSni okno
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Technologie dalkového ovladani B-Tronic

Naprogramovani vysilace (link)

Uvedeni pohonu do
programovaciho rezimu

@ Pres zapnuti napajeni Power On
Zapnéte sitové napéti na dalkové
ovladaném pohonu B-Tronic ©.

® Pomoci spinate na pohonu
Prepnéte radiovy spina¢ dalkové
ovladaného pohonu B-Tronic do
polohy @.

@® P¥es jiz naprogramovany vysilad
Stiskn&te Master tlacitko @ tolikrat,
dokud pohon 1x necvakne @. Pak
stisknéte a podrZzte programovaci
tlagitko ©, dokud pohon jests
jednou 1x necvakne @.

Naprogramovani vysilace
(link)

Stisknéte a podrZzte na novém
vysilagi programovaci tlagitko ©,
dokud pohon 2x necvakne ©.
Uspésny proces naprogramovani se
potvrdi také zelenou barvou stavové
LED kontrolky.

® 0 ‘ﬂ 1x Cvaknuti
(4) :)—-m 1x Cvaknuti

o :)—-% 2x Cvaknuti

)

o

ZruSeni naprogramovani vysilace (unlink)

(6) :)—-% 1x Cvaknuti
(4) ’—:)ﬁ 1x Cvaknuti
(2} :)—-% 1x Cvaknuti

Uvedeni pohonu do rezimu
pro vymazani udaji z paméti
Na né&kterém jiZ naprogramovaném
vysilagi stiskn&te Master tlacitko @
tolikrat, dokud pohon 1X necvakne
®. Potom na stejném vysilaci
stisknéte a podrZte programovaci
tlagitko @, dokud pohon 1x
necvakne @. Jestd jednou tisknéte
programovaci tlacitko © dokud
pohon 1x necvakne ©.

ZruSeni naprogramovani
vysila€e (unlink)

Tisknéte programovaci tlagitko @
vysilaCe, jehoz naprogramovani
chcete zruSit, tak dlouho, dokud
pohon 2x necvakne ©.

(8] :)—-% 2x Cvaknuti
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Technologie dalkového ovladani B-Tronic

Vymazani vSech vysilaci v pohonu

Uvedeni pohonu do rezimu
pro vymazani udaji z paméti
Na né&kterém jiz naprogramovaném
vysiladi stisknéte Master tlagitko @
tolikrat, dokud pohon 1X necvakne

(6) ‘—:)m 1x Cvaknuti
(4) ’—:)m 1x Cvaknuti
(2) :)—-\\ 1x Cvaknuti

®. Potom na stejném vysiladi ®
stisknéte a podrzte programovaci
tlagitko  ®,  dokud  pohon v v

1x necvakne @. Stisknéte a podrzte S e
programovaci tlagitko @ dokud
pohon 1x necvakne ©.

ZruSeni naprogramovani
v§ech vysilactli v pohonu
Nyni na tomtéZz wysilaCi stisknéte
a podrzte programovaci tlacitko @,
tlatitko NAHORU, STOP a DOLU, dokud
pohon 2x necvakne ©. (7)

Vymazani vSech
pohontl v ruénim
vysilaci

Resetovani ruéniho vysilace
na nastaveni z vyroby

Vyjméte baterii @ a po 2 sekundach
ji opét viozte @®. Bshem jedné
sekundy stisknéte Master tlaCitko
® a drzte je stisknuté tak dlouho,
az LED kontrolka na ru¢nim vysilaci

po 5 sekundach prestane blikat
a nasledné se rozsviti zelené.

Vymazani vSech
prijimacu, od kterych
neni odezva, v rué¢nim
vysilacCi

»Uklid“ v paméti ruéniho
vysilace

Prijimace, od kterych uZz neni
odezva, ale které jsou jesté zapsany
v paméti ru¢niho vysilace, Ize cilené
vymazat.

Zajistéte, abyste byli v dosahu vSech
prijimac, od kterych je odezva.
Na ru€nim vysilaCi tisknéte Master

tlagitko @, dokud nezablika tlagitko
Ru¢né&/Automaticky @.

Stiskn&te programovaci tlagitko &
a drzte je stisknuté tak dlouho, az
LED kontrolka na ru¢nim vysilaCi
bude svitit Zluté @.

Pak stisknéte a podrzte
programovaci tladitko @ a drite
je stisknuté tak dlouho, az LED
kontrolka bude Zluté blikat ©.

Nasledné stisknéte programovaci
tlagitko @ a drzte ho stisknuté tak
dlouho, az bude LED kontrolka
znovu Zluté ® a nasledné zelen&
blikat ©.

Rezim opakovace

Aktivace pohonu jako
zesilovace radiového signalu
Na né&kterém jiz naprogramovaném
vysilagi stisknéte Master tlagitko ©
tolikrat, dokud pohon 1xnecvakne ®.
Potom na stejném vysiladi stisknéte
a podrZzte programovaci tlacitko
a tlacitko Ru&n&/Automaticky ©,
dokud pohon 1x necvakne @.

Deaktivace pohonu jako
zesilovace radiového signalu
Provadéjte vySe popsané kroky pro
aktivaci, dokud pohon 2% necvakne.

1x Cvaknuti
0 3)
(2] —ﬂ 1x Cvaknuti
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Technologie dalkového
ovladani CentronicPLUS

Sit’ mesh

Rucni vysilaCe a pohony fady
CentronicPlus jsou vybaveny
vysilatem a prfijimacem, tzw
transceivery. Pfi  uvadéni do
provozu tvori rucni vysilac a prijimac
spolecné sit’ — sit’ typu mesh. VSichni
UCastnici sité se navzajem znaji.

Pokud je pfimé radiové propojeni
mezi ru¢nim vysilacem a pfrijimacem
zablokované, hleda inteligentni
sit mesh dalSi nejlepSi spojeni
alternativni trasou.

Pokud ucastnik na trase selze,
napriklad pohon v loZnici z diivodu
noc¢niho odpojeni, vypocita
inteligentni sitt mesh optimalni
novou trasu.

P¥i uvadéni do provozu je tfeba dbat
na to, aby v8echna radiova zarizeni
v instalaci patfila do stejné sité
mesh. Pokud se neumysIné vytvori
razné sit€ mesh, nemohou tyto
spolu komunikovat.

Instalace sité mesh

Spusténi rezimu pripravenosti
k programovani

Jeden nebo vice prijimaci se na
15 minut uvede do pfipravenosti
k programovani zapnutim sitového
napéti (Power ON) @ nebo
spinace radiového programovani
Ci stisknutim tlacitka radiového
programovani 8.

Zapnuti skenovani prostredi /
rezim vyhledavani zafizeni na
ruénim vysilaci

Stisknutim programovaciho tlacitka
@ na 3 sekundy se ruéni vysilad
pfepne do rezimu vyhledavani
zafizeni. RuCni vysila€ signalizuje
rezim vyhledavani plynulou zménou
barvy. Ruc¢ni vysila€ se automaticky
pripoji k nejbliz&imu prijimasi  @.
LED krouzek sviti Zluté ® a pfijimad
potvrdi pfipojeni cvaknutim nebo
pohybem.

Zluty LED krouZek signalizuje, Ze
jesté nebyla vytvorena sit’ mesh.

Vybér pfijimace

Pomoci tlagitka NAHORU a tlacitka
DOLU Ize vybrat poZzadovany
prijimag. Tlagitkem DOLU se volbuné
vyberou prijimace, které jsou vice
vzdalené. Tlacitkem NAHORU se
vyberou pfijimace, které jsou blizko.

Prijimace potvrdivybé&r 1x cvaknutim
nebo pohybem.

1 knuti 1x Cvaknuti
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Technologie dalkového
ovladani CentronicPLUS

1x Cvaknuti
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1x Cvaknuti
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L. L 1>< Cvaknuti ﬁ 1x Cvaknuti
Vyvolani nové sité mesh R

U vicekanalovych vysilacl se .
poZzadovany vysilaci kanal vybere

pomoci funkéniho tladitka @.
Nova sit’ mesh se vytvori kratkym
stisknutim tlagitka STOP @. P¥ijimad
vygeneruje  kod  (sitovy  Klic)
a prenese ho do ru¢niho vysilace.
Zelené svitici LED krouZek
signalizuje, Ze je rucnivysilac aktivni.
V normalnim provozu bude pfijimac
reagovat na rucni vysilac.

Dalsim stisknutim tladitka STOP ©
se LED krouzek rozsviti modre. P¥i
normalnim provozu nebude pfijimac
reagovat na rucCni vysilac. DalSim
stisknutim tlaCitka STOP se opét
aktivuje, @ LED krouZek sviti zelen&.

RozsSireni sité mesh

Tlacitkem DOLU © se vybere dali
prijimac. LED krouZek sviti Zluté.
Kratkym stisknutim tlagitka STOP
® se prijimad prida do sit& mesh.
Rucni vysila¢ pfitom prenese sitovy
kli¢ do pfijimace.

®

Stisknutim programovaciho tlagitka
na 3 sekundy se programovani

ukonci. Ru¢ni vysilag je v normalnim )
provozu. ‘:)—-m 1x Cvaknuti

Vybér kanalu
u vicekanalovych vysilact
(8 kanala a 16 kanalt)

Jednotlivy kanal

Kratkym stisknutim  funk&niho
tlagitka @ prepnete na dalsi kanal. V
normalnim provozu se vZdy zobrazi
pouze aktivni kanaly. Neobsazené
kanaly se preskoci.

Skupinovy kanal

U 8- a 16kandlovych vysilacl jsou
jednotlivé kanaly navic slouceny
do 2 nebo 4 skupinovych kanald.
Skupinové kanaly (1-4, 5-8 nebo
9-12, 13-16) se vytvori automaticky,
pokud bylo aktivovano nékolik kanalt
z jedné skupiny. Pokud je vybran
skupinovy kanal, budou v normalnim
provozu v3echny povely z rucniho
vysilaCe aplikovany na pfijimace
v ramci skupiny (povely pohybu,
ruCni/automatické prepinani atd.)

Centralni kanal

Pokud je aktivovano nékolik
prijimact  z  rdznych  skupin,
automaticky se vytvofi centralni
kanal. Pokud je vybran centralni
kanal, budou v normalnim provozu
v8echny povely z ruéniho vysilace
aplikovany na pfijimace v ramci
skupiny (povely pohybu, ruéni/
automatické prepinani atd.)

Prifazeni barev

u 1kanalového ruéniho
vysilace

U 1kanalového ruc¢niho vysilace Ize
LED krouzku priradit 10 rznych
barev. K tomu stisknéte a podrzte
funkéni tlagitko @, dokud LED
krouzek kratce nezablika. DalSi
barvu lIze vybrat pomoci tlacitek
NAHORU a DOLU @ Pritazena barva
se ulozi stisknutim funk&niho tlacitka
® na 4 sekundy.

8- a 16-kanalové ru¢ni vysilace

—
(]

Kanal Kanal Kanal Kanal Kanal
1 2 3 4 1-4

8- a 16-kanalové ru¢ni vysilace

Kanal Kanal Kanal Kanal Kanal
5 6 7 8 5-8

16-kanalovy ruéni vysilac

T

[@») O
Kanal Kanal Kanal Kanal Kanal
9 10 1 12 9-12

16-kanalovy ru¢ni vysilac

(@) (D]
Kanal Kanal Kanal Kanal Kanal
13 14 15 16 13-16

8- a 16-kanalové ru¢ni vysilace

(@)
Centralni kanal

1-kanalovy rucni vysilat

R

Standardni Vyber barvy Vybér barvy
barva 2 atd.
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Technologie dalkového
ovladani CentronicPLUS

Prifazeni kanalu

V ramci sit€ mesh lze prenosoveé
kanaly kdykoli znovu pfiradit
k pfijimacam.

Aktivujte rezim vyhledavani zafizeni
. Vysilad se pFipoji k prijimaci ze
sité mesh, LED krouzek sviti zelené
(aktivni) nebo modfe (neaktivni).
PrijimaC potvrdi pfipojeni jednim
cvaknutim nebo jednim pohybem.
Vyberte kanal, ktery chcete priradit
k pfijimaci @.

Vyberte poZadovany pfijjimac &
(krouzek LED sviti zelené nebo
modfe, pfijimad to potvrdi cvaknutim
nebo pohybem).

Aktivujte prijimacC na zvoleném kana-
lu @ (LED krouZek sviti zelen&) nebo
deaktivujte prijimac @ (LED krouZek
sviti modre).

Pripadné vyberte tlacitkem NAHORU
nebo tlagitkem DOLU dalsi prijimage

@ a aktivujte je ve vybraném kanalu
(7}

Funk&nim tlagitkem vyberte dalSi
kanal, ktery chcete upravit ®. S
timto kanalem postupujte stejnym
zpusobem.

Stisknutim programovaciho tlacitka
na 3 sekundy opustite rezim
programovani zafizeni ©.

. q%:_

% 1x Cvaknuti
o {
s I
3s ) g}

1x Cvaknuti 1x Cvaknuti

%i— %i—

’\ 1x Cvaknuti "\ 1x Cvaknuti

q

Slouéeni prijimaca ze
samostatnych siti mesh
PrijimaCe z rGznych siti mesh Ize
snadno sloucCit do jedné spolecné
sité mesh pomoci ru¢niho vysilacCe.
Uved'te pfrijimaCe do pfipravenosti
k programovani (zapnéte napajeni —
Power On) ©.

Aktivujte reZzim vyhledavani zafizeni
na vysilagi ze sité mesh @, do které
se maji slouc€it v8echny prijimace.
Nasledné& vyberte jeden pfijimac,
ktery se nenachaziv této sitimesh @.
Prijimac to potvrdi cvaknutim nebo
pohybem, LED krouZek sviti Zluté.
Pridejte pfrijima¢ do sité mesh
stisknutim tlagitka STOP @. Prijimad
je aktivovan v kanalu rucniho
vysilaCe (LED krouZek sviti zeleng).
DalSim stisknutim tlacitka STOP se
prijima¢ deaktivuje (LED krouzek
sviti modre).

Tlagitkem NAHORU nebo tlacitkem
DOLU poté vyberte dal$i prijimag,
ktery chcete pridat do sité mesh.
Stisknutim tlacgitka STOP pridate i
tento prijimac do sité mesh.

ReZim vyhledavani zafizeni opustite
stisknutim programovaciho tlaCitka
na 3 sekundy.

o
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Technologie dalkového
ovladani CentronicPLUS

Resetovani ruéniho vysilace
na nastaveni z vyroby

Nejprve resetujte rucni vysilac,
ktery nepatfi do sit€, do tovarniho
nastaveni. K tomu vyjméte baterii
@, znovu ji vioZte pfi soutasné
stisknutém programovacim tlacitku
@ O a drzte programovaci tlagitko
stisknuté tak dlouho, dokud LED
krouzek 4x nezablika jasné Zluté @.

Pridani rucéniho vysilace do
stavajici sité mesh

Rucni vysilaCe Ize zcela jednoduse
pridat do stavajici sité. K tomu
pridavany rucni vysilac€ resetujte na
tovarni nastaveni, jak je popsano
vySe.

Aktivujte rezim vyhledavani zafizeni
na vysilagi, ktery je jiz v siti mesh @
(vysilaC se pfipoji k prijimaci ze sité
mesh @, LED krouZek sviti zelen&
nebo modfre, pfijimac to potvrdi).
Umistéte oba vysilate vedle sebe.
Stisknéte na vysilaci, ktery je ve
vyrobnim nastaveni, programovaci
tlagitko ® na tak dlouho, dokud
se LED krouzky obou vysilagl ve
sméru hodinovych rugi¢ek nerozsviti
zelené a nezhasnou.

4x zablikani

s 5

- -
- (4)
(1) 3]
+ +

1x Cvaknuti
M

&

Vysilag sité mesh Vysilag v tovarnim

nastaveni

4

Prepinani stavu ruéné/
automaticky

Prijimace CentronicPlus jsou
vybaveny automatickymi funkcemi
(slune€ni ochrana, funkce Memo).

Stisknutim  tlacitka STOP  na
3 sekundy se zobrazi stav (ruéné/
automaticky).

Pokud tlagitko STOP zlstane
stisknuté na dalSi 3 sekundy,
prijimac se prepne.

Funkce Memo

Prijimace CentronicPlus s funkci
memo Ize programovat pomoci
ruéniho vysilate CentronicPlus.
Stisknutim a podrzenim tlacgitka
NAHORU nebo tlagitka DOLU se
programuji spinaci Casy. Kratké
preruSeni jizdy po 6 sekundach
znamena uspésné naprogramovani.
LED krouzek signalizuje
programovani modrou animaci.

V  automatickém reZimu  se
naprogramované povely k jizdé
provadeéji automaticky kazdych
24 hodin. Pfeprogramovani prepise
staré spinaci Casy.

Indikator stavu baterie

Po vloZeni baterii se zobrazi stav
baterii. V zavislosti na nabiti baterie
se LED krouZzek plIni ve sméru
hodinovych rucicek.

3s 5s =
zelena Automaticky rezim
Cervena Rué&ni reZzim
Zluta (pouze rizné rezimy

u skupinového nebo

centralniho kanalu)

u vicekanalovych vysila&u

s m e m
= +
+
+ + % secken % Becken

Baterie je  Baterie je
nabita slaba
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Dulezité bezpeCnostni pokyny

Pozor! P¥i nedodrzeni miiZze dojit k vaZnym zranénim. DuleZité bezpecénostni

pokyny pro zachazeni s trubkovymi pohony.

+ Nedovolte détem, aby si hraly s fidicimi jednotkami.

PFi provozu elektrickych nebo elektronickych zafizeni a pristrojd jsou urcité konstruk&ni soucasti,
napt. sit'ovy adaptér, pod nebezpetnym elektrickym napé&tim. Pri nekvalifikovaném zasahu nebo
pri nedodrzeni vystraznych upozornéni mdze dojit ke zranéni nebo vécnym Skodam.

Prace a dal8i ¢Cinnosti v€etné udrzbarskych a Cisticich praci na elektroinstalacich a zbytku
vlastniho zafizeni smi provadét pouze kvalifikovany personal, zejména kvalifikovani elektrikafi.
Pred instalaci uvedte mimo provoz vS8echna vedeni a ovladaci zafizeni, ktera nejsou
bezpodmine&né nutna pro provoz.

Pri eventualnim poskozeni sit'ového pripojovaciho vedeni ho smi vyménit pouze vyrobce.

- Priinstalaci pohonu je nutno naplanovat moznost odpojeni vSech poéla od sité s Sitkou rozpojeni
kontaktd minimalné 3 mm u kazdého polu (EN 60335).

Uved’te zafizeni mimo provoz a odpojte ho od napajeci sité v pripadé, Ze se na zafizeni nebo v jeho
bezprostredni blizkosti budou provadét udrzbarske a Cistici prace.

Pohony s pfipojovacim vedenim HO5VV-F se sméji pouZivat pouze v interiéru.

Je nutno dodrzovat v8echny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.

Odborny persondl musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoslo k opotfebeni a poskozeni.

+  PoSkozené zafizeni bezpodminecné aZ do opravy odbornikem nepouZivejte.

Zarizeni nepouzivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

Dbejte na oblast pohybu také béhem provozu.

Zajistéte dostate¢ny odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty
v blizkosti.

- Je nutno zamezit mistim s nebezpedim primacknuti a uskfipnuti nebo je tfeba je zabezpedit.
DodrZujte bezpe&nostni odstupy podle normy DIN EN 294.

- Je nutno volbuovat podle bezpe&nostnich pokyni obsaZenych v normé EN 60335-2-97.
Pamatujte prosim, Ze tato bezpe&nostni upozornéni nepredstavuji Zzadny kone¢ny vycet, protoze
tato norma nemuze zohlednit v8echny zdroje nebezpeci. Tak napf. vyrobce pohonu nemize
zohlednit konstrukci pohanéného vyrobku, zpusob fungovani pohonu v dané situaci instalace
nebo tfeba umisténi kone¢ného vyrobku v misté provozu koncového uZivatele.

V ptipadé dotazd nebo nejasnosti ohledné& bezpe&nostnich upozornéni obsazenych v této normé
se prosim obrat’te na vyrobce daného kone¢ného vyrobku nebo jeho ¢asti.

Smi se pouZivat jen nahradni dily, nastroje a pridavna zafrizeni, ktera jsou povolena vyrobcem
pohonu.

«  P¥i pouziti cizich produktd, které nebyly povoleny, nebo pfi zménach na zafizeni a prislusenstvi
ohroZujete svou bezpec¢nost i bezpetnost jinych, proto je pouZziti nepovolenych cizich produktl
nebo nami pfedem neodsouhlasenych a nami nepovolenych zmén nepfipustné. Za takto vzniklé
Skody neprebirame Zadnou odpovédnost.

« Ovladaci zafizeni umistéte v dohledu pohanéného vyrobku do vysky nad 1,5 m.

Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba prizpisobit pozadavkim pohané&ného produktu.
Technické udaje, jmenovity moment a dobu provozu najdete na typovém Stitku trubkového
pohonu.

Pohybuijici se ¢asti pohonu je nutno namontovat vySe nezZ 2,5 m nad zemi nebo na jinou droveri,
ktera umoZzriuje pristup k pohonu.

Pro pfipojeni pohonu k pohanénému dilu se smi pouZivat vylu¢n& komponenty z aktualniho
katalogu produkt(i pro mechanické prislusenstvi spole¢nosti Becker.

DiileZité bezpecnostni pokyny pro zachazeni s fidicimi jednotkami
napajenymi ze sité.

Nedopust'te, aby se k fidicim jednotkam dostaly déti.

P¥istroj obsahuje malé dily, které by mohly byt spolknuty.

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

Pripojeni k elektrické siti 230 V musi provést kvalifikovany elektrikar.

Pred montazi odpoijte pfipojovaci vedeni od napéti.

P¥i pripojeni je nutno dodrZovat predpisy mistniho dodavatele elektfiny a ustanoveni pro mokré
a vlhkeé prostory podle VDE 100 (pfedpisy némeckych elektrotechnik).

UdrZujte osoby mimo prostor pojezdu zaftizeni.

PouZivejte pouze v suchych prostorach (vyjimka: VCJ470, VC410, VC510, SWC510).

PouZivejte pouze nezménéné originalni dily Becker.

DodrzZujte ustanoveni specificka pro vasi zemi.

Pouzité baterie zlikvidujte odpovidajicim zplsobem. Baterie nahrazujte pouze bateriemi
identického typu.

Pokud je zafizeni ovladano jednim ¢i vice ovladaci, musi byt prostor pojezdu zafizeni b&éhem
provozu prehledny.

Pro pfipojeni ovladacich vedeni (ochranna mala napéti) smi byt pouZivany pouze typy vedeni
s dostate¢nou dielektrickou pevnosti.

Dulezité bezpec&nostni pokyny pro zachazeni s Fidicimi jednotkami
napajenymi z baterii nebo na solarni pohon.

Nedopust'te, aby se k fidicim jednotkam dostaly déti.

Pristroj obsahuje malé dily, které by mohly byt spolknuty.

Udrzujte osoby mimo prostor pojezdu zafizeni.

Pouzivejte pouze v suchych prostorach (vyjimky: SC861, SC561, SC211, SC431).

PouZivejte pouze nezmé&néné originalni dily Becker.

Dodrzujte ustanoveni specificka pro vasi zemi.

Pouzité baterie zlikvidujte odpovidajicim zpusobem. Baterie nahrazujte pouze bateriemi
identického typu.

Pokud je zafizeni ovladano jednim ¢i vice vysilagi, musi byt prostor pojezdu zafizeni béhem
provozu prehledny.

& BECKER



BECKER motory s.r.o.

Pocernicka 96/272
CZ-108 00 Praha 10 — MaleSice

Tel.: +420 296 411 424
Fax: +420 296 411 428

info@becker-motory.cz
www.becker-motory.cz

««%»» BECKER

Spole¢né a snadnéji.



