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PriruCka pro montéra

Pohony a ridici jednotky pro
rolety a slunecCni clony

BECKER

Spole¢né a snadnéji.




Predmluva

Pouziti prirucky pro montéra

V priru¢ce pro montéra je popsano, jak se uvadgji do provozu trubkové pohony
Becker pro oblast rolet a slunec¢nich clon, a rovnéz je popsano uvedeni do provozu
jednotlivych fidicich jednotek Becker.

Tato priruc¢ka je ur€ena pro montéry vyskolené spole¢nosti Becker motory s.r.o..
Bezpodmine&né dodrzujte bezpecnostni pokyny pro montaz a uvedeni do provozu
trubkovych pohont a fidicich jednotek uvedené na stranach 164-165 na konci této
priru¢ky pro montéra. Pfi nedodrZeni pokynt mdaze dojit k vaZznym zranénim.

Tato pfiru¢ka pro montéra nenahrazuje navody k montazi a obsluze prikladané
k vyrobkiim spole¢nosti Becker.

Pfi provozu zafizeni nebo jeho opravach se musi dodrzovat pokyny uvedené
v priru€ce pro montéra a rovnéz pokyny z navodu k montazi a obsluze priloZzeném
k vyrobku. Pfi neodborném zachazeni nenese spoletnost Becker-Antriebe za takto
zpusobené Skody odpovédnost.

Technické zmény vyhrazeny.
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VSeobecné informace

Typy pohont rolet
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Typ M:

Pohon s mechanickym
vypinanim v koncove
poloze

Typ Pico R+:
(1999-2007)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncoveé
poloze pro malou htidel
(mini)

Typ PRF+:
(od roku 2003)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz) a pro-
gramovanim od bodu
k bodu

Typ RP(+):
(od roku 2009)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové po-
loze, programovanim od
bodu k bodu a citlivym
rozpoznanim prekazky

e
"

A0

Typ R(+):
(1997-2009)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze a citlivym
rozpoznanim prekazky

Typ RF(+):
(2000-2002)

Pohon s radiovym
prijimacem (40 MHz)
a citlivym rozpoznanim
prekazky

Typ PR+:
(od roku 2005)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze a programovanim
od bodu k bodu

Typ PROF+:
(od roku 2009)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz), programo-
vanim od bodu k bodu

a citlivym rozpoznanim
prekazky



—

Typ RO(+):
(od roku 2010)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncoveé
poloze a citlivym rozpoz-
nanim prekazky

Typ CO1:
(od roku 2013)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz), programo-
vanim od bodu k bodu

a citlivym rozpoznanim
prekazky

Typ EO3:
(od roku 2016)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové po-
loze, programovanim od
bodu k bodu a citlivym
rozpoznanim prekazky

Typ E14:

(od roku 2017)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové

poloze a programovanim
od bodu k bodu

r
r

Typ BO1:
(od roku 2012)

Pohon s radiovym
pfijimacem B-Tronic
(868,3 MHz), programo-
vanim od bodu k bodu

a citlivym rozpoznanim
prekazky

Typ EO1:
(od roku 2014)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové po-
loze, programovanim od
bodu k bodu a citlivym
rozpoznanim prekazky

s obracenim chodu

Typ EO2:
(od roku 2016)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze a citlivym rozpoz-
nanim prekazky (funkce
jako RO+)

Typ EVO 20 R:
(od roku 2018)

Pohon nejnovéjsi gener-
ace s regulaci rychlosti,
programovanim od
bodu k bodu a citlivym
rozpoznanim prekazky
s obracenim chodu

& BECKER




VSeobecné informace

Ktery pohon rolety byl nainstalovan?

U pohontd s elektronickym vypinanim v konco-
vé poloze nejnovejSi generace lze koncové polohy
prostfednictvim stavajicino ovladaciho prvku vymazat
a opét noveé nastavit. Postupujte pfitom nasledovné:

Nejprve jed'te pohonem po dobu 6 sekund smérem
nahoru nebo dold.

Pak provedte vedle popsané jizdni pohyby, aby se vy-
mazaly koncové polohy. Pokud potom pohon 2x cvak-
ne, jde o typy RO+, EO1, EO2, EO3 nebo E14. Pokud po-
hon misto cvaknuti provede pohyb nahoru nebo dold,
jde o typ EVO 20 R.

Potom pomoci vedle popsané sekvence znovu napro-
gramujte horni a doIni koncovou polohu. Pohon potvrdi
programovaci postup vZzdy 1 cvaknutim.

Pokud pohon nepotvrdi 1 cvaknutim, je nainstalovan
typ EO2, pfip. typ RO+.

Pokud pohon v pfipadé zablokovani ve sméru doll
citlivé zastavi a provede obraceny chod, jde o typ EO1.

Pokud pohon zastavi bez provedeni obraceného cho-
du, jde o typ E03.

Pokud pohon reaguje na zablokovani necitlivé, jde
o typ E14.

VSechny dalSi pohony Ize identifikovat prostfednictvim
nastavovaci sady. VodiCe pfipojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci sady.

Stisknéte programovaci tlacitko @ po dobu 2 sekund.
Jestlize pohon vyda hlasity zvuk, aniz by se htidel
otacela, byl nainstalovan typ M. Ihned vymeérite nasta-
vovaci sadu za nastavovaci sadu vhodnou pro typ M.

Pokud pohon cvakne 2x, byl nainstalovan typ R(+)
nebo PicoR+.

Pokud pohon cvakne 1x nebo nijak nereaguje, jde
o typy RP(+), RO+, PR+, RF(+) PRF+, PROF+ nebo
BO1.

Vymazani koncovych poloh

LSS
ety

5s
Koncova poloha nahore

S 1s 1s

Koncova poloha dole

Teed

& -y

L ==



Jed’te pohonem cca. 3 otacky a znovu tisknéte pro-
gramovaci tlacitko po dobu 2 sekund (v pfipadé no-
vého cvaknuti byla nyni nastavena 2 koncova poloha).
Jed’te pohonem cca. 1,5 otaCky opacnym smérem
a proved'te tuto sekvenci mazani:

- Stisknout a drZet stisknuté programovaci tlacitko @

- Stisknout a drzet stisknuté tlagitko § @

- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou tisknout programovaci tlacitko @, do- na
kud pohon 2x necvakne.

% BECKER

Jestlize pohon nijak nereaguje, byly nainstalovany po-
hony s integrovanym radiovym pfrijimacem typu RF(+)
(do roku 2002), typu PRF+ (2003-2009), typu PROF+
(od roku 2009), CO1 (od roku 2013) nebo typu BO1 (od
roku 2012) s obousmérnou radiovou komunikaci. Nap-
rogramovanim prislusného ru¢niho vysilace lze identi-
fikovat typ pohonu.

Pokud pohon cvakne 2x, byly nainstalovany typy RP(+),
RO(+) nebo PR+. oo

Znovu stiskn&te programovaci tladitko ©. n .
Pokud pohon znovu cvakne 2x, byl nainstalovan RO(+)

(od roku 2010).

Pokud pohon cvakne 1x, byly nainstalovany typy RP(+),

pfip. PR+. Nyni mate naprogramovanou koncovou po-

lohu. Jed'te pohonem 3 otac¢ky z koncové polohy.

Pokud pohon jede bez preruseni, jde o typ PR+ (od

roku 2003).

Pokud pohon zastavi a znovu se rozjede, jde o typ

RP(+) (od roku 2009).

& BECKER



Pohony typu M (M04)

Typovy Stitek

©® Typové oznaceni: napf. R8/177CM

R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P - 35mm
R - 45mm (€ =€ =
L-58mm 5G9 IP44 D [KEH

8/17 Jmenovity moment / vystupni R8/17CME
otacky pohonu Art.Nr.2010 110 100

C Zasuvné pripojovaci vedeni M_8Nm|n 17 mi

M Mechanické vypinani v koncové g 12132 \Yv If g?s HA
poloze tKB 4 min 6=

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) Ser. Nr.: 0840961630R=
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi Made in Germany =

nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: nap¥. 08 40 961630
08 Rok 2008
40 Kalendarni tyden
961630 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

Pohony s mechanickym vypinanim v koncové
poloze se nesmi paralelné pripojovat k ovla- Pohon
dacimu mistu. Vybojem kondenzatoru mohou
byt posSkozeny koncové spinace. V dlsledku
toho dochazi k ,,prejeti“ koncovych poloh.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pred instalaci zkontrolovat, zda je
pojistka unaSeCe zapadla (pevné
priSroubovana).

Oznacit polohu una8ece na hrideli a na
tomto misté vyvrtat 4mm otvor.

Sroubem nebo nytem =zajistit unaged
v hiideli proti axialnim posuntm.

Sipka na hlavé pohonu udava smér
otaceni @. Na prislusném nastavovaci se
nastavi koncova poloha, napf. s pouZitim
flexibilni pomUicky pro nastaveni (€. vyr.
4933 200 002 0).

Otaceni ve sméru + rozSifuje rozsah,
otaceni ve sméru — zkracuje rozsah.
Maximalni draha pohybu ¢ini 38 otacek
navijeci hridele.

X
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Pohony typu M (M04)

Nastaveni koncovych poloh

1. Nastaveni dolni
koncové polohy

Po instalaci hridele
jedte pohonem smérem
dolll, dokud se pohon
samocinné nevypne. Po-
moci flexibilni pomucky
pro nastaveni otacCejte
prislusny nastavovaC ve
sméru plus (ve sméru ho-
dinovych rucicek), dokud
nebude hfidel ve vhodné
poloze, aby se roleta spo-
jila s htideli.

Vypnéte smér dolli a spoj- /w
te roletu s hrideli (zavésit P o L)L 1
péroveé zaveésy).




2. Nastaveni horni
koncové polohy

Jedte roletou smérem
nahoru, dokud se po-
hon samocinné nevypne
prostfednictvim koncové-
ho spinacCe pro horni kon-
covou polohu.

Upozornéni: Ve stavu
pfi expedici (ze zavo-
du) je rozsah koncového
spinacde prednastaven
na 2 otacky ve sméru
nahoru a dolt.

Béhem jizdy nahoru
se pohon vypne po
4-5 otackach.

Otacejte prislusny
nastavovac ve sméru plus
(ve sméru hodinovych

Lok
rucic¢ek), dokud nebude
roleta v horni koncové po-
loze. X
z N

S BECKER



Pohony typu M17
Typovy stitek

©® Typové oznaceni: napf. R4-M17

R Velikost pohonu (primér trubky)

R - 45mm & BECKER

ys BECKER Antriebe GmbH

4 Jmenovity moment (4 Nm) Friedrich Eber St 24
M Mechanické vypinani v koncové

poloze Tubular Motor
17 Poradové &islo R4-M17 @

L. . . ArtNr.: 2010 110 043 0

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S$2) W A
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi U 230V
nasledovat faze ochlazeni. P &b W
Cl. 180 (H)

® Sériové &islo: napt. 15 49 60520
15 Rok 2015

Ser. Nr.: 154960520 &)

49 Kalendarni tyden CE » @D

60520 Poradové &islo - S
EREE
Gt

Pripojeni

Pohony s mechanickym vypinanim v koncové
poloze se nesmi paralelné pripojovat k ovla- Pohon
dacimu mistu. Vybojem kondenzatoru mohou
byt poSkozeny mikrospinace.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pohony s mechanickym vypinanim
v koncové poloze typu M17 automaticky
rozpoznavaji ob& koncové polohy.

Pro rozpoznani horni koncové polohy
musi byt k dispozici definovany doraz
(Uhlova lista nebo zarazka).

Pro rozpoznani dolni koncové polohy se
musi instalovat pevné clankové zavésy.
Pritom musi pevné Clankové zavésy za-
padnout a pfitisknout roletu na okenni
parapet.

Horni koncova poloha je automaticky
rozpoznavana prostfednictvim nardstu
toCivého momentu pfi narazu na zarazky,
uhlovou liStu nebo skryté dorazy.

Dolni koncova poloha je automaticky
rozpoznavana prostrednictvim nardstu
to¢iveho momentu pfi  zapadnuti
pevnych ¢lankovych zavésu.

Instalacni jizdy nebo programovani
nejsou nutné.

& BECKER



Pohony typu PicoR+

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. P 9/16 R+

P Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm BECKER

9/16  Jmenovity moment / vystupni KEUR
otagky pohonu C€ IP44 €
R Elektronické vypinani v koncové P9/16 R+ @

poloze pro rolety
+ Vhodné pro pevné &lankove/
aretaCni zavésy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: nap¥. 03 28 56789
03 Rok 2003
28 Kalendarni tyden
56789 Poradoveé Cislo

Art.Nr.. 2009 000 001 0

M 9 Nm [n 16 min"
U 230 V f 50 Hz
P 110 W I 047A
tKB 4 min@
Ser.Nr.. 032856789 ©

Made in Germany

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohon( s elektronickym vypinanim v
koncové poloze. Maximalni poCet synchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu PicoR+ rozpoz-
navaji a automaticky naprogramuji horni
koncovou polohu.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Pérové zavésy se pripevni k ,mini“ hfideli
prostfednictvim spon pro hridel. Tim se
zabrani tomu, Ze by se pérové zavésy
otiraly o pohon.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se

spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci P i N
sady.

& BECKER



Pohony typu PicoR+

Naprogramovani koncovych poloh

1. Naprogramovani horni
koncové polohy o
Nejprve najed'te roletou do horni konco-

vé polohy, dokud se pohon samocinné
nevypne.

Upozornéni: PFi prvni jizdé na-

horu (instala€ni jizda) jede po-

hon z bezpeénostnich divodi se
snizenym vykonem. V pfipadé mez-

niho dimenzovani sily miiZze pohon
zGistat stat pred dosaZenim horni
koncové polohy. Po resetovani (vy-
mazani koncovych poloh) je pohon
znovu spustén, dokud nedosahne
horni koncové polohy.

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy

Potom najedte roletou do poZadované
dolni koncové polohy.

(V pripadé instalace s pevnymi
¢lankovymi zavésy nebo aretacnimi
bezpecnostnimi zavésy jedte role-
tou smérem doll, dokud se pohon
samodinné nevypne.)




3. Naprogramovani drahy
pohybu "
Jesté jednou najedte roletou bez
preruSeni do horni koncové polohy, do-

kud se pohon samoc&inné nezastavi.

P¥i tomto pohybu si pohon naprogramu-

je drahu mezi koncovymi polohami a au-
tomaticky ukon¢&i programovani.

Nonstop

4. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady % B il

Stisknéte programovaci tla¢itko, dokud
pohon 2x necvakne.

& BECKER



Pohony typu R(+)

Typovy Stitek

© Typové oznaceni: napfr. R 8/17 R+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
8/17  Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

R Elektronické vypinani v koncové
poloze pro rolety
+ Vhodné pro pevné &lankove/

aretaCni zavésy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: nap¥. 05 48 50542
05 Rok 2005
48 Kalendarni tyden
50542 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

BECKER

KEUR
CEA Py D
R8/17R+ @
E[ArtNr: 2010020 0220
E[M 8 Nm [n 17 min
°lu 230 v [f 50hHz
g[P 115w I 05A =
o tkB 4 min@} =
Ser. Nr. 0548505420 |==
Pohon

Pohon 1

Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu R(+) rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji obé konco-
vé polohy.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy typ R

Lamely by nemély presahovat pres na-

vijeci hfidel a nad vodici listy. V doini kon-

cové poloze musi pérové zavésy plsobit .
proti otacivému pohybu htidele. Pérové

zavésy by se mély montovat ve vzdale-

nosti 30 cm.

Instalace s pevnymi ¢lankovymi

zavésy typ R+

AretaCni zavés musi byt zapustény .
a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho

prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrfednictvim nastavovaci sady.

Vodice pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodici stejné barvy nastavovaci
sady. Y =

i)
v
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Pohony typu R(+)

Naprogramovani koncové polohy v pripadé instalace
S pérovymi zavesy
1. Naprogramovani horni
koncové polohy r
Nejprve najed'te roletou do horni konco-
vé polohy, dokud se pohon samocinné
nevypne.

Upozornéni: P¥i prvni jizdé na-
horu (instalaéni jizda) jede pohon
z bezpeénostnich diivodl se snizenym
vykonem. V pfFipadé mezniho dimenzo-
vani sily miZe pohon zistat stat pred
dosaZenim horni koncové polohy. Po
resetovani (vymazani koncovych po-
loh) je pohon znovu spustén, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

2. Naprogramovani dolni koncové
polohy

Potom najed'te roletou do dolni koncové
polohy, dokud se pohon samoc€inné ne-

vypne.

3. Vymazani koncovych poloh
omoci nastavovaci sad f
p Yy %\\2X Cvaknuti

Stisknéte programovaci tlacitko, dokud
pohon 2x necvakne.




Naprogramovani koncové polohy v pripadé instalace
s pevnymi ¢lankovymi/ aretacnimi zavésy

1. Naprogramovani horni konco-
vé polohy ’
Nejprve najed’te roletou do horni konco-
vé polohy, dokud se pohon samodinné
nevypne.

Upozornéni: P¥i prvni jizdé na-
horu (instalaéni jizda) jede pohon z
bezpeénostnich divodi se snizenym
vykonem. V pfipadé mezniho dimenzo-
vani sily miZe pohon zustat stat pred
dosazenim horni koncové polohy. Po
resetovani (vymazani koncovych po-
loh) je pohon znovu spustén, dokud
nedosahne horni koncové polohy.

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy

Potom najed’te roletou do dolni koncové
polohy, dokud se pohon samoc€inné ne-

vypne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady =) 2 Caknuti

Stisknéte programovaci tlac¢itko, dokud
pohon 2x necvakne.

BECKER



Pohony typu RO+ (E02)

Typovy Stitek
©® Typové oznaceni: napf. R 8/17RO+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
- aami $ BECKER
8/17  Jmenovity moment / vystupni Soree g et
otacky pohonu Tubular Motor
R Elektronické vypinani v koncové | R8M7RO+ @ |
poloze pro rolety Art.Nr.: 2010 120 069.0
. M 8Nm n 17 1/min
) Citlivé rozpoznani prekazky U v I & s
+ Vhodné pro pevné ¢lankove/ P 100 W [I 045 A
aretacni zavésy C1.180(H) |s2 4 min€d
® Provozni reZim (kratkodoby provoz S2) %
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi i =
nasledovat faze ochlazeni. € G”'EI
© Sériové &islo: nap¥. 12 43 60105 EliEAE
12 Rok 2012 i3
43 Kalendarni tyden Made in Germany  [BlIFES

60105 Poradové ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu RO+ (E02)
rozpoznavaji a automaticky naprogra-
muji obé koncové polohy.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy
Lamely by nemély presahovat pres na-
vijeci hfidel a nad vodici listy. V doini kon-
cové poloze musi pérové zavésy plsobit
proti otacivému pohybu htidele. Pérové
zavésy by se mély montovat ve vzdale-
nosti 30 cm.

Instalace s pevnymi ¢lankovymi
zavésy

AretaCni zavés musi byt zapustény
a tlacit roletu na okenni parapet.
Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se pro-
vadi prostfednictvim nastavovaci sady.
Alternativné se mohou koncové polohy
vymazat stavajicim ovladacim prvkem
prostfednictvim sekvence mazani.

Vodice pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodici stejné barvy nastavovaci
sady.

i)
v

&> BECKER
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Pohony typu RO+ (E02)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani horni
koncové polohy .
Nejprve najed'te roletou do horni konco-

vé polohy, dokud se pohon samocinné
nevypne.

Upozornéni: PFi prvni jizdé na-

horu (instala€ni jizda) jede po-

hon z bezpeénostnich divodi se
snizenym vykonem. V pfipadé mez-

niho dimenzovani sily miiZze pohon
zGistat stat pred dosaZenim horni
koncové polohy. Po kratkém proti-
povelu (uvolnéni prijezdu) je pohon
znovu spustén, dokud nedosahne
horni koncové polohy.

2. Naprogramovani dolni
koncové polohy

Jed'te roletou smérem dolli, dokud se
pohon v dlsledku odporu pérovych
zavésu @ nebo pres blokovaniaretacnich
zavést © samodinn& nevypne.




3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknéte programovaci tlacitko @ po
dobu 2 sekund.

- Stisknout a drZet stisknuté tlagitko § @ /@ necre\
- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci

tlagitko @, dokud pohon 2x necvakne. - !

N’

4. Vymazani koncovych poloh (1)

(2] (3 (4]
libovolnym ovladacim prvkem X@
Jed'te pohonem po dobu 6 sekund | N | ' ' '
smérem nahoru nebo dold. ’ v l ‘ ‘ ’ v l

Pak plynule provadégjte kroky @ az © ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud kratce! kratce! kratce! kratce!
pohon 2x necvakne.

V pripadé ovladacich prvkl se

samodrZznym rezimem se musi po [5) [6)
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP.

o (8]
W@ T
kratce! stisk-

nout
a drzet!

kratce! kratce!

& BECKER



Pohony typu RP(+)

Typovy Stitek

© Typové oznaceni: napt. R 8/17RP+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
8/17  Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

P Lze programovat od bodu k bodu

R Elektronické vypinani v koncové
poloze pro rolety

+ Vhodné pro pevné ¢lankove/

aretacni zavésy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: napt. 09 01 102030
09 Rok 2009
01 Kalendarni tyden
102030 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

(€A PUD

BECKER

KEUR

R8/17 RP+Q

g ArtNr.: 2010 120 022 0
g|/M 8 Nm |n 17 min”
°lu 230 v [f 50hHz
g[P 15w I 05A |=
g tkB 4 min@} =

Ser.Nr. 09011020300 |&==
Pohon

Pohon 1

Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu RP(+) rozpoz-
navaji a automaticky naprogramuji obé
koncové polohy. V pfipadé chybgjicich
dorazll se naprogramuji body koncové-
ho vypnuti.

Aby pohon automaticky rozpoznal horni
koncovou polohu musi byt k dispozi-
ci definovany doraz (uhlova lista nebo
zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy -

typ RP

Lamely by nemély presahovat pres na-
vijeci hfidel a nad vodici listy. V doini kon-
cové poloze musi pérové zavésy plsobit
proti otacivému pohybu htidele. Pérové
zavésy by se mély montovat ve vzdale-
nosti 30 cm.

Instalace s pevnymi élankovymi
zavésy - typ RP+

AretaCni zavés musi byt zapustény .
a tlacit roletu na okenni parapet.
Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kaZzdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci
sady.

D
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Pohony typu RP(+)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani horni
koncové polohy v
Spojte stejné barvy vodicl pripojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady Becker.
® Kdorazu nahote
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné& nezasta-
VI.
® Kbodu nahore
Najed'te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte programo-
vaci tlacditko na nastavovaci sadg,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni ® TypRP ® TypRP+

koncové polohy

® Kdorazu dole
Jed’te roletou smérem dolli, dokud
se pohon v dasledku odporu péro-
vych zavésl (Typ RP) nebo pres blo-
kovani aretac¢nich zavésl (Typ RP+)
samocinné nevypne.

® Kbodudole B
Najed'te roletou do poZadované
polohy a stisknéte programovaci
tlacitko na nastavovaci sadé, dokud
pohon 1x necvakne.




3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZet stisknuté programo- /_\
vaci tlacitko @ $2 BECKER

- Stisknout a drzet stisknuté tlagitko § @

- Uvolnit programovaci tlaCitko @ - !

- Jesté jednou tisknout programovaci
tlagitko @, dokud pohon 2x necvakne.
Upozornéni: PFi prvni jizdé na-
horu (instalaéni jizda) jede po-
hon z bezpecénostnich divodi se
snizenym vykonem. V pfipadé mez-
niho dimenzovani sily miZe pohon
zGistat stat pred dosaZenim horni
koncové polohy. Po kratkém proti-
povelu (uvolnéni prijezdu) je pohon
znovu spustén, dokud nedosahne
horni koncové polohy.

Absenci koncové polohy signalizuje
pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy in-
dikator koncovych poloh). Jakmile do-
jde 3x po sobé k bezvadnému rozpoz-
nani koncovych poloh (3 pojezdy
nahoru a dolli), pohon koncové polohy
definitivné ulozi do paméti.

(

4. Aktivace cyklického
vyrovnavani délky pancire/clony
(volitelna moZnost)

Cyklické vyrovnavani délky pancire/
clony se aktivuje stisknutim programo-
vaciho tlac¢itka na nastavovaci sadé po
dobu 10 sekund. Pohon potvrdi postup
tim, Ze 3x cvakne.

Po ukonc&eni programovani (3x komplet- .
ni jizda nahoru a dold) se roleta zastavi

kratce pred dosaZenim horni konco-

vé polohy a jede proti dorazu uz jen pfi

kazdém 32 pohybu (korekéni jizda).

&% BECKER

& BECKER



Pohony typu EO3

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R8-E03
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
8 Jmenovity moment
E Elektronické vypinani v koncové
poloze
03 Poradové Cislo

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: nap¥. 15 06 91505
15 Rok 2015
06 Kalendarni tyden
91505 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon

Pohon 1

35764 Sinn

Tubular Motor
R8/17 ROP+

R8-E03 @

Art.Nr.: 2010 520 001

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4

0

M 8Nm n 17 1/min

U 230V f 50 Hz

P 100 W [I 045 A

Cl. 180 (H) | S2 4 min

Pohon 2

Ser. Nr.: 150691505 @)

(€ &Hc® @ [

IP44




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu EO3 rozpoznavaji
a automaticky naprogramuji obé konco-
vé polohy. V pripadé chybgjicich dorazt
se naprogramuji body koncového vyp-
nuti.

Aby pohon automaticky rozpoznal horni
koncovou polohu musi byt k dispozi-
ci definovany doraz (uhlova lista nebo
zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy
Lamely by nemély presahovat pres na-
vijeci hfidel a nad vodici listy. V doini kon-
cové poloze musi pérové zavésy plsobit
proti otacivému pohybu htidele. Pérové
zavésy by se mély montovat ve vzdale-
nosti 30 cm.

Instalace s pevnymi élankovymi

zavésy

AretaCni zavés musi byt zapustény .
a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kaZzdého ovladaciho

prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrednictvim nastavovaci sady.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci
sady.
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Pohony typu EO3

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani horni
koncové polohy
Spojte stejné barvy vodi¢l pfipojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker.
® Kdorazu nahore
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocdinné nezastavi.
® Kbodu nahore
Najed'te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte programo-
vaci tlacditko na nastavovaci sadg,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy

® Kdorazu dole
Jed’te roletou smérem dolli, dokud
se pohon v dasledku odporu péro-
vych zavésu nebo pres blokovani
aretacnich zavésl samocinné nevyp-
ne.

® Kbodudole
Najed’'te roletou do poZzadované
horni polohy a stisknéte programo-
vaci tlacitko na nastavovaci sadg,
dokud pohon 1x necvakne.




3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZet stisknuté programo- /_\
vaci tlacitko @ $2 BECKER

- Stisknout a drZet stisknuté tlagitko § @
- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou tisknout programovaci
tlagitko @, dokud pohon 2x necvakne.
Upozornéni: PFi prvni jizdé na-
horu (instalaéni jizda) jede po-
hon z bezpecénostnich divodi se
snizenym vykonem. V pfipadé mez-
niho dimenzovani sily miZe pohon
zGistat stat pred dosaZenim horni
koncové polohy. Po kratkém proti-
povelu (uvolnéni prijezdu) je pohon
znovu spustén, dokud nedosahne
horni koncové polohy.

Absenci koncové polohy signalizuje
pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy in-
dikator koncovych poloh). Jakmile do-
jde 3x po sobé k bezvadnému rozpoz-
nani koncovych poloh (3 pojezdy
nahoru a dolli), pohon koncové polohy
definitivné ulozi do paméti.

(3

4. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze (voli-
telna moznost)

Najed'te roletou do poZadované horni
koncové polohy a drZzte dale stisknuté
tla¢itko NAHORU.

Stisknéte navic programovaci tlacitko, % secken % Becken
dokud pohon 3x necvakne.

Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze -
Ize aktivovat také tak, Zze po dobu 10 se-
kund stisknete programovaci tlacCitko '

v jakékoli libovolné poloze rolety. Pohon
potvrdi postup tim, Ze 3x cvakne.

Po ukonc&eni programovani (3x komplet-
ni jizda nahoru a dold) se roleta zastavi
kratce pred dosaZenim horni konco-
vé polohy a jede proti dorazu uZ jen pfi
kazdém 32 pohybu (korekéni jizda).

& BECKER



Pohony typu EO3

Nastaveni koncovych poloh pomoci ovliadaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové o
polohy pomoci ovladaciho prvku v

® Kdorazu nahove
Najed’te roletou do horniho dorazu, ?
dokud se pohon samocinné nezasta-
vi.

® Kbodu nahote (B) %mgvakn ti

Najed’te roletou do horni koncové
polohy @. Pak jedte roletou 2x krat- =I EE
ce smérem dold ® a potom opét
smérem nahoru a drZet tlacitko, do-

kud se pohon samocinné nezastavi .
a 1x necvakne ©.




2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole

Najed’te roletou do dolniho dorazu,
dokud se pohon samodinné nezasta-
vi.

® Kbodudole (B]
Najed’'te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x krat-
ce smé&rem nahoru @ a potom opé&t
smérem doll a drZet tlac¢itko, dokud
se pohon samodinné nezastavi a 1x
necvakne ©.

1x Cvaknuti

3. Vymazani koncovych poloh (1) (2] (3] (4]
libovolnym ovladacim prvkem

Jed'te pohonem po dobu 6 sekund
smérem nahoru nebo dold. V V

Pak plynule provadgjte kroky @ az ® ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud kratce! kratce! kratce! kratce!
pohon 2x necvakne.

V pripadé ovladacich prvkl se (6] (7] 8]

(5)
samodrZznym reZzimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP. v V

kratce! kratce! “kratce! = stisk-
nout
a drzet!

& BECKER



Pohony typu E14
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napf. R8-17-E14
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
8-17  Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

E Elektronické vypinani v koncové
poloze
14 Poradové Cislo

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 170112501
17 Rok 2017
01 Kalendarni tyden
12501 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R8-17-E14 @

Tubular Motor

R8/17C PR+ V2

Art.Nr.: 2010 120 146 0

M 8 Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 100 W

I 045A

Cl. 180 (H)

s24min@

Ser. Nr: 170112501 @)

€&

X

Pohon

Pohon 1 Pohon 2

IP44

Made in Germany.




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu E14 rozpoznava-
ji a automaticky naprogramuji koncové
polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybgjicich doraz(i se napro-
gramuji body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy
Lamely by nemély presahovat pres na-
vijeci hfidel a nad vodici listy. V doini kon-
cové poloze musi pérové zavésy pusobit
proti otaCivému pohybu htidele. Pérové
zavésy by se mély montovat ve vzdale-
nosti 30 cm.

Instalace s pevnymi ¢lankovymi
zavésy

AretaCni zavés musi byt zapustény
a tlacit roletu na okenni parapet.
Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrfednictvim nastavovaci sady.
Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit 2 zplsoby:
©. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek




Pohony typu E14

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni horni koncoveé o — o -
polohy pomoci nastavovaci sady .%M lﬁw
Spojte stejné barvy vodi¢l pfipojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker.
® Kdorazu nahove
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné& nezasta-
vi.
® Kbodu nahore
Najed’'te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte programo-
vaci tlaCitko na nastavovaci sadg,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Nastaveni dolni koncové polo-
hy pomoci nastavovaci sady

® Kdorazu dole
V pripadé pouZiti pevnych ¢lankovych
zavésu (aretacni zavésy) jed'te role-
tou smérem doll, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® Kbodudole
Najed'te roletou do poZzadované dolni
polohy a stisknéte programovaci
tlacitko na nastavovaci sadé, dokud
pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh po-
moci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté programo-

vaci tlacitko @

- Stisknout a drZet stisknuté tlacitko § @

- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci

tladitko @, dokud pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi polo-
hami, vymazou se obé& koncové polohy.
Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZe se jen tato poloha.




Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu nahofe
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.
® Kbodunahore
Najed’te roletou do horni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x krat-
ce smérem dolt ® a potom opét
smérem nahoru a drZet tlacitko, do-
kud se pohon samocdinné nezastavi
a 1x necvakne ©.

Q @ 1x Cvaknuti

\ 4

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole
V pfipadé pouZiti pevnych ¢lankovych
zavésu (aretacni zavésy) jed'te role-
tou smérem dold, dokud se pohon
samocinné nezastavi.
® Kbodudole
Najed’te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x krat-
ce smérem nahoru ® a potom opét
smérem doll a drZet tlacitko, dokud
se pohon samoc&inné nezastavi a 1x
necvakne ©.

3. Vymazani koncovych poloh (1) (2] (3] (4]
libovolnym ovladacim prvkem e

Jed'te pohonem po dobu 6 sekund W ’ ﬁ
smérem nahoru nebo dold. |

Pak plynule provadgjte kroky @ az ® ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud

pohon 2x necvakne. (5] (6] (7] (8)
V pripadé ovladacich prvkl se —
samodrZznym reZimem se musi po v v
kazdém povelu ke kratké jizdé provést L

povel STOP.

Cvaknuti

BIEY
e

.

kratce! “kratce! kratce! kratce!

kratce! kratce! “kratce! = stisk-
nout
a drzet!

& BECKER



Pohony typu PR+

Typovy Stitek

© Typové oznaceni: napf. R 8/17 C PR+

R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P - 35mm -
R - 45mm (€ <@

8/17  Jmenovity moment / vystupni 4GS IPU D

otacky pohonu R 8/17 C PR+ @
C Zasuvneé pripojovaci vedeni Art.Nr.2010 120 122
P Lze programovat od bodu k bodu M _12Nm|n 17 mi
R Elektronické inaniv k . U 230 V[f 50 H
ektronické vypinani v koncové P 115 W]l 05 A|l=
poloze pro rolety tKB 4 minb=
+ Vhodné pro pevné ¢lankove/ Ser. Nr..  0840961630F=
aretaCni zavésy Made in Germany =

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

© Sériové &islo: napt. 08 40 961630
08 Rok 2008
40 Kalendarni tyden
961630 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohonl s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipoc&etsynchronné
tizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Pohon

Prepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu PR+ rozpozna-
vaji a automaticky naprogramuji konco-
vé polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybgjicich doraz(i se napro-
gramuji body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pevnymi ¢lankovymi
zavésy

AretaCni zavés musi byt zapustény
a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostrednictvim nastavovaci sady nebo
prostfednictvim spinadt na hlavé poho-
nu.

Vodice pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodicCi stejné barvy nastavovaci
sady.




Pohony typu PR+

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinac¢

Co

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu

Nastavte oba spinace na O vydejte povel
ke kratké jizdé NAHORU.

2. Nastaveni dolni koncové

polohy pomoci spinacu

® Kbodudole
Najed'te roletou do poZzadované po-
lohy a presurite prislugny spina¢ z O
nal

® Kdorazu dole
Nastavte oba spinage nal. V pripadé
pouziti pevnych &lankovych zavésu
(aretaCni  zavésy) jedte roletou
smérem dolll, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

3. Nastaveni horni koncové

polohy pomoci spinacu

® Kdorazu nahove
Najed'te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné& nezasta-
vi.

® Kbodu nahoie
Najed’te roletou do pozadované horni
polohy a presurite prislusny spinac z
O nal (v pfipad& pevnych ¢lankovych
zavésu je to mozné pouze s nastavo-
vaci sadou).




Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
Spojte stejné barvy vodic¢u pripojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker. Presurite oba spinace do polohy
programovani ().
® Kbodudole
Najed’te roletou do pozadované dolni
polohy a stisknéte programovaci
tlacitko na nastavovaci sadé, dokud
pohon 1x necvakne.
® Kdorazudole
V pfipadé pouziti pevnych ¢lankovych
zavésl (aretacni zavésy) jed'te role-
tou smérem doll, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

2. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
® Kdorazu nahoie
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.
® Kbodu nahoie
Najed’te roletou do poZadované
horni polohy a stiskné&te programo-
vaci tlaCitko na nastavovaci sadg,
dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté programo-
vaci tlacitko @

- Stisknout a drZet stisknuté tlacitko § @
- Uvolnit programovaci tlagitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlacitko @, dokud pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi polo-
hami, vymaZou se obé& koncové polohy.
Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZe se jen tato poloha.

B/

Bna

N/

& BECKER



Pohony typu EO1

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napr. R8-EO01
R Velikost pohonu (priimér trubky) @
P - 35mm BECKER
R - 45mm e
8 Jmenovity moment
E Elektronické vypinani v koncové R=oile)
Tubular Motor
poloze R8/17C PRO+
01 Poradové &islo h‘;"-";;l”m 121"7113/'9 g
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) T v o s
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi P 100W || 045 A
nasledovat faze ochlazeni. Cl. 180 (H) | 524 min@
® Sériové &islo: napt. 15 06 61007 IG5 05510076)|
15 Rok201€> - Ce
06 Kalendarni tyden P44

61007 Poradové &islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

Pohon 1 Pohon 2

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unaSec€ s rozpoznanim prekazky na-
montovan na pohonu.

Unase¢ UnaSec¢ s rozpoz-
nanim prekazky



Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu EO1 rozpozna-
vaji a automaticky naprogramuji konco-
vé polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybgjicich doraz(i se napro-
gramuji body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Lamely by nemély presahovat pres na-

vijeci hfidel a nad vodici listy. V doini kon-

cové poloze musi pérové zavésy plsobit .
proti otaCivému pohybu htidele. Pérové

zavésy by se mély montovat ve vzdale-

nosti 30 cm.

Instalace s pevnymi ¢lankovymi

zavésy

AretaCni zavés musi byt zapustény .
a tlacit roletu na okenni parapet.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim kazdého ovladaciho
prvku.

Vymazani koncovych poloh se provadi
prostrfednictvim nastavovaci sady.

Nastaveni koncovych poloh o
Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze

Ize aktivovat 3 zplisoby:

©. Spinac na pohonu

. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek (3}

A
8
v

| % secken| W



Pohony typu EO1

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinac¢

Co

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu

Nastavte oba spinace na O vydejte povel
ke kratké jizdé NAHORU.

2. Nastaveni horni koncové

polohy pomoci spinact

® Kdorazu nahote
Nastavte oba spinace na l. Najed'te
roletou do horniho dorazu, dokud se
pohon samoc€inné nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najed'te roletou do poZadované horni
polohy a presuiite prislusny spinac z
Onal.

3. Nastaveni dolni koncové

polohy pomoci spinact

® Kdorazu dole
Jed’te roletou smérem dolli, dokud
se pohon samoc€inné nezastavi.

® Kbodudole
Najed'te roletou do poZzadované dolini
polohy a presurite prislusny spinac z
O nal (v pfipad& programovani doraz
nahote, kdy oba spinace jsou na |,
toto neni mozné).




Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové

S (A (B)
polohy pomoci ovladaciho prvku
Presunte oba spinace na pohonu do po-
lohy programovani (I).

® Kdorazu nahoie
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.

® Kbodu nahoie
Najed’te roletou do horni koncové
polohy @. Pak jed’te roletou 2x krat-
ce smérem dolt ® a potom opét
smérem nahoru a drzet tlacitko, do-
kud se pohon samocinné nezastavi
a 1x necvakne ©.

1x Cvaknuti

\ 4

2. Nastaveni dolni koncové (B) -\ CvEl i
polohy pomoci ovladaciho prvku et
® Kdorazu dole
Najed’te roletou do dolniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.
® Kbodudole
Najed’te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x krat-
ce smérem nahoru ® a potom opét
smérem doll a drZet tlacitko, dokud
se pohon samocinné nezastavi a 1x
necvakne ©.

3. Vymazani koncovych poloh
libovolnym ovladacim prvkem
Jedte pohonem po dobu 6 sekund /E ’

smérem nahoru nebo dold.

Pak plynule provadgjte kroky @ aZz ® ve
vedle popsané sekvenci mazani, dokud

pohon 2x necvakne. (6)
V pripadé ovladacich prvkli se

samodrZznym reZimem se musi po

kazdém povelu ke kratké jizdé provést J

kratce! “kratce! kratce! kratce!

povel STOP.
kratce! stisknout
adrzet!

& BECKER

kratce! kratce!



Pohony typu EO1

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni horni koncové o
polohy pomoci nastavovaci sady ¥
Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich
vedeni pohonu a nastavovaci sady
Becker. Presurite oba spinace do polohy
programovani (]).
® Kdorazu nahore
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné& nezasta-
vi.
® Kbodu nahore
Najed’te roletou do poZadované
horni polohy a stisknéte programo-
vaci tlaCitko na nastavovaci sadg,
dokud pohon 1x necvakne.

2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady
® Kdorazu dole
Najed'te roletou do dolniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
Vi.
® Kbodudole
Najed'te roletou do poZzadované dolni
polohy a stisknéte programovaci
tlacitko na nastavovaci sadé, dokud
pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté programo-
vaci tlacitko @

- Stisknout a drZet stisknuté tlacitko § @
- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tladitko @, dokud pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi polo-
hami, vymazou se obé& koncové polohy.
Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZe se jen tato poloha.




Upozornéni:

Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim
a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych poloh). Jakmile doj-
de 3x po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy nahoru
a dold), pohon koncové polohy definitivné ulozi do paméti.

Aktivace specialnich funkci

4. Aktivace ochrany proti o
piimrznuti v horni poloze f%:mm‘ﬁ—
Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze —
Ize aktivovat 2 zplisoby:
® V horni koncové poloze bé&hem
instala€ni jizdy
Drte tlagitko pojezdu @ dale stisknu-
té a navic tisknéte programovaci
tlagitko @, dokud pohon 3x necvak-

ne.
® Mezi koncovymi polohami
po instalaci

Stisknéte programovaci tlacitko, do-
kud pohon po 10 sekundach 3x ne-
cvakne.

5. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu

Vyjed'te roletou z horni koncové polohy
a béhem jedné sekundy stisknéte navic
k tlagitku pojezdu @ jesté programovaci
tlagitko @, dokud pohon 3x necvakne.

& BECKER



Pohony typu EVO 20 R (BT)

Typovy Stitek

©® Typové oznaceni: napr.
R12-EVO 20 R BT

R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm

12 Jmenovity moment

EVO Pohon nejnovéjsi generace s
variabilni rychlosti
20R PouZziti - rolety
BT Prijimac Bluetooth® (volitelna
moznost)
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
© Sériové éislo: napt. 184553038
18 Rok 2018
45 Kalendarni tyden
53038 Poradove Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohont by nemél prekrogit 5 (v zavis-
losti na spotfebé proudu).

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel
NAHORU, resp. DOLU.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

[ R12-17-EVO 20 R BT ¢
Tubular Motor
R17/12C EVO ROP+ BT
Art.Nr.: 1010 120 004 0
M 12Nm |n 17 1/min
U 230V |f 50Hz
P 50W | 032A
Cl. 180 (H) [S2 4 min
Ser. Nr.: 184553038 @)

e

IP44

Pohon

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze typu EVO 20 R (BT)
rozpoznavaji a automaticky naprogra-
muji obé& koncové polohy. V pfipadé
chybégjicich doraz(i se naprogramuiji
body koncového vypnuti.

Aby pohon automaticky rozpoznal horni
koncovou polohu musi byt k dispozi-
ci definovany doraz (uhlova lista nebo
zarazka).

Instalace s pérovymi zavésy

Lamely by nemély pfesahovat pres na-

vijeci hfidel a nad vodici liSty. V dolIni kon-

cové poloze musi pérové zavésy plsobit .
proti otacivému pohybu htidele. Pérove

zavésy by se mély montovat ve vzdale-

nosti 30 cm.

zavésy

Aretadni zavés musi byt zapustény .
a tlacCit roletu na okenni parapet. Kon-

coveé polohy Ize vymazat a znovu nastavit
prostfednictvim jakéhokoli ovladaciho

prvku.

Instalace s pevnymi ¢lankovymi
Ve

sady. V=

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu se
spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci =@

provadi prostfednictvim jednoduchého
nebo nékOhkanéSObnéhO pohybu poho_ ..................................
nu nahoru-dold.

Potvrzeni programovaciho postupu se =1 X

mfe-z,»,» BECKER



Pohony typu EVO 20 R (BT)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Nastaveni horni koncové
polohy pomoci nastavovaci sady v
Spojte stejné barvy vodicl pfipojovacich

vedeni pohonu a vodi¢l nastavovaci

sady Becker.

® Kdorazu nahore
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné& nezasta-
vi.

® Kbodu nahore
Najed’te roletou do poZadované po-
lohy. Stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé, dokud pohon
1x nepotvrdi.

Nastaveni dolni koncové polohy

pomoci nastavovaci sady

® Kdorazudole
Najed'te roletou do dolniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
vi.

® Kbodudole
Najed'te roletou do poZzadované po-
lohy. Stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé, dokud pohon
1x nepotvrdi.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drzet stisknuté programo- & BECKER
vaci tlagitko @

- Stisknout a drzet stisknuté tlagitko § @
- Uvolnit programovaci tlac¢itko @

- Jesté jednou stisknout programovaci
tlagitko @, dokud pohon 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi polo-
hami, vymaZou se obé& koncové polohy.
Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaze se jen tato poloha.

)
L
-



Upozornéni:

Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym pierusenim pohybu (ESI:
stavovy indikator koncovych poloh).

Jakmile dojde 3x po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh (3 po-
jezdy nahoru a dolli), pohon koncové polohy definitivné ulozi do paméti
a prejde do profilu jizdy Standardni rezim.

Aktivace specialnich funkci

4. Aktivace ochrany proti

primrznuti v horni poloze

Ochranu proti pfimrznuti v horni poloze

Ize aktivovat 2 zplisoby:

® V horni koncové poloze b&hem
instala€ni jizdy
Drte tlagitko pojezdu @ dale stisknu-
té a navic stisknéte programovaci
tlagitko @, dokud pohon 3x nepo-

tvrdi.
® Mezi koncovymi polohami po
instalaci

Stisknéte programovaci tlagitko, do-
kud pohon po 10 sekundach 3x ne-
potvrdi.

5. Aktivace funkce ochranné sité B 3x
proti hmyzu Ej
Vyjed'te roletou z horni koncové polohy

a béhem jedné sekundy stisknéte navic

k tlagitku pojezdu @ jesté& programovaci

tlacitko @, dokud pohon 3x nepotvrdi.

& BECKER



Pohony typu EVO 20 R (BT)

Nastaveni koncovych poloh pomoci ovliadaciho prvku

1. Nastaveni horni koncové o
polohy pomoci ovladaciho prvku v

® Kdorazu nahove
Najed’te roletou do horniho dorazu, ?
dokud se pohon samocinné nezasta-
vi.

® Kbodu nahote B] 1%
Najed’'te roletou do horni koncové !&
polohy @. Pak jedte roletou 2x krat- =I
ce smérem dold ® a potom opét
smérem nahoru a drzZet tlacitko, do-

kud se pohon samocinné nezastavi .
a 1x nepotvrdi ©.




2. Nastaveni dolni koncové
polohy pomoci ovladaciho prvku
® Kdorazu dole

Najed’te roletou do dolniho dorazu,

dokud se pohon samocinné nezasta-
Vi.

® Kbodudole
Najed’'te roletou do dolni koncové
polohy @. Pak jed'te roletou 2x krat-
ce smé&rem nahoru @ a potom opé&t
smérem doll a drZet tlac¢itko, dokud
se pohon samodinné nezastavi a 1x
nepotvrdi ©.

3. Vymazani koncovych poloh (1) (2] (3] (4]
libovolnym ovladacim prvkem

Jed'te pohonem po dobu 6 sekund
smérem nahoru nebo dolt. V V
Pak plynule provadgjte kroky @ az ® ve

vedle popsané sekvenci mazani, dokud kratce! kratce! kratce! kratce!
pohon 2x nepotvrdi.

V pripadé ovladacich prvkl se (5] (6] (7] 8]
samodrznym reZimem (napf. Casové
spinaci hodiny) se musi po kazdém po-
velu ke kratké jizdé provést povel STOP. B V
kratce! kratce! “kratce! ~ stisk-
nout
a drzet!

& BECKER



Pohony typu EVO 20 R (BT)

Profily jizdy

1. Vybér profilu jizdy
Zajed’te pancifem/clonou do stfedni po-
lohy.

Pak plynule provadgjte kroky @ az @ ve ‘ ’ ‘
vedle popsané sekvenci mazani, dokud ’ J
pohon 1x nepotvrdi.

V pripadé ovladacich prvkli se
samodrZznym rezimem se musi po o /) [6)
kazdém povelu ke kratké jizdé provést
povel STOP. Pohon prepina mezi t€mito

profily: V B V

(1] (2] (3]

kratce! kratce! kratce!

1. Standardnirezim
Pred koncovymi polohami a pfi

vyjezdu z nich jede pohon vZdy se kratce! kratce! stiskn-

snizenymi otackami (zdéna pro po- out

maly pojezd). a drzet!
2. Tichyrezim

Pohon jede konstantné se snizenymi e

otackami. Tichy reZim
3. Dynamicky rezim
Pohon jede konstantné s vysokymi
otackami.

Prizplisobeni zény pro pomaly (A)

pojezd v profilu jizdy ,,.Standardni

rezim*

® Hornizéna
Najedte do pozice, ve které ma 124
zaginat horni zona ©. Tlacitkem
pojezdu nastartujte pancit/clonu -
smérem nahoru a navic stisknéte
programovaci tladitko @, dokud se
pohon nezastavi v horni koncové po- %
loze a 1x nepotvrdi ©.

Dynamicky rezim




® Dolnizdna

Najed'te do pozice, ve které ma
zaginat dolni zoéna @. Tlacitkem
pojezdu nastartujte pancit/clonu
smérem doll a navic stisknéte pro-
gramovaci tlagitko @, dokud se po-
hon nezastavi v dolni koncové poloze
a 1x nepotvrdi ©.

Programovani pies rozhrani
Bluetooth® (pohony s dodatkem BT)
Prosttednictvim aplikace Becker Service
Ize provadét zapinani a vypinani spe-
cialnich funkci, prepinani profila jizdy,
prizpdsobeni zény pro pomaly pojezd
a rovnéz vybér otacek pro pomaly a nor-
malni pohyb.

Postupujte pritom podle pokyn( v apli-
kaci.

g o=

N\

O

od verze Bluetooth® 4.0

N
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Pohony typu PRF+

Typovy Stitek

© Typové oznaceni: napf. R8/17 C PRF+

R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P -35mm
R - 45mm (€ =@ =

8/17  Jmenovity moment / vystupni

otacky pohonu R 8/17 C PRF+ @
C Zasuvné pripojovaci vedeni Art.Nr.2010 120 124
P Lze programovat od bodu k bodu b US| 0
R Elek icKé inani v k ) U 230 VI[f 50 H
ektronické vypinani v koncové P 115 W[l 05 A|=
poloze pro rolety KB 4 minG=
F Radiovy ptijimad Ser. Nr. 084920071 [G=
+ Vhodné pro pevné ¢lankové/ Made in Germany =

aretaCni zavésy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
© Sériové &islo: napt. 08 49 20071
08 Rok 2008
49 Kalendarni tyden
20071 Poradoveé Cislo

Pripojeni

Pohony s elektronickym vypinanim v koncové
poloze a integrovanym radiovym pfijimacem Pohon
se pfripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda
a Cerna Zila se spolecné prisvorkuji na vné;si
vodic L1.

Sit’ |




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze PRF+ rozpoznava-
ji a automaticky naprogramuji konco-
vé polohy, jsou-li nainstalovany dorazy. N
V pfipadé chybégjicich doraz(i se napro- \ /
gramuji body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové

polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pevnymi ¢lankovymi
zavésy

AretaCni zavés musi byt zapuStény
a tlacit roletu na okenni parapet.

L

Naprogramovani hlavniho O © ) 2 Cvaknuti

vysila€e —
Zapnutim napajeni (Power On) nebo

prepnutim radiového spinate do po- , M
lohy @ uvedte pohon na 3 minuty do i , ¢
programovaciho rezimu @. Pak tisknéte O o 2} O O
programovaci tlaCitko na pozadovaném I

hlavnim vysiladi ®, dokud pohon 2x nec-
vakne ® (3 sekundy pFi prvni instalaci,
10 sekund k prepsani jiz naprogramova-
ného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

V prfipadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na po-
honu.

Pozor: Smér otaceni lze prepinat
pouze tehdy, kdyZz nejsou napro-
gramované koncové polohy.

Z3
#“=» BECKER




Pohony typu PRF+

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani horni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu nahoie
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.

® Kbodu nahore
Najed’te roletou do pozadované horni
polohy. Potom stiskné&te tlacCitka pro-
gramovaci a NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kbodudole
Najed’te roletou do pozadované po-
lohy. Potom stisknfate tlacitka pro-
gramovaci a DOLU, dokud pohon
1x necvakne.

® K dorazu dole (pouze v pripadé
aretacnich zavési)
Jed'te roletou smérem dold, dokud
se pohon samoc¢inné nevypne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte tlacitko programovaci a STOP,
dokud pohon po 10 sekundach 2x ne-
cvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZze se
jen tato poloha.




Nastaveni mezipoloh

4. Naprogramovani mezipolohy |
Najed’'te pohonem do poZadované me-
zipolohy | a stisknéte tlacitka STOP
a DOLU, dokud pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
béhem jedné sekundy 2x tlagitko DOLU
(dvoijité stisknuti).

5. Naprogramovani mezipolohy Il
Najed’'te pohonem do poZadované me-
zipolohy Il a stisknéte tlacitka STOP a
NAHORU, dokud pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
b&hem jedné sekundy 2x tlacitko
NAHORU (dvojité stisknuti).

6. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il

Najed'te pohonem do polohy, kterou
chcete vymazat, a zopakujte proces na-
programovani (stisknout tlacitka STOP
a DOLU, pFip. tlagitka STOP a NAHORU),
dokud pohon 2x necvakne.

& BECKER



Pohony typu PROF+
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napf. R8/17 C PROF+

R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P - 35mm
R - 45mm (€ =@ =

8/17  Jmenovity moment / vystupni

otacky pohonu R 8/17 C PROF+@
C Zasuvné pripojovaci vedeni Art.Nr.2010 120 130
P Lze programovat od bodu k bodu MECINi DNt
R Elektronické inani v Kk . U 230 V|f 50 H
ektronické vypinani v koncové P 100 W[l 045 A|=
poloze pro rolety tKB 4 min@i=
o Citlivé rozpoznani prekazky Ser. Nr. 101860713 [G=
F Radiovy pfijimac Made in Germany =
+ Vhodné pro pevné clankove/

aretacni zavésy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
© Sériové &islo: napt. 10 18 60713
10 Rok 2010
18 Kalendarni tyden
60713 Poradové Cislo

Pripojeni

Pohony s elektronickym vypinanim v koncové
poloze a integrovanym radiovym pfijimacem Pohon
se pripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda
a modra Zila se spoleCné prisvorkuji na vné;si
vodi¢ N.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,

musi byt unasec¢ s rozpoznanim prekazky na- ,
montovan na pohonu.

UnaSec UnaSec€ s rozpoz-
nanim prekazky




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze PROF+ rozpoznava-
ji a automaticky naprogramuji konco-
vé polohy, jsou-li nainstalovany dorazy.
V pripadé chybgjicich doraz(i se napro-
gramuji body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pevnymi ¢lankovymi

zavésy

Aretadni zavés musi byt zapustény .
a tlacit roletu na okenni parapet.

L

Naprogramovani hlavniho 0 © ) 2Cvaknuti

vysilace ——
Zapnutim napajeni (Power On) nebo

prepnutim radiového spinace do polohy , M
@ uved'te pohon na 3 minuty do pro- i , ¢
gramovaciho reZimu @. Pak stiskn&te . . 2} ° °
programovaci tlaCitko na pozadovaném ]

hlavnim vysilagi @, dokud pohon 2x
necvakne © (3 sekundy pf¥i prvni instala-
ci, 10 sekund k prepsani jiz naprogramo-
vaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

V pfipadé opacného sméru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na po-
honu.

Pozor: Smér otaceni lze prepinat
pouze tehdy, kdyz nejsou napro-
gramované koncové polohy.

Z3
#“=» BECKER




Pohony typu PROF+

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani horni
koncové polohy pomoci hlavniho 3
vysilace
® Kdorazu nahoie
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.
® Kbodu nahore
Najed’te roletou do pozadované horni
polohy. Potom stiskn&te tlacCitka
programovaci a NAHORU, dokud
pohon 1x necvakne.

Cvaknuti

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu dole
Jed'te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouzit unase€ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed'te roletou do pozadované po-
lohy. Potom stisknéte tladitka pro-
gramovaci a DOLU, dokud pohon
1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte tlacitka programovaci a STOP,
dokud pohon po 10 sekundach 2x ne-
cvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZze se
jen tato poloha.




Nastaveni mezipoloh

4. Naprogramovani mezipolohy /
vétraci polohy

Najed’te pohonem do pozadované me-
zipolohy / vétraci polohy a stisknéte
tlagitka STOP a DOLU, prip. tlagitka
STOP a NAHORU, dokud pohon 1x
necvakne.

Pro najeti do mezipolohy / vétraci
polohy stisknéte béhem jedné sekundy
2x tlagitko DOLU, resp. tlagitko NAHORU
(dvoijité stisknuti).

Mezipoloha Vétraci poloha

5. Vymazani mezipolohy /

vétraci polohy

Najed’'te pohonem do polohy, kterou
chcete vymazat, a zopakujte proces na-
programovani (stisknout tlacitka STOP
a DOLU, p¥ip. tlagitka STOP a NAHORU),
dokud pohon 2x necvakne.

6. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze (voli-
telna mozZnost)

Najed’te roletou do horniho dorazu. Po-
tom stisknéte programovaci tlacitko, do-
kud pohon 1x necvakne. Pak stisknéte
tlacitka programovaci, STOP a NA-
HORU, dokud pohon 3x necvakne.

Stejnym postupem se opét deaktivuje
ochrana proti pfimrznuti v horni poloze.

Upozornéni:

Béhem instalaéni jizdy (prvni pojezd nahoru, resp. doli) jede pohon
v bdélostnim rezimu. Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym roz-
jetim, zastavenim a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych
poloh). Jakmile dojde 3x po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh
(3 pojezdy nahoru a dolti), pohon koncové polohy definitivné ulozZi do paméti.

& BECKER



Pohony typu CO1

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R8-C01
R Velikost pohonu (primér trubk
b somm P V) & BECKER
R - 45mm
8 Jmenovity moment
C Dalkové ovladani Centronic R8-C01Q
Tubular M
01 Poradové &islo S
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) ArtNr.: 2010 120 130 0
Po 4 minutach nepretrzitého provozu musi “L’: :3:: : 15701:":'"
nasledovat faze ochlazeni. s 100w T oas A
® Sériové &islo: napt. 15 07 91500 Cl. 180 (H) | 524 min @)
15 Rok 2015 Ser. Nr.: 150791500 Ez
07 Kalendarni tyden o
91500 Potadové &islo (€ &6 @ K
1P44
I‘I:-—'."-‘.I‘I

gl -\.-u-

K i""
D — e

Pripojeni
Pripojeni bez mistniho ovladani Pohon
Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spo-
ji s Zilami stejné barvy sitového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

PFipojeni s mistnim ovladanim s
jednoduchym spinacem Pohon
V pfipadé mistniho ovladani se hnéda zila
pohonu spoji pres jednoduchy spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spinac¢
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
jednoduchy spina€ prostrednictvim sledu
povelt Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky, \ /
musi byt una8eC s rozpoznanim prekazky na- Unaged Unaget s rozpoz-
montovan na pohonu. nanim prekazky



Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze CO1 rozpoznavaji a au-
tomaticky naprogramuji koncové polohy,
jsou-li nainstalovany dorazy. V pfipadé
chybégjicich doraz(i se naprogramuiji
body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pevnymi élankovymi
zavésy

AretaCni zavés musi byt zapustény
a tlacit roletu na okenni parapet.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do polohy
@ uved'te pohon na 3 minuty do pro-
gramovaciho rezimu @. Pak stisknéte
programovaci tlaCitko na pozadovaném
hlavnim vysilagi @, dokud pohon 2x
necvakne © (3 sekundy pf¥i prvni instala-
ci, 10 sekund k prepsani jiz naprogramo-
vaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

Jesté nesmi byt naprogramovana Zzadna
koncova poloha.

Pomoci prepinaCe na pohonu: V pripadé
opacného smeéru otaceni prepnéte
prepina¢ sméru otaceni na pohonu.
Pomoci hlavniho vysilace: Stisknéte
programovaci tlaCitko, dokud pohon
1x necvakne. Potom stisknéte tlaCitka
programovaci, NAHORU a DOLU, dokud
pohon 3x necvakne.

Z 3
_ ﬁ\
67 z"{’jse;m»
="

L

(1) (3 :ﬂ 2x Cvaknuti
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;ﬂ\ 1x Cvaknuti ;ﬂ\ 3x Cvaknuti
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Pohony typu CO1

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani horni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu nahoie
Najed’te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezasta-
VI.

® Kbodu nahore
Najed’te roletou do pozadované horni
polohy. Potom stiskné&te tlacCitka pro-
gramovaci a NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni

koncové polohy pomoci hlavniho

vysilace

® Kdorazu dole
Jed'te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouzit unase€ pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed'te roletou do pozadované po-
lohy. Potom stisknéte tladitka pro-
gramovaci a DOLU, dokud pohon
1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte tlacitka programovaci a STOP,
dokud pohon po 10 sekundach 2x ne-
cvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaZze se
jen tato poloha.




Nastaveni mezipoloh

4. Naprogramovani mezipolohy /
vétraci polohy

Najed’'te pohonem do poZadované me-
zipolohy / vétraci polohy a stisknéte
tlagitka STOP a DOLU, prip. tladitka
STOP a NAHORU, dokud pohon 1x
necvakne.

Pro najeti do mezipolohy / vétraci polo-
hy stisknéte béhem jedné sekundy 2x
tlagitko DOLU, resp. tlagitko NAHORU
(dvoijité stisknuti).

5. Vymazani mezipolohy /

vétraci polohy

Najed'te pohonem do polohy, kterou
chcete vymazat, a opakujte proces na-
programovani, dokud pohon 2x necvakne.

Mezipoloha Vétraci poloha

6. Aktivace ochrany proti
primrznuti v horni poloze
(volitelna moZnost)

Najed'te roletou do horniho dorazu. Po-
tom stisknéte programovaci tlacitko, do-
kud pohon 1x necvakne. Pak stisknéte
tlagitka programovaci, STOP a NA-
HORU, dokud pohon 3x necvakne.

7. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu (volitelna mozZnost)

Najed’te roletou do horni koncové
polohy. Potom stisknéte programovaci
tlacitko, dokud pohon 1x necvakne. Pak
stisknéte tlacitka programovaci, STOP
a DOLU, dokud pohon 3x necvakne.

Upozornéni:

Béhem instalaéni jizdy (prvni pojezd nahoru, resp. doli) jede pohon
v bdélostnim reZimu. Absenci koncové polohy signalizuje pohon kratkym roz-
jetim, zastavenim a opétovnym rozjetim (ESI: stavovy indikator koncovych
poloh). Jakmile dojde 3x po sobé k bezvadnému rozpoznani koncovych poloh
(3 pojezdy nahoru a dolii), pohon koncové polohy definitivné uloZi do paméti.

PR < cecKER



Pohony typu BO1
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napf. R8-B01

R Velikost pohonu (priimér trubky)
P -35mm & BECKER
R -45mm sy
8 Jmenovity moment . B-TRONIE KRR =
B Dalkové ovladany pohon B-Tronic [ R8-BO1 @]
01 Poradové Cislo Tubular Motor

R8/17C PROF+ KNX
Art.Nr.: 2010 520 001 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V f 50 Hz
P 100 W || 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 144360105

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)

Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 14 43 60105
14 Rok 2014
43 Kalendarni tyden
60105 Poradoveé ¢islo

e
IP44

Pripojeni

Pohony s elektronickym vypinanim v koncové

poloze a integrovanym radiovym pfijimacem Pohon
se pfipojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda

a modra Zila se spoletné prisvorkuji na vné;si
vodi€ N.

Sit’ |

)

Unaset UnaSec€ s rozpoz-
nanim prekazky

Aby se aktivovalo citlivé rozpoznani prekazky,
musi byt unase€ s rozpoznanim prekazky na-
montovan na pohonu.




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze BO1 rozpoznavaji a au-
tomaticky naprogramuji koncové polohy,
jsou-li nainstalovany dorazy. V pfipadé
chybégjicich doraz(i se naprogramuiji
body koncového vypnuti.

Pro bezvadné rozpoznani horni koncové
polohy musi byt k dispozici definovany
doraz (Uhlova lista nebo zarazka).

Instalace s pevnymi ¢lankovymi
zavésy

AretaCni zavés musi byt zapuStény
a tlacit roletu na okenni parapet.

L

Naprogramovani vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do polohy
@ uved'te pohon na 3 minuty do pro-
gramovaciho reZimu @. Pak stiskn&te
programovaci tlaCitko na poZzadovaném
hlavnim vysiladi ®, dokud pohon 2x nec-

2x Cvaknuti
05)

vakne ©.
9 Ll
Korigovani sméru otaceni A3\ x Ovaknuti @) 8 Cvaknuti

Jesté nesmi byt naprogramovana zadna

koncova poloha.

Pomoci vysilade: Stisknéte ,Master”

Potom stisknéte tlaCitka programo-

vaci, NAHORU a DOLU ®, dokud pohon

Pomoci spinate na pohonu: V pripadé
opacného smeéru otaceni prepnéte
7 o B
tlagitko @ pod krytem prihradky na ba-
3x necvakne ©.

prepina¢ sméru otaceni na pohonu.
terie tolikrat, dokud pohon 1x necvakne. @'
B\




Pohony typu BO1

Nastaveni koncovych poloh

Nejprve uved’te vysila¢ do
rezimu hlavniho vysilace (rezim
Master)

Stisknéte hlavni (Master) tlac¢itko pod
krytem prihradky na baterie tolikrat, do-
kud pohon 1x necvakne.

1. Naprogramovani horni konco-
vé polohy (v rezimu Master)
® Kdorazu nahote
Najed'te roletou do horniho dorazu,
dokud se pohon samocinné nezastavi.
® Kbodu nahofe
Najed'te roletou do poZadované horni
polohy. Potom stisknéte tlacditka pro-
gramovaci a NAHORU, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani dolni konco-

vé polohy (v rezZimu Master)

® Kdorazu dole
Jed'te roletou smérem dold, do-
kud se pohon samocCinné nevypne
(pro instalaci s pérovymi zavésy se
musi pouZit unaSeC pro rozpoznani
prekazky).

® Kbodudole
Najed’te roletou do poZadované po-
lohy. Potom stisknéte tlacCitka pro-
gramovaci a DOLU, dokud pohon
1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh (v
rezimu Master)

Stisknéte tlaCitka programovaci a STOP,
dokud pohon 2x necvakne.

Pokud se roleta nachazi mezi koncovymi
polohami, procesem mazani se vymazou
obé& koncové polohy. Jestlize je roleta
v jedné z koncovych poloh, vymaze se
jen tato poloha.




4. Aktivace ochrany pro-

ti pfimrznuti v horni poloze (v
rezimu Master)

Najed’te roletou k hornimu dorazu.
Potom stisknéte programovaci tlacitko,
dokud pohon 1x necvakne. Pak
stisknéte tlacitka programovaci, STOP a
NAHORU, dokud pohon 3x necvakne.

5. Aktivace funkce ochranné sité
proti hmyzu (v rezimu Master)
Najed’te roletou do horni koncové po-
lohy. Potom stisknéte programovaci
tlagitko, dokud pohon 1x necvakne. Pak
stisknéte tlacitka programovaci, STOP
a DOLU, dokud pohon 3x necvakne.

Opusténi rezimu Master

Za tim ucelem stisknéte tlacitko Ru¢ng/
Automaticky na predni strané vysilaCe,
dokud neprestane blikat LED kontrolka
Rucné&/Automaticky.

Upozornéni:

V rezimu Master jede pohon v bdélostnim rezimu. Absenci koncové polohy
signalizuje pohon kratkym rozjetim, zastavenim a opétovnym rozjetim (ESI:
stavovy indikator koncovych poloh). Jakmile dojde 3x po sobé k bezvadnému
rozpoznani koncovych poloh (3 pojezdy nahoru a dolti), pohon koncové polo-
hy definitivné ulozi do paméti.

6. Naprogramovani

mezipoloh

Najed’'te pohonem do poZadované po-
lohy a stisknéte tlagitka STOP a DOLU
(mezipoloha 1), pfip. tlagitka STOP
a NAHORU (mezipoloha Il), dokud po-
hon 1x necvakne.

Pro najeti do pfislusné mezipolo-
hy stisknéte béhem jedné sekundy
2x tlagitko DOLU, resp. tlagitko NAHORU
(dvoijité stisknuti).

7. Vymazani mezipolohy

Najed’'te pohonem do polohy, kterou
chcete vymazat, a opakujte proces na- Mezipoloha | Mezipoloha Il
programovani, dokud pohon 2x necva-

kne.

S BECKER




Prijimac VC420-1l

Uvedeni do provozu

Pripojeni

Na externim radiovém pfijimaci VC420-I|
Ize konvendni pohony upravit na dalkoveé
ovladané pohony. Pridavny vstup pro
spina¢ u modelu VC420-1l umoZiuje
ovladani pomoci externiho spinace
Nahoru/Dolu.

VC420-I1I se pfripoji, jak ukazuje vedlejsi
priklad.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Kratkym stisknutim tlaCitka radiového
naprogramovaninebo zapnutim napajeni
(Power On) uvedte fidici jednotku na
3 minuty do programovaciho rezimu ©.
Pak stisknéte programovaci tlacitko na
poZzadovaném hlavnim vysilaci @, dokud
fidici jednotka povelem pro kratkou jizdu
nahoru/doltl nepotvrdi proces napro-
gramovani (3 sekundy pfi prvni instalaci,
10 sekund k prepsani jiz naprogramova-
ného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni
Zaménou hnédé a Cerné Zily
pripojovaciho vedeni pohonu se koriguje
smér otaceni.

[T N
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Funkce VC420-II

Individualni vstupy

Na individualnich vstupech lze pfFipojit
spina¢ Nahoru/Dol(i. DelSim stisknutim
tlacitka se spusti povel Nahoru, resp.
Dolt. Kratké stisknuti tladitka vyvola
povel Stop. Dvojim kratkym stisknutim
tladitka Nahoru, resp. Doll se najede do
prisludné mezipolohy.

Prepinani: Rezim Rolety-Mar-
kyzy / ReZim Zaluzie

Premosténim svorek L a = se Tidici jed-
notka pFeQne z rezimu Rolety-Markyzy
do reZimu Zaluzie.

Prepinani: Ridici jednotka
osvétleni / Fidici jednotka

pohonu

Premosténim svorek L a i pracuje Fidici
jednotka v rezimu ovladani osvétleni. Po
povelu Nahoru nebo Dol nedochazi
k vypnuti po dobé chodu. Povel Nahoru
nebo Doll zapind osvétleni, povelem
Stop se osvétleni opét vypne.

>

(o

$% BECKER
Gentronic VarioControl VCA20-1
4034200 221 0

CE P20 zsovsonz

(lr)

744 4'3:3:'“:@2

z

:

d.—f
WV Ind-

A N

L

Ridici jednotky

rolet

S BECKER



PrijimaC VC4200B

Uvedeni do provozu

Pripojeni Fidici jednotky pohonu
K obousmérnému radiovému pfrijimaci
VC4200B Ize pfipojit konvenéni poho-
ny (trubkové pohony, pohony Zaluzii)
pro poufZiti u rolet a slunec¢nich clon.
Prostfednictvim detekce proudu
VC4200B automaticky vypocéte Cas
pojezdu mezi koncovymi polohami
a hlasi polohu pancife/clony zpét do
vysilace, pfip. do CentralControl. Za tim
ucelem musi po instalaci pancit/clona
3x kompletné a bez preruSeni najet do
koncovych poloh. V poloze voli¢e funkci
pol. 8 (roleta) a pol. 9 (Zaluzie) je detek-
ce proudu deaktivovana. Pro zobrazeni
polohy, v CentralControl, se musi napro-
gramovat ¢as pojezdu.

Za tim ucelem v rezimu Master najed'te
pancifem/clonou do horni koncové polo-
hy a po dobu 3 sekund stisknéte tlacitka
programovaci a Nahoru. Potom najed’te
pancifem/clonou do dolni koncové polo-
hy a po dobu 3 sekund stisknéte tlacitka
programovaci a Dolu.

Naprogramovani vysilace

Prepnéte voli¢ funkci do polohy 1
(priklad: roleta) @. Pak stisknutim
tladitka radiového programovani po
dobu 3 sekund nebo zapnutim napajeni
(Power On) uvedte fidici jednotku na
3 minuty do programovaciho reZzimu @
. Potom stisknéte programovaci tlacitko
na pozadovaném vysilaci ®, dokud Fidici
jednotka nepotvrdi proces naprogramo-
vani tim, Zze se LED kontrolka rozsviti
zelené.

Upozornéni:
Pfed naprogramovanim se také musi
prislusna funkce nastavit na vysilaéi.

Pol. 0: Reference
(LED
kontrolka
je Cervena)

Pol. 1: Rolety

Pol. 2: Zaluzie

Pol. 8: Roleta bez
detekce
proudu

Pol. 9: Zaluzie bez

detekce

proudu

Pohon




Funkce

Korigovani sméru otaceni
Zaménou hnédé a Cerné Zily
pripojovaciho vedeni pohonu se koriguje
smér otaceni. Smér otacenilze korigovat
také prostrednictvim ru€niho vysilaCe
Becker (viz pohony typu BO1, Korigovani
sméru otaceni).

>
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PFipojeni — Ridici jednotka I Pohon EO:- i ;ﬁg’-/WWPP- Q
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osvétleni / Radiovy spinac¢ potomn. |

VC4200B Ize pouZivat jako radio- Pol. 5: [Z)ﬁgfn\i’:'? :(:J‘

vy spmac.’\/’ollc fun’kcve se preo! na- Pol. 6: Impuls .§

programovanim vysilaCe nastavi do 1 sekunda 0
pozadované polohy. " Pol. 7: Impuls

3 sekundy

Individualni vstupy
Funkce: Rolety/zaluzie
Na individualnich vstupech lze pfipojit
spina¢ Nahoru/Dol(l. DelSim stisknutim
tlaCitka se spusti povel Nahoru, resp.
Dolll. Kratké stisknuti tlacitka vyvola
povel Stop. Dvojim kratkym stisknutim
tlacitka Nahoru, resp. Dolll se najede do
prislusné mezipolohy.

Funkce: Zap./Vyp.

K individualnimu vstupu ,Nahoru” Ize
pripojit spina¢. Stisknutim spinate se
zapne, resp. vypne vystup ,Nahoru®.

& BECKER
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Cidlo SC431-l

Uvedeni radiového svételného Cidla SC431-I1l do provozu

Naprogramovani SC431-Il

1. Stisknéte programovaci tlacitko
na pravé strané hlavniho vysilaCe
(vysila¢ naprogramovany jako prvni),
dokud pfijima¢ 1x necvakne.

2. Nyni stisknéte programovaci tlac¢itko
Cidla SC431-1l, dokud pfijima&
1x necvakne.

3. Ted stisknéte programovaci tlacitko
Cidla SC431-Il jesté jednou, dokud
prijimac 2x necvakne.

Hlavni vysilac




Nastaveni funkce sluneéni clony

1. Otacenim regulatorem prahové ho-
dnoty slune¢niho zafeni muZete
upravit prahovou hodnotu slunecniho
zareni s pomoci kontrolky.

Nastaveni funkce stmivani

2. Otacenim regulatorem prahové hod-
noty stmivani mlZete upravit praho-
vou hodnotu stmivani s pomoci kont-
rolky.

Tlacitko Ruéné&/Automaticky

Stisknutim  tlacitka Rucné&/Automati-
cky se mohou zapinat/vypinat automa-
tické povely (slunecni clona a funkce
stmivani).

Funkce detekce rozbiti skla

Tisknéte tlacitko M, dokud se indikacni
LED kontrolka nerozsviti zelené. Nyni je
aktivovana funkce detekce rozbiti skla.
Novym stisknutim tlacitka se funk-
ce detekce rozbiti skla opét deaktivuje.
Indikacni LED kontrolka sviti Cervené.

@ o
LED kontrolka
zelena
provadi
se funkce
slunecni clony

E=3)) .
cq ®
LED kontrolka
zelena
neprovadi
se funkce
stmivani

LED kontrolka
cervena
neprovadi

se funkce
slunecni clony

2@ 0

cq ®
LED kontrolka
Cervena
neni dosazeno
prahoveé hod-
noty, funkce
stmivani se
provede

Automatika vyp.

L
@

2@ @°

@ @
LED kontrolka
blika Zluté
oto&ny spina¢
v poloze 0
funkce
slunecni clony
vypnuta

x@ @

cp ®
LED kontrolka
blika Zluté
oto&ny spina¢
v poloze 0
funkce
stmivani
vypnuta

Automatika zap.

~

Ridici jednotky

rolet
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VSeobecné informace

Typy pohont sluneénich clon

. TypM:

\_/w
ey —

+

q
J—

Pohon s mechanickym
vypinanim v koncove
poloze

Typ SF(+):
(2000-2003)

Pohon s elektronickym
vypinanim v konco-

vé poloze a radiovym
prijimacem (40 MHz)

mam  TYP SEB(+):

(2003-2016)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové po-
loze a obracenim chodu
(napinani latky)

Typ SEI1 / Typ E16:

(od roku 2012 / od roku
2018)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncove
poloze, pro aretované
systémy

A0

A

: |

—
—

‘|

Typ S(+):
(1997-2003)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze

Typ PS(+):
(2000-2002)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové

poloze a programovanim
od bodu k bodu

Typ PSF(+):

(od roku 2005)

Pohons radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz), programo-
vani od bodu k bodu

Typ SEFI1 / Typ C16:
(od roku 2012 / od
roku2018)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz) pro
aretované systémy



Typ E18:
(od roku 2015)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze a citlivym rozpoz-
nanim prekazky pro
ZIP-screeny

Typ E12:
(od roku 2017)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncoveé
poloze, programovanim
od bodu k bodu a obra-
cenim chodu (napinani
latky)

Typ E15:
(od roku 2017)

Pohon s elektronickym
vypinanim v koncové
poloze, programovanim
od bodu k bodu

Typ C18:

(od roku 2015)

Pohon s radiovym
pfijimacem Centronic
(868,3 MHz) a citlivym
rozpoznanim prekazky
pro ZIP-screeny

Typ C12:

(od roku 2017)

Pohon s radiovym
prijimacem Centronic
(868,3 MHz) a obra-
cenim chodu (napinani
latky)

& BECKER
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VSeobecné informace
Ktery pohon sluneéni clony byl nainstalovan?

U pohontd s elektronickym vypinanim v konco-
vé poloze nejnovejSi generace lze koncové polohy
prostfednictvim stavajicino ovladaciho prvku vymazat
a opét noveé nastavit. Postupujte pfitom nasledovné:

Nejprve jed’te pohonem po dobu 6 sekund smérem za-
sunuti nebo smé&rem vysunuti.

Pak proved’te vedle popsané jizdni pohyby, aby se vy- Vymazani koncovych poloh

mazaly koncové polohy. Pokud potom pohon 2x cvak-

ne, jde o typy E18, E12 nebo E15. ""
S 1s 1s S

JestliZze je pohon nainstalovan v ZIP-screenu, jde o typ

E18. ’ !
Pro identifikaci typt E12 a E15 jed'te pohonem libo- Ts t‘s &

volnym smérem.

Jestlize se pohon zastavi po cca. 3 sekundach a jede
dal, jde o typ E15.

Jestlize se pohon zastavi po cca. 10 sekundach a jede
dal, jde o typ E12.

VSechny dalSi pohony Ize identifikovat prostfednictvim =
nastavovaci sady. Vodice pfipojovaciho vedeni pohonu /A==

se spoji s vodiCi stejné barvy nastavovaci sady. e — : =
Stisknéte programovaci tlacitko @ po dobu 2 sekund. A g

Jestlize pohon vyda hlasity zvuk, aniz by se hfidel
otacela, byl nainstalovan typ M. Ihned vymérite nasta-
vovaci sadu za nastavovaci sadu vhodnou pro typ M.

Jestlize nedojde k Zzadné reakcinebo jestlize se 1xnebo n .
2x ozve cvaknuti, jde o typy S(+), PS(+), SEB(+), SE I1,

SEF I1, SF(+), PSF(+), C16, C12 nebo C18.

Stisknéte tlac¢itko pojezdu v obou smérech.

Jestlize pohon nijak nereaguje, jde o pohony s integro-

vanym radiovym pfijimacem typu SF(+) (do roku 2002),

typu PSF(+) (2003 aZ 2017), typu SEFI1 (od roku 2012),

typu C18 (od roku 2017), C12 (od roku 2017) nebo

typu C16 (od roku 2018).



Pokud je zafizeni vybaveno aretacnim systémem -
jestlize pohon nereaguje, byl nainstalovan typ C16
nebo SEF |1, resp. typ E16 nebo SE I1, jestlize pohon
reaguje.

Jestlize je pohon nainstalovan v ZIP-screenu, jde o typ
C18.

Jed'te pancifem/clonou ve sméru vysunuti @ a znovu
stiskn&te programovaci tladitko @ po dobu 2 sekund.

Jestlize nedojde k Zadné reakci nebo se 1x ozve cva-
knuti, jed'te pancifem/clonou ve sméru zasunuti, do-
kud se pohon nezastavi na dorazu koncové polohy
nebo v disledku pfedtim naprogramovaného bodu
vypnuti. Jestlize pohon cvakne 2x, znovu stisknéte
programovaci tlacitko, dokud pohon necvakne 1x. Po-
tom jed’te pancitem/clonou ve sméru zasunuti, dokud
se pohon nezastavi na dorazu koncové polohy nebo
v daisledku predtim naprogramovaného bodu vypnuti.
V pohonu jsou nyni naprogramovany obé koncové po-
lohy.

Znovu stiskné&te programovaci tlagitko @ po dobu 2 se-
kund. V pfipadé 2 cvaknuti byl nainstalovan pohon typu =
S(+) (do roku 2003).

Nedojde-li k Zzadné reakci, byly nainstalovany typy
PS(+) nebo SEB(+).

Proved'te sekvenci mazani s pomoci tlaCitka pojezdu
a programovaciho:

- Stisknout a drZet stisknuté programovaci tlacitko @

- Stisknout a drzet stisknuté tlagitko § @

- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou tisknout programovaci tlacitko @, do- % seoken
kud pohon 2x necvakne.

2x po sobé tisknéte programovaci tlagitko @ po dobu
2 sekund.

Pokud pohon cvakne 1x a potom 2x, byl nainstalovan
typ SEB(+) (od roku 2003).

Pokud pohon cvakne jen 1x, byl nainstalovan PS(+) (od
roku 2003). -
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Pohony typu M (M04)

Typovy Stitek

©® Typové oznaceni: napf. R8/177CM

R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P - 35mm
R - 45mm (€ ¢
L-58mm 5G9 IP44 D [KEH

8/17 Jmenovity moment / vystupni R8/17CME
otacky pohonu Art.Nr.2010 110 100

C Zasuvné pripojovaci vedeni M_8Nm|n 17 mi

M Mechanické vypinani v koncové g 12132 \Yv If g?s HA
poloze tKB 4 min 6=

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) Ser. Nr.: 0840961630R=
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi Made in Germany =

nasledovat faze ochlazeni.
® Sériové &islo: nap¥. 08 40 961630
08 Rok 2008
40 Kalendarni tyden
961630 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

Pohony s mechanickym vypinanim v koncové
poloze se nesmi paralelné pripojovat k ovla- Pohon
dacimu mistu. Vybojem kondenzatoru mohou
byt poskozeny koncové spinace. V dlsledku
toho dochazi k ,,prejeti“ koncovych poloh.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel Za-
sunuti, resp. Vysunuti.

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pred instalaci zkontrolovat, zda je
pojistka unaSeCe zapadla (pevné

priSroubovana).

Oznacit polohu unaSeCe na hrideliana  m

tomto mist& vyvrtat 4mm otvor. . I
Sroubem nebo nytem zajistit unaged |

v hiideli proti axialnim posuntm. -g LI R S T B B Iy

Sipka na hlavé pohonu udava smér
otaceni @. Na prislusném nastavovaci
se nastavi koncova poloha s pouZitim
flexibilni pomUicky pro nastaveni (€. vyr.
4933 200 002 0).

Otaceni ve sméru + rozSifuje rozsah,
otaceni ve sméru — zkracuje rozsah.
Maximalni draha pohybu ¢ini 38 otacek
navijeci hridele.
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Pohony typu M (M04)

Nastaveni koncovych poloh

1. Nastaveni koncové polohy
P —

. -
zasunuti b1
Po instalaci hridele jed'te pohonem 4 I

A
ve sméru vysunuti, dokud se po- \Q
hon samocinné nevypne. Pomoci N

flexibilni pomucky pro nastaveni g l
otacCejte prislusSny nastavovac ve

sméru ,+“ (ve sméru hodinovych
ruCic¢ek), dokud nebude hridel ve
vhodné poloze, aby se pancit/clona
spojil s hideli.

Spojte pancit/clonu s hrideli.

Jedte pancifem/clonou ve
sméru zasunuti, dokud se pohon
samocinné nevypne prostfednictvim
koncového spinate pro koncovou
polohu zasunuti.

Upozornéni: Ve stavu pii expedi-
ci (ze zavodu) je rozsah konco-
vého spinaCe prednastaven na
2 otacky ve sméru zasunuti a vy-
sunuti. BEhem zasouvani se po-
hon vypne po 4-5 otackach.

ve sméru ,,+“ (ve sméru hodinovych
rucCic¢ek), dokud nebude pancit/clo- 3
na v koncoveé poloze zasunuti. N

Pomoci flexibilni pomucky pro nas-
taveni otacejte prislugny nastavovac lskx- . B | F}



Vypnéte smér zasunuti. Pomoci

flexibilni pomucky pro nastaveni m
otacejte nastavovac pro konco- P - - - - i
vou polohu vysunuti 3—-10 otacek \&

ve sméru ,-“ (podle odvin( latky na \
htideli pfi vysunutém pancifi/clong). Y

2. Nastaveni koncové polohy
vysunuti

Jed'te pancifem/clonouve sméruvy-
sunuti, dokud se pohon samocinné
nevypne dosaZzenim koncového
spinate pro koncovou polohu vy-
sunuti.
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Pomoci flexibilni pomdcky pro nas-
taveni otaCejte nastavovac pro kon-
covou polohu vysunuti ve sméru ,+“
(ve sméru hodinovych rucicek), do-
kud nebude dosazeno pozadované
polohy vysunuti.

& BECKER



Pohony typu S(+)

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R20/17 S+

R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm BECKER

L - 58mm KEUR
20/17 Jmenovity moment / vystupni C€ P44
otacky pohonu R20/17 S+@
. . ’ . . . >
S Elektronické vypinani v koncové S| Art.Nr.: 2020 030 008 0
poloze pro slunecni clonu § M 20Nm |n 17 min®
+ Zvysena uzaviraci sila pro c|Y 230V [f SO0Hz
kazetové markyzy g|P MSW |1 O77A é=
PR . . tKB 4 min®) ==
Provozni rezim (kratk rovoz S2 = =
@ Provo e (kratkodoby provoz $2) Ser.Nr: 054850572 @ |==

Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 05 48 50572
05 Rok 2005
48 Kalendarni tyden
50572 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohon(l s elektronickym vypinanim Pondn
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( zavisi na zatizitelnosti ovla-
daciho prvku.

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy.

Spinace a fidici jednotky nesméji provadét
zaroven povel Zasunuti, resp. Vysunuti.

V pripadé ovladacich prvk( se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8/17 S - R12/17 S(+) = Pohon 1 Pohon 2
max. 5 pohon(

R20/17 S(+) - R60/17 S(+) =
max. 3 pohony

L70/17 S(+) - L120/11 S(+) =
max. 2 pohony




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze S(+) samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji konco-
vou polohu zasunuti vyZaduji pevny

doraz.

Pohony typu S

Pohony S se pouZivaji pro provoz
screenl, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu S+

Pohony S+ se pouZivaji pro pro-
voz kazetovych markyz se zvySenou
potfebou uzaviraciho momentu. Ka-
zeta se pritom vzdy upIné uzavre.

Koncové polohy Ize nastavit
prostrednictvim nastavovaci sady. ®
VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu

se spoji s vodiCi stejné barvy nasta-
vovaci sady.

&2 BECKER

m..

V

c
o
($)
=
hg
[=
0
o
c
=
"

(

PR < cecKER



Pohony typu S(+)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové
. P '\ 1x Cvaknuti
polohy vysunuti pomoci

nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodicu
pripojovacich vedeni pohonu a nas-
tavovaci sady Becker.

Najed’te pancifem/clonou do
pozadované polohy a stisknéte pro-
gramovaci tlacitko, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci

nastavovaci sady i ? F
Najed’te pancifem/clonou do

horniho dorazu, dokud se pohon

samocinné nezastavi.




3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady 3)) 2x Cvaknuti
Stisknéte programovaci tlacitko na
nastavovaci sadé, dokud pohon 2x
necvakne.
&2 BECKER
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Pohony typu PS(+)

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R30/17 C PS+
R Velikost pohonu (priimér trubky)

P - 35mm

R -45mm

L - 58mm

30/17 Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

C Zasuvné pripojovaci vedeni

P Lze programovat od bodu k bodu

S Elektronické vypinani v koncové
poloze pro slunecni clonu

+ Zvysena uzaviraci sila pro

kazetové markyzy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)

Po 4 minutach nepretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

© Sériové &islo: napt. 09 01 961657
09 Rok 2009
01 Kalendarni tyden
961657 Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohonl s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipoc&etsynchronné
fizenych pohon( zavisi na zatizitelnosti ovla-
daciho prvku.

Prepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi
Cinit nejméné 0,5 sekundy.

Spinace a ridici jednotky nesméji provadét
zaroven povel Zasunuti, resp. Vysunuti.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R5/20 PS - R12/17 C PS(+) =

max. 5 pohont

R20/17 C PS(+) - R60/17 C PS(+) =

max. 3 pohony

L70/17 C PS(+) - L120/11 C PS(+) =

max. 2 pohony

Pohon

Pohon 1

(€ <@

EGSIPUD

& BECKER

R 30/17 C PS+ @

Art.Nr.2030 130 131

M 30Nm|[n 17 mi

U 230 V |f 50 H

P 115 W|l 0,96 A

tKB 4 minbi=

Ser. Nr. 0901961657f=

Made in Germany

Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze PS(+) samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji konco-
vou polohu zasunuti v pfipadé trva-
Iého dorazu.

V pripadé, Ze doraz neni k dispozici,
naprogramuje se bod koncového
vypnuti.

Pohony typu PS

Pohony PS se pouZivaji pro provoz
screenll, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu PS+

Pohony PS+ se pouZzivaji pro pro-
voz kazetovych markyz se zvySenou
potfebou uzaviraciho momentu. Ka-
zeta se pritom vzdy uplné uzavre.

Koncové polohy Ize nastavit
prostfednictvim nastavovaci sady
nebo prostfednictvim spinadd na
hlavé pohonu.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy nasta-
vovaci sady.
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Pohony typu PS(+)

Co

Nastaveni koncovych poloh pomoci spinac¢

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu
Nastavte oba spinace na O vydejte
povel ke kratké jizdé NAHORU.

4i E;r
|
2. Naprogramovani koncové
polohy vysunuti
Najed’te pancifem/clonou do
pozadované polohy a presuite
prislugny spinat zOnal.
1 k

3. Naprogramovani koncové (A) (B)

polohy zasunuti

® Doraz - koncova poloha za-
sunuti
Najed’te pancifem/clonou pro-
ti dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® K bodu - koncova poloha za-
sunuti
Najed’'te pancifem/clonou do
poZzadované polohy a presurite
prislugny spinat zOnal.




Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové :
polohy vysunuti pomoci ) x Cvaknuti
nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodicl
pripojovacich vedeni pohonu a nas-
tavovaci sady Becker.

Minimalné 1 spina€ na hlavé pohonu
musi byt v poloze .

Najed’te pancifem/clonou do
poZadované polohy a stisknéte pro-
gramovaci tlaCitko, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady
® Doraz - koncova poloha za-
sunuti
Najed’te pancifem/clonou pro-
ti dorazu, dokud se pohon g
samocinné nezastavi.
® Kbodu - koncova poloha zasunuti .
Najed’te pancifem/clonou
do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko

na nastavovaci sadé€, dokud po-  pissssssssssss S Ta———
hon 1x necvakne.
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3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady
- Stisknout a drZet stisknuté pro- /& secker
gramovaci tlac¢itko @

- Stisknout a drZet stisknuté tlacitko
o BB

- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Je§té jednou stisknout programo- \ /
vaci tlacitko @, dokud pohon 2x nec-

vakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi

polohami, vymaZou se ob& konco-

vé polohy. Jestlize je pohon v jedné

z koncovych poloh, vymaze se jen

tato prislusna poloha.

Z 3
& BECKER




Pohony typu E15
Typovy stitek

©® Typové oznaceni: napf. R 30-17-E15
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
L-58mm
30-17 Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

E Elektronické vypinani v koncové
poloze
15 Poradové Cislo

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)

Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 17 01 12504
17 Rok 2017
01 Kalendarni tyden
12504 Poradové cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( zavisi na zatizitelnosti ovla-
daciho prvku.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8-17-E15 bis R12-17-E15 =

max. 5 pohonu

R20-17-E15 bis R60-17-E15 =

max. 3 pohony

L70-17-E15 bis L120-11-E15 =

max. 2 pohony

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel Za-
sunuti, resp. Vysunuti.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-E15

Tubular Motor @)

R30/17C PS+ V2

Art.Nr.: 2030 130 153 0

M 30 Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 205W

I 0,90 A@)

Cl. 180 (H)

S2 4 min@)

Ser. Nr.: 170112504

€&

X

Pohon

Pohon 1 Pohon 2

IP44

Made in Germany.




Informace

Nastaveni to¢ivého momentu Zvy$eny uzaviraci moment u kazetovych markyz
v horni koncové poloze (citli-

vost na doraz) SniZeny uzaviraci moment u otevienych markyz,
E15 se miZe pfepinat mezi zvySenym screent atd.

a snizenym uzaviracim momentem. SRR R BN RN RN

Nastaveni koncovych poloh
Koncové polohy Ize nastavit
2 zpuUsoby:

©. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek

% secker| W)

Nastaveni tocivého momentu (pro vypinani v horni
koncové poloze)

Ve stavu pfi expedici maji typy
pohonll s @ 45 a @ 58 zvySeny uza-
viraci moment. Tento moment Ize
zménit pouze béhem prvnich 3 jizd
do horniho dorazu.
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@ Zapnutisnizeného uzaviraciho (A}
momentu 2 =&

Jed’te pancifem/clonouve sméru
zasunuti @ a navic stisknéte pred
dosaZenim horni koncové polo-
hy, programovaci tlagitko @. Obég
tlaCitka drZzte nadale stisknuta

.tak. d'Iouho, dOkl’Jd panci?/clopa €)l" | .. “ | % W % N
jedinym vysunutim a zasunutim [ R R N N

nepotvrdi prepnuti ©.

® Zapnuti zvySeného
uzaviraciho momentu

(B}
(4)
Opakujte postup popsany v ¢asti l l ’ m "‘ ‘ “

®, dokud pohon dve&ma vy-
sunutimi a zasunutimi nepotvrdi
prepnuti ©.

& BECKER




Pohony typu E15

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové -
polohy vysunuti pomoci 3N IxCuaknut
nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodicu
pripojovacich vedeni pohonu a nas-
tavovaci sady Becker.

Najed'te pancifem/clonou do
pozadované polohy a stisknéte pro-
gramovaci tlac¢itko, dokud pohon
1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové (A) (B) ) x Cvaknu
] ) D)
polohy zasunuti pomoci

:l I — —
nastavovaci sady ?
® Doraz - koncova poloha za-

| ;
sunuti

Najed’te pancifem/clonou pro-

ti dorazu, dokud se pohon © rot
samocinné nezastavi.

® Kbodu - koncova poloha zasunuti .
Najed’te pancifem/clonou

do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko

na nastavovaci sadé, dokud po-  pEsssssssss——" S Te——
hon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZet stisknuté pro- /8 Becker
gramovaci tlacitko @

- Stisknout a drZet stisknuté
tlagitko § @ - !

» Uvolnit programovaci tlacitko @
- Jes§té jednou tisknout programo-

vaci tlacitko @, dokud pohon 2x \ /
necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi polo-
hami, vymaZou se obé koncové polohy.
Jestlize je pohon v jedné z koncovych
poloh, vymaZe se jen tato prislusna po-
loha. Pokud jde o specialni funkce, po-
hon se opét uvede do stavu pri expedici.



Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni koncové polohy
vysunuti pomoci ovladaciho 3)) 1xCvaknuti
prvku

K bodu dole

Najed’te pancifem/clonou do
dolni koncové polohy @. Pak jed’te
pancitem/clonou 2x kratce, vZdy
s 1-sekundovou pauzou, smérem
nahoru ® a potom opé&t smé&rem
dolll a drzte tlagitko, dokud se po-
hon samocinné nezastavi a po 3 se-
kundach 1x necvakne ©.

2. Nastaveni koncové polohy ’\ 1x Cvaknuti
zasunuti pomoci ovladaciho O & ©

prvku
® Kdorazu nahoie .
Najed’te pancifem/clonou

do horniho dorazu, dokud se po-
hon samocinné nezastavi.

® Kbodu nahoie
Najedte pancitem/clonou do
horni koncové polohy ©. Pak jed'te
pancitem/clonou 2x kratce, vzdy
s 1-sekundovou pauzou, ve sméru

vysunuti @ a potom opét ve sméru
zasunuti, a drzte tladitko, dokud se B

pohon samocCinné nezastavi a po
3 sekundach 1x necvakne ©.
3. Vymazani koncovych poloh
pomoci ovladaciho prvku

Jed'te pohonem po dobu 6 sekund @ V‘
smérem zasunuti nebo smérem vy-
sunuti.

Pak plynule provadgjte kroky @ a7z ® kratce! “kratce! kratce! kratce!
ve vedle popsané sekvenci mazani
v sekundovém taktu, dokud pohon

2x necvakne.
V pripadé ovladacich prvka se &
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samodrZznym reZzimem se musi po
kazdém povelu ke kratké jizdé pro- kratce! kratce! “kratce! stisknout
vést povel STOP. a drzet!

&> BECKER
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Pohony typu E12

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R30-17-E12
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
L-58mm

30-17 Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

E Elektronické vypinani v koncové
poloze
12 Poradové Cislo

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 17 03 0151
17 Rok 2017
03 Kalendarni tyden
0151 Poradove Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( zavisi na zatizitelnosti ovla-
daciho prvku.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8-17-E12 bis R12-17-E12 =

max. 5 pohonu

R20-17-E12 bis R60-17-E12 =

max. 3 pohony

L70-17-E12 bis L120-11-E12 =

max. 2 pohony

Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel Za-
sunuti, resp. Vysunuti.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-E12 @

Tubular Motor

R30/17C PS+ V1

Art.Nr.: 2030 130 151 0

M 30 Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50 Hz

P 100 W

I 045 A

CI. 180 (H)

S2 4 min

Ser. Nr.: 17030151

e

Pohon

Pohon 1

Pohon 2




Informace

Automaticka instalace
Prostfednictvim funkce - Automa-
tické instalace mlZze E12 u markyz
s kloubovym ramenem a kazeto-
vych markyz, automaticky rozpoz-
nat a naprogramovat optimalni ma-
ximalni koncovou polohu vysunuti.
Nastaveni to¢ivého momentu
v horni koncové poloze (citli-
vost na doraz)

E12 se mliZe prepinat mezizvySenym
a snizenym uzaviracim momentem.

SniZzeni napnuti latky

V pripadé aktivovaného sniZeni napnuti
latky jede pohon, po dosaZzeni horni
koncové polohy, kratce smérem dold,
aby se sniZilo napnuti latky.

Funkce napnuti latky
Programovatelna funkce - Napnuti
latky zajist'uje napnutou latku po vy-
sunuti do dolni koncové polohy.

Nastaveni koncovych poloh
Ize provést 3 zplsoby:

©. Spinac na pohonu

. Nastavovaci sada

. Ovladaci prvek

ZvySeny uzaviraci moment u kazetovych markyz

Snizeny uzaviraci moment u otevienych markyz,
screent atd.

2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2

:)—-m 1x Cvaknuti
¥
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Pohony typu E12

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce automatické

instalace
O Automaticka instalace

v pripadé markyz s kloubovym
ramenem a kazetovych markyz
Jed’te pancifem/clonou tak da-

leko ve sméru vysunuti, aZ dojde
k prejeti koncové polohy vysunuti
a latka lezi na kloubovych rame-
nech ©.

Pak jed’te bez prerusenive sméru
zasunuti, dokud se pancit/
clona samocCinné nezastavi
o horni doraz ®.

® Automaticka instalace (volné
volitelny bod dole k dorazu

nahote) ! [5)
Najed'te pancifem/clonou do

poZzadované koncové polo- Nonstop
hy vysunuti @. Pak jedte bez

preruSeni ve sméru zasunuti, do-

kud se pancit/clona samodinné

nezastavi o horni doraz @.




Nastaveni koncovych poloh pomoci spinacu

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu

Nastavte oba spinace na O vydejte
povel ke kratké jizdé NAHORU.

2. Naprogramovani koncové
polohy vysunuti

Najed’te pancifem/clonou do
poZadované polohy a presurte
prisludny spina¢ zOnal.

3. Naprogramovani koncové

polohy zasunuti

® Doraz - koncova poloha za-
sunuti
Najed’te pancifem/clonou pro-
ti dorazu, dokud se pohon
samocCinné nezastavi.

® K bodu — koncova poloha za-
sunuti

Najed’te pancitem/clonou do
poZadované polohy a presuite
prislusny spinac zO nal.
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Pohony typu E12

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové -
polohy vysunuti pomoci ) 1 Cvaknut
nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodicu
pripojovacich vedeni pohonu a nas-
tavovaci sady Becker.

Minimalné 1 spina€ na hlavé po-
honu musi byt v poloze l. Najed’te
pancitem/clonou do poZadované
polohy a stisknéte programovaci
tlagitko, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové (A) (B) 3)) 1x Cvaknuti
polohy zasunuti pomoci ' [—
nastavovaci sady ?

® Doraz - koncova poloha zasunuti ;

Najedte pancifem/clonou pro-
ti dorazu, dokud se pohon

samocinné nezastavi. © o
® Kbodu-koncovapolohazasunuti
Najed'te pancitfem/clonou do .

pozadované horni polohy a stisknéte
programovaci tlacitko na nastavovaci
sadé, dokud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh N
pomoci nastavovaci sady
- Stisknout a drZet stisknuté pro-

gramovaci tlacitko @

- Stisknout a drZzet stisknuté /& BecKeR \
tlagitko § @

+ Uvolnit programovaci tlacitko @

+ Jesté jednou tisknout programo- - !

vaci tlacitko @, dokud pohon 2x

necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi \ /
polohami, vymazou se ob& konco-

vé polohy. Jestlize je pohon v jedné

z koncovych poloh, vymaze se jen

tato prislusna poloha. Pokud jde

0 specialni funkce, pohon se opét

uvede do stavu pfi expedici.




Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Nastaveni koncové polohy :
vysunuti pomoci ovladaciho ) 1x Cvaknut
prvku

Minimalné 1 spina¢ na hlavé pohonu
musi byt v poloze .

K bodu dole

Najed’te pancifem/clonou do
dolni koncové polohy @. Pak jed’te
pancitem/clonou 2x kratce, vZzdy
s 1-sekundovou pauzou, smérem
nahoru ® a potom opé&t smérem
dolli a drzte tlacitko, dokud se po-
hon samocinné nezastavi a po 3 se-
kundach 1x necvakne ©.

2. Nastaveni koncové polohy ’\ 1x Cvaknuti
zasunuti pomoci ovladaciho O & ©

prvku
® Kdorazu nahoie .
Najed'te pancifem/clonou

do horniho dorazu, dokud se po-
hon samocinné nezastavi.

® Kbodu nahore
Najedte pancitem/clonou do
horni koncové polohy @. Pak
jed'te pancifem/clonou 2x kratce,
vzdy s 1-sekundovou pauzou, ve
sméru vysunuti ® a potom opét
ve sméru zasunuti a drzte tladitko, N ]
dokud se pohon samocinné ne-
zastavi a po 3 sekundach 1x
necvakne ©.

3. Vymazani koncovych poloh

pomoci ovladaciho prvku @
Jed’te pohonem po dobu 6 sekund v‘
smérem zasunuti nebo smérem vy-

sunuti. kratce! “kratce! kratce! kratce!
Pak plynule provadéijte kroky @ az ®
ve vedle popsané sekvenci mazani

v sekundovém taktu, dokud pohon
2x necvakne. [é
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V pripadé ovladacich prvkd se

samodrznym rezimem se musi po kratce! kratce! kratce! stisknout
kazdém povelu ke kratké jizdé pro- adrset!

vést povel STOP.

&> BECKER
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Pohony typu E12

Nastaveni toCivého momentu v horni koncové poloze

(citlivost na doraz)

Ve stavu pfi expedici ze zavodu
maji typy pohont s @ 35 sniZzeny
a typy pohonli s @ 45 a @ 58 zvySeny
uzaviraci moment. Tento moment
Ize zménit pouze b&hem prvnich
3 jizd do horniho dorazu.

@ Zapnutisnizeného uzaviraciho (A)
momentu

Jed'te pancifem/clonou smérem
nahoru @ a navic stisknéte pred
dosaZenim horni koncové polo-
hy, programovaci tlagitko @. Obé&
tlaCitka drzte nadale stisknuta

T[ak. d’Iouho, dOkl’Jd panciF/cIo?a el” ' .‘ “ ‘ “‘
jedinym vysunutim a zasunutim [ R R R RO N

nepotvrdi prepnuti ©.

® Zapnuti zvySeného
uzaviraciho momentu

(B}
(4)
Opakujte postup popsany v ¢asti l l ' m "‘ ‘ “

@, dokud pohon dvéma vy-
sunutimi a zasunutimi nepotvrdi
prepnuti ©.

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

1. Aktivace/deaktivace funk-

\
ce sniZzeni napnuti latky ~ge—
Ve stavu pfi expedici ze zavodu je
funkce snizeni napnuti latky u typu .
8888888

pohonu s @ 35 deaktivovana a u typl
pohonu s @ 45 a @ 58 aktivovana.

Najed'te pancifem/clonou do

horniho dorazu ©. (3]
L - Y/ AN AL R 3N
Stisknéte programovaci tlacitko na % secken 53588 8EEI

tak dlouho @, dokud pohon nepot-
vrdi aktivaci, resp. deaktivaci funkce .
snizeni napnuti latky ©.




Nastaveni specialni funkce napinani latky

1. Aktivace funkce napinani
latky

Najed’'te pancifem/clonou do kon-
cové polohy vysunuti ©.

Pak stisknéte programovaci tlacitko,
dokud pohon neprovede potvrzeni
zasunutim a vysunutim @.

Potom najed'te pancifem/clonou
do polohy napnuti latky ® a znovu
stisknéte programovaci tlacitko, do-
kud pohon neprovede potvrzeni za-
sunutim a vysunutim @.

2. Deaktivace funkce
napinani latky

Najed’te pancifem/clonou do polo-
hy napnuti latky @ a stisknéte pro-
gramovaci tlac¢itko, dokud pohon
neprovede potvrzeni zasunutim
a vysunutim 8.

{
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Pohony typu SE-B(+)
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napf. R 40/17 SE-B+
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
L-58mm
40/17 Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu
S Elektronické vypinani v koncové
poloze pro slunec¢ni clonu
E-B Automatické napinani latky v
koncové poloze vysunuti
+ Zvysena uzaviraci sila pro kazeto-
vé markyzy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)

Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 08 50 20130

08 Rok 2008

50 Kalendarni tyden

20130 Poradoveé ¢islo
Pripojeni
K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohonl s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipo&etsynchronné
fizenych pohon0 zavisi na zatiZitelnosti ovla-
daciho prvku.
Prepinaci doba pfi zmé&né sméru chodu musi
Cinit nejméné 0,5 sekundy.
Spinace a ridici jednotky nesméji provadét
zaroven povel Zasunuti, resp. Vysunuti.
V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:
R20/17 SE-B(+) - R60/17 SE-B(+) =
max. 3 pohony
L70/17 SE-B(+) - L120/11 SE-B(+) =
max. 2 pohony

Pohon

Pohon 1

R 40/17 SE-B+ @

Art.Nr.2040 030 119 0

M 40 Nm

U 230 V

P 115 W

tKB 4 min =

Ser. Nr. 085020130 @=

Made in Germany

Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
% koncové poloze SE-B(+)
samocCinné rozpoznavaji a napro-
gramuji koncovou polohu zasunuti.
V koncové poloze zasunuti musi byt
k dispozici pevny doraz.
Automatické obraceni chodu v kon-
cové poloze vysunuti zajiStuje na-
pnutou latku.

Pohony typu SE-B

Pohony SE-B se pouZivaji pro pro-
voz screenll, markyz a stinéni zim-
nich zahrad.

Pohony typu SE-B+

Pohony SE-B+ se pouZzivaji pro pro-
voz kazetovych markyz se zvySenou
potfebou uzaviraciho momentu. Ka-
zeta se pritom vzdy UpIné uzavre.

Koncové polohy se nastavuji
prostrednictvim nastavovaci sady.
VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy nasta-
vovaci sady.
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Pohony typu SE-B(+)

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové
polohy vysunuti pomoci
nastavovaci sady

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkové-
ho pohonu s vodici nastavovaci sady
stejné barvy.

Najed’te pancifem/clonou do
pozadované polohy a stisknéte pro-
gramovaci tlacitko, dokud pohon
1x necvakne.

Upozornéni: Pokud by pohon cvakl
2x, byla jiz v paméti uloZena néjaka
koncova poloha vysunuti, a ta byla
nynivymazana. Vtomto pfipadé zno-
vu tisknéte programovaci tlacitko,
dokud neuslysite 1x cvaknuti.

2. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti pomoci
nastavovaci sady

Najed'te pancifem/clonou do
horniho dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

'\ 1x Cvaknuti

Iif




3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZet stisknuté pro-

gramovaci tlacitko @

- Stisknout a drzet stisknuté tlacitko
140

- Uvolnit programovaci tlaCitko @

- Jesté jednou stisknout programo-

vaci tlacitko @, dokud pohon 2x nec-

vakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZou se ob& konco-
vé polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato prislusna poloha.

/& BECKER \
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Pohony typu E18
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napf. R12-17-E18
R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm
R -45mm
12-17  Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

E Elektronické vypinani v koncové
poloze
18 Poradové Cislo

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 16 35 0216
16 Rok 2016
35 Kalendarni tyden
0216  Poradoveé Cislo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohont s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipocetsynchronné
fizenych pohon( zavisi na zatizitelnosti ovla-
daciho prvku.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8-17-E18 bis R12-17-E18 =
max. 5 pohonu

R20-17-E18 bis R40-17-E18 =
max. 3 pohony

Prepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi
Cinit nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel Za-
sunuti, resp. Vysunuti.

Po naprogramovani koncovych poloh pohon
eventualné prepne sv(j smér chodu, takZe
sepnuti erné Zily vzdy zpusobi jizdu nahoru
a sepnuti hnédé Zily vZdy jizdu dold.

Pohon

Pohon 1

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4

35764 Sinn

R12-17-E18 ©

Tubular Motor

R12/17C PSO Z1

Art.Nr.: 2010 130 160 0

M 12Nm | n 17 1/min

U 230V f 50 Hz

P 100 W (I 045 A

Cl. 180 (H) | S2 4 min

Ser. Nr.: 16350216 @)

e

Pohon 2

IP44




Informace

Rozpoznani prekazky
Aby se zabranilo nekontrolovanému ' "
odvijeni pancite/clony, provadi se . ‘
rozpoznavani prekazek smérem
dolu (napftiklad zatizeni v&trem). “ “”
Aby se citlivé rozpoznani prekazky L L

g ) , v » Unasec Una$e¢€ s rozpoz-
aktivovalo, musi byt unaSeC nanim prekéazky
S rozpoznanim prekazky namonto-
vany na pohonu a pancif/clona musi
mit t&Zkou koncovou listu.

Snizeni napnuti latky & 1x Cvaknuti

V pripadé aktivovaného snizeni nap- . e

nuti latky jede pohon, po dosazeni

horni  koncové polohy, kratce

smérem dold, aby se snizilo napnuti

latky.
c
o
(&)
£
hg

| -

0
()
c
=
77}

Nastaveni koncovych poloh (1]

Ize provést 3 zplsoby:

@. Spinag na pohonu @®

. Nastavovaci sada
. Ovladaci prvek

A
8
v
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Pohony typu E18

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce automatické
instalace

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Minimalné 1 spina¢ na hlavé pohonu ?
musi byt v poloze .

Najed’'te pancitem/clonou proti do-
razu, dokud se pohon samocinné

nezastavi.
|
2. Naprogramovani koncové (1) (2)
polohy vysunuti : o
Jed'te smérem dolU a drzte stisknu-
té tlaCitko pojezdu, dokud pohon
neprejede koncovou polohu vy-
sunuti @ potom provede kratkou
jizdu nahoru @ a opét dolt ®, aby
nakonec zastavil v koncové polo-
ze vysunuti a programovaci postup
potvrdil jednim cvaknutim @.
(3) (4) I Cvaknuti

) )




Nastaveni koncovych poloh pomoci spinacu

1. Vymazani obou koncovych
poloh pomoci spinacu

Nastavte oba spinace na O vydejte
povel ke kratké jizdé NAHORU.

2. Naprogramovani koncové
polohy vysunuti

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované polohy a presurite
prislugny spinat zOnal.

3. Naprogramovani koncové

polohy zasunuti

® Doraz - koncova poloha za-
sunuti
Najed’te pancifem/clonou pro-
ti dorazu, dokud se pohon
samocCinné nezastavi.

® K bodu — koncova poloha za-
sunuti

Najed’te pancitem/clonou do
poZadované polohy a presuite
prislusny spinac zO nal.

M .1
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Pohony typu E18

Nastaveni koncovych poloh pomoci nastavovaci sady

1. Naprogramovani koncové
polohy vysunuti pomoci
nastavovaci sady

Spojte  stejné  barvy  vodidu
pripojovacich vedeni pohonu a nas-
tavovaci sady Becker.

Minimalné 1 spina€ na hlavé po-
honu musi byt v poloze l. Najed’te
pancitem/clonou do poZadované
polohy a stisknéte programovaci
tlagitko, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani koncové

polohy zasunuti pomoci

nastavovaci sady

® Doraz - koncova poloha zasunuti
Najed’'te pancifem/clonou do
horniho dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® Kbodu-koncovapolohazasunuti
Najed'te pancitem/clonou
do poZadované horni polohy
a stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé, dokud po-
hon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady

- Stisknout a drZet stisknuté pro-
gramovaci tlacitko @

- Stisknout a drzet stisknuté
tlagitko § @

+ Uvolnit programovaci tlacitko @

+ Je&té jednou tisknout programo-
vaci tlacitko @, dokud pohon 2x
necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi

polohami, vymazou se ob& konco-

vé polohy. Jestlize je pohon v jedné

z koncovych poloh, vymaze se jen

tato prislusna poloha. Pokud jde

0 specialni funkce, pohon se opét

uvede do stavu pfi expedici.

1x Cvaknuti

@ :—m 1x Cvaknuti

L
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Nastaveni koncovych poloh pomoci oviadaciho prvku

1. Naprogramovani koncové :
polohy vysunuti pomoci Wk"”t'
ovladaciho prvku

Minimalné 1 spina¢ na hlavé pohonu
musi byt v poloze .

Najed’te pancifem/clonou do
dolni koncové polohy @. Pak jed’te
pancitem/clonou 2x kratce, vZdy
s 1-sekundovou pauzou, ve smeéru
zasunuti ® a potom opé&t ve sméru
vysunuti a drZet tlacitko, dokud se
pohon samocinné nezastavi a po
3 sekundach 1x necvakne ©.

2. Nastaveni koncové polohy PA) @ ) 'xCvaknut
zasunuti pomoci ovladaciho L .0 08 e
prvku ?

® Doraz - koncova poloha zasunuti

Najed'te pancifem/clonou
do horniho dorazu, dokud se po-
hon samocinné nezastavi.

® Kbodu-koncovapolohazasunuti
Najed'te pancitem/clonou do
koncové polohy zasunuti @. Pak
jed’te pancifem/clonou 2x kratce,
vzdy s 1-sekundovou pauzou, ve
sméru vysunuti ® a potom opét
ve sméru zasunuti a drzet tlacitko,
dokud se pohon samod&inné ne-
zastavi a po 3 sekundach 1x nec-

slunecnich clon

vakne ©.
3. Vymazani koncovych poloh o e © o
pomoci ovladaciho prvku X@ ‘
Jed’te pohonem po dobu 6 sekund ’w ‘ ‘ ’ ’w
smérem zasunuti nebo smérem vy-
sunuti.

) kratce! “kratce! kratce! kratce!
Pak plynule provadgijte kroky @ az ©®

ve vedle popsané sekvenci mazani o

(6] o (8]
v sekundovém taktu, dokud pohon
2x necvakne. v ‘ v
V pripadé ovladacich prvka se :
samodrZznym rezimem Se musi po

kazdém povelu ke kratké jizdé pro-
vést povel STOP.

kratce! kratce! “kratce! “stisknout
a drzet!

& BECKER




Pohony typu E18

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

Aktivace/deaktivace funkce
snizeni napnuti latky

Najed'te pancifem/clonou do
horniho dorazu ©.

Stisknéte programovaci tlacitko na
tak dlouho ®, dokud pohon nepot-
vrdi aktivaci, resp. deaktivaci funkce
sniZzeni napnuti latky, a to kratkym
vysunutim a zasunutim ©.

*

&2 BECKER

o

$2 BECKER

Citlivé rozpoznani prekazky

Jestlize je b&hem provozu rozpoz-
nana prekazka (napfr. zatizeni vétrem
béhem jizdy dold), pohon zastavi,
provede obraceny chod a podruhé
se pokusi prekaZzku prejet. Pokud se
to nepodari, pohon se po tfetim po-
kusu vypne ©.

JestliZe se na rdaznych mistech
vyskytnou prekazky, spousti po-
hon tyto tfi pokusy vZzdy znovu. Po
maximalné deseti preruSenich po-
hybu zpUsobenych prekazkami na
riznych mistech se pohon po obra-
ceni chodu vypne.

Cca. 15 cm pred dolni koncovou po-
lohou pohon jiZz po prvnim rozeznani
prekazky prerusi ¢innost a nezahdji
Zadne dalSi opakované pokusy.

(1]
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Pohony typu E16 (SE I1)

Typovy Stitek

© Typové oznaceni: napf. R 8/17 SE I1
R Velikost pohonu (priimér trubky)
R -45mm
L-58mm
8-17  Jmenovity moment / vystupni
otacky pohonu

E Elektronické vypinani v koncové
poloze
16 Poradové Cislo

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napt. 184751878
18 Rok 2018
47 Kalendarni tyden
51878 Poradoveé ¢islo

Pripojeni

K ovladacimu mistu Ize paralelné pfipojit
nékolik pohonl s elektronickym vypinanim
vkoncové poloze. Maximalnipoc&etsynchronné
fizenych pohon( zavisi na zatizitelnosti ovla-
daciho prvku.

Prepinaci doba pfi zméné sméru chodu musi
¢init nejméné 0,5 sekundy. Spinace a fidici
jednotky nesméji provadét zaroven povel Za-
sunuti, resp. Vysunuti.

V pripadé ovladacich prvka se zatiZitelnosti
kontaktt 5 A plati:

R8 - R60 =

max. 3 pohony

L70 - L120 =

max. 2 pohony

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

[ R8-17-E16_ @]
Tubular Motor
R8/17C SE 12
[ArtNr: 20101301770 |
M 8Nm n 17 1/min
U 230V |f 50Hz
P 100W |I 045A
Cl. 180 (H) [S2 4 min
Ser. Nr.: 184751878 €)

(€L

Pohon

Pohon 1 Pohon 2




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze SE 11 samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji kon-
covou polohu zasunuti. V koncové
poloze zasunuti musi byt k dispozici
pevny doraz.

V poloze vysunuti se pancit/clo-
na automaticky zaaretuje a napne.

Princip aretovani

Pancit/clona se vysunuje tak dlouho,
dokud zapadka neprejede aretovaci
bod (zapadka cvakne). Zde se nap-
rogramuje prvni bod ©.

Pak se pancifem/clonou jede
smérem nahoru, dokud pohon latku
nenapne a samo&inné se nevypne @.
Poté se pancifem/clonou vyjede
z aretovaci drahy. Také zde se znovu
naprogramuje bod ©.

VodiCe pripojovaciho vedeni pohonu
se spoji s vodiCi stejné barvy nasta-
vovaci sady.
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Pohony typu E16 (SE I1)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani koncové
polohy zasunuti

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkové- K |
ho pohonu s vodici nastavovaci sady ?

stejné barvy. o
Najed'te pancifem/clonou do 1
horniho dorazu, dokud se pohon .

samocinné nezastavi.

2. Programovani koncové )1 Cvaknuti @
polohy pro zablokovani

Jed'te pancifem/clonou dolt @
dokud aretace necvakne ©.
Pak stisknéte programovaci tlacitko
na nastavovaci sadé @®, dokud po-
hon 1x necvakne ©.

3. Jizda pancifem/clonou do
aretovani

Jedte pancitem/clonou smérem
nahoru do aretace, dokud se pohon
samocinné nevypne.




4. Programovani koncové
polohy pro odblokovani 3)) ' Cvaknuti @

Jed'te pancifem/clonou z polohy pro

zaaretovani smérem dol(l © dokud

aretace necvakne @. Pak stisknéte g
programovaci tlacitko na nastavo-

vaci sadé ®, dokud pohon 1x nec-

vakne ©.

5. Vymazani koncovych poloh

pomoci nastavovaci sady
- Stisknout a drZet stisknuté pro- /8 BEcKer

gramovaci tlacitko @

- Stisknout a drZet stisknuté tlacitko
o BE

- Uvolnit programovaci tlacitko @

- Jesté jednou tisknout programo- N\ /
vaci tlagitko @, dokud pohon 2x

necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi

polohami, vymaZzou se ob& konco-

vé polohy. Jestlize je pohon v jedné

z koncovych poloh, vymaze se jen
tato prislusna poloha.
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6. Aktivace specialni funkce g‘ 1x
snizeni napnuti latky (pouze

u pohonu typu E16)

Najed'te pancifem/clonou do

horniho dorazu. Stisknéte pro- ek
gramovaci tladitko @, dokud pohon

pohybem doli a nahoru nepotvrdi

aktivaci snizeni napnuti latky @.

Opakovanim tohoto postupu Ize
snizeni napnuti latky opét deaktivo-
vat.

mfe-z,»,» BECKER




Pohony typu PSF(+)
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napf. R30/17C PSF+

R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P - 35mm
R - 45mm (e =@ =
L - 58mm £5/GS P44 @ [KEH

30/17 Jmenovity moment / vystupni R 30/17 C PSF+ @
otacky pohonu Art.Nr.2030 130 135

C Zasuvné pripojovaci vedeni M 30Nm|n 17 mi

P Lze programovat od bodu k bodu g 12132 v\\// If g?%HA

S Elektronicke vypinani v koncové KB 4 minG=
poloze pro slunecni clonu Ser. Nr.. 084920095 EE

F RéleVy pl“’ljima(": Made in Germany =

+ Zvysena uzaviraci sila pro

kazetové markyzy
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.
© Sériové &islo: napt. 08 49 20095
08 Rok 2008
49 Kalendarni tyden
20095 Poradoveé Cislo

Pripojeni

Pohony s elektronickym vypinanim v koncové
poloze a integrovanym radiovym pfijimatem Pohon
se pfripojuji pfimo ke zdroji napajeni. Hnéda
a ¢erna Zila se spolecné prisvorkuji na vné;si
vodic L1.




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze PSF(+) samocinné
rozpoznavaji a naprogramuji konco-
vou polohu zasunuti v pfipadé trva-
Iého dorazu.

V pripadé, Ze doraz neni k dispozici,
naprogramuje se bod koncového
vypnuti.

Pohony typu PSF

Pohony PSF se pouZivaji pro provoz
screenll, markyz a stinéni zimnich
zahrad.

Pohony typu PSF+

Pohony PSF+ se pouZivaji pro
provoz kazetovych markyz se
zvy8enou  potfebou uzaviraciho
momentu. Kazeta se pfitom vzdy
uplné uzavre.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do po-
lohy @ uvedte pohon na 3 minuty
do programovaciho rezimu @. Pak
stisknéte programovaci tlacitko na
hlavnim vysilagi @, dokud pohon 2x
necvakne © (3 sekundy u novych
pohon(, 10 sekund k pfepsani jiz na-
programovaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

V pripadé opacného smeéru otaceni
prepnéte prepina¢ sméru otaceni na
pohonu.

Pozor: Smér otaceni lze prepinat
pouze tehdy, kdyZ nejsou napro-
gramované koncové polohy.

V//[ITII\\\N
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2x Cvaknuti
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Pohony typu PSF(+)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani konco-
vé polohy vysunuti pomoci

hlavniho vysilace

Najed’te pancifem/clonou do polo-
hy vysunuti. Potom stisknéte pro-
gramovaci tlacitko a tlaCitko VY-
SUNUTI, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani konco- (A)
vé polohy zasunuti pomoci

hlavniho vysilace ? f
® Doraz - koncova poloha zasunuti

Najed’'te pancifem/clonou do
horniho dorazu, dokud se pohon —
samocinné nezastavi.
® K bodu - koncova poloha za- ==
sunuti
Najed’'te pancifem/clonou do ‘ ‘
pozadované polohy zasunuti. |
Potom stisknéte programovaci U

tlagitko a tlagitko ZASUNUTI, do- i s s
kud pohon 1x necvakne.

1x Cvaknuti

2

3. Vymazani koncovych poloh =) ¢ Cvaknuti
pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte tlaCitka programovaci

a STOP, dokud pohon po 10 sekun-

dach 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymazou se ob& konco- .

vé polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato pfrislusna poloha. ‘ J




Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani mezipo-
Iohy I ’\ 1x Cvaknuti

Najedte  pancifem/clonou  do & I I I

poZzadované mezipolohy a §tisknéte
tlac¢itka STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Pro najeti do mezipolohy | stiskné&te
b&hem jedné sekundy 2x tlacitko VY-

SUNUTI.

2. Naprogramovani mezipo- &N 1x Cvaknuti

lohy 1l

Najed'te pancifem/clonou do

poZadované mezipolohy a §tisknéte

tlagitka STOP a ZASUNUTI, dokud

pohon 1x necvakne. -

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte %

béhem jedné sekundy 2x tlagitko P

ZASUNUTI. Lo
c
0
()
c
=

| 0
3. Vymazani mezipolohy |l / E)\\ 2x Cvaknuti = 2x Cvaknuti

mezipolohy Il

Najed’'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (stisknout
tlagitka STOP a VYSUNUTI, pfip.
tlagitka STOP a ZASUNUTI), dokud
pohon 2x necvakne.

& BECKER




Pohony typu C16 (SEF 11)
Typovy stitek

© Typové oznaceni: napr. R8/17C SEF I1

R Velikost pohonu (priimér trubky)
P - 35mm & BECKER
R -45mm Frcdian Eoor S 4
L _ 58mm 35764 Sinn

8-17 Jmenovity moment / vystupni [ R847-c16 |
otacky pohonu Tubular Motor @)

C integrovany radiovy pfijima& %
Centronic M -8 l-\-lrn n 17 1/min

16 Poradové &islo U 230V |f 50Hz

P 100W || 045A
Cl. 180 (H) [s2 4min@
Ser. Nr.: 184772133 @)

® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2)
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi
nasledovat faze ochlazeni.

® Sériové &islo: napi. 184772133
18 Rok 2018
47 Kalendarni tyden
72133 Poradoveé cislo

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spo-
ji s Zilami stejné barvy sitového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pohon

Pripojeni s mistnim ovladanim s jed- Pohon
noduchym spinaéem (pouze u poho-
nu typu C16)

V pripadé mistniho ovladani se hnéda Zila
pohonu spoji pres jednoduchy spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spina¢
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
jednoduchy spina¢ prostfednictvim sledu
povelt Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.




Informace

Pohony s elektronickym vypinanim
v koncové poloze C16 (SEF I1)
samocCinné rozpoznavaji a progra-
muji koncovou polohu zasunuti. V
koncové poloze zasunuti musi byt
k dispozici pevny doraz.

V poloze vysunuti se pancif/clona
automaticky zaaretuje a napne.

Princip aretovani

Pancit/clona se vysunuje tak dlouho,
dokud zapadka neprejede aretovaci
bod (zapadka cvakne). Zde se nap-
rogramuje prvni bod ©.

Pak se pancifem/clonou jede
smérem nahoru, dokud pohon latku
nenapne a samo&inné se nevypne @.

Poté se pancifem/clonou vyjede
z aretovaci drahy. Také zde se znovu
naprogramuje bod ©.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo
prepnutim radiového spinace do po-
lohy @, uvedte pohon na 3 minuty
do programovaciho reZimu @. Pak
stisknéte programovaci tlacitko na
hlavnim vysilaci ®, dokud pohon 2x
necvakne ® (3 sekundy u novych
pohon, 10 sekund k pfepsani jiz na-
programovaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni

Smér  otaceni Ize  korigovat
prostrednictvim spinace na hlaveé po-
honu nebo prostfednictvim hlavniho
vysilage (pouze u pohonu typu C16).
Pozor: Smér otaceni lze prepinat
pouze tehdy, kdyZ nejsou napro-
gramované koncové polohy.

®

(1] = ok (2]

-’ (3) :\\ 2x Cvaknuti

R

(3)
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Pohony typu C16 (SEF 11)

Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani konco-
vé polohy zasunuti pomoci

hlavniho vysilace K
Spojte pripojovaci vodi¢e trubkové- ?

ho pohonu s vodici nastavovaci sady
stejné barvy.
Najed’te pancifem/clonou do

horniho dorazu, dokud se pohon w ‘
samocinné nezastavi. ‘ ‘

2. Programovani koncové po-
lohy pro zaaretovani pomoci
hlavniho vysilace

Jed'te pancifem/clonou doli dokud
aretace necvakne ©.

Potom  stisknéte  programovaci
tlagitko a tladitko VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne @.

3. Najeti pancifem/clonou do
aretovani pomoci hlavniho
vysilace

Jedte pancitem/clonou smérem
nahoru do aretovani, dokud se po-
hon samocinné nevypne.




4. Programovani koncové po-
lohy pro odblokovani pomoci
hlavniho vysilace

Jed'te pancitem/clonou dolli dokud
aretace necvakne ©.

Potom  stisknéte  programovaci
tlagitko a tladitko VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne @.

5. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte tlacitka programovaci
a STOP, dokud pohon po 10 sekun-
dach 2x necvakne.

6. Aktivace specialni funkce
sniZzeni napnuti latky (pouze

u pohonu typu C16)

Najed’'te pancifem/clonou do horni
koncové polohy. Potom stisknéte
programovaci tlacitko, dokud pohon
1x necvakne @. Pak stisknéte tlagitka
programovaci, STOP a DOLU, dokud
pohon pohybem dol(i a nahoru ne-
potvrdi aktivaci sniZzeni napnuti latky

(23
Opakovanim tohoto postupu Ize
snizeni napnuti latky opét deaktivo-
vat.

(2] 1x Cvaknuti
>

- R

_.\ 2x Cvaknuti

(1) 5 1x Cvaknuti
K

(2] 1x
!
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Pohony typu C12

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R30-17-C12
R Velikost pohonu (priimér trubky) @ BECKER
P - 35mm BECKER Antriebe GmbH
R-45mm Ssrossin o ot
L- 58mm R30-17-C12 @
30-17 Jmenovity moment / vystupni Tubular Motor
otacky pohonu R30/17C PSF+
C Dalkové ovladani Centronic Artr: 2030 130 156 0
12 Poradové &islo T e
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) 5 o | 00
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi Cl. 180 (H) | 524 min @)
nasledovat faze ochlazeni. Ser. Nr.: 170112503 €
® Sériové &islo: napt. 170112503
17 Rok 2017 (q3
01 Kalendarni tyden IP44

12503 Poradové &islo

X

45 Made in Germany

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spo-
ji s Zilami stejné barvy sitového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pohon

Pripojeni s mistnim ovladanim Pohon
s jednoduchym spinaéem

V pripadé mistniho ovladani se hnéda Zila
pohonu spoji pres jednoduchy spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spina¢
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
jednoduchy spina¢ prostfednictvim sledu
povelt Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.




Informace

Automaticka instalace

Prostfednictvim funkce - Automa-
ticka instalace maze C12 u markyz
s kloubovym ramenem a kazetovych
markyz automaticky rozpoznat a na-
programovat optimalni maximalni
koncovou polohu vysunuti.

Nastaveni to¢éivého momentu Zvy$eny uzaviraci moment u kazetovych markyz
v horni koncové poloze (citli-
vost na doraz) Snizeny uzaviraci moment u otevienych markyz,

C12semuize prepinatmezizvy§enym  screentatd.

a snizenym uzaviracim momentem. (AN AN AN AN A AN N NN
Snizeni napnuti latky 3 Cvaknuti

V pripadé aktivovaného snizeni nap- 3

nuti latky jede pohon, po dosaZeni '
hornikoncové polohy, kratce smérem

dold, aby se snizilo napnuti latky.

Funkce napnuti latky

Programovatelna funkce - Napnuti

latky zajist'uje napnutou latku po vy-

sunuti do dolni koncové polohy.

c
(=)
©
Naprogramovani hlavniho [ 'S
vysilace =
Zapnutim napajeni (Power On) nebo o Cvaknliti ’8
pfepnutim radiového spinaCe do M =
polohy @ uvedte pohon na 3 minuty , 'b =
do programovaciho rezimu @. Pak I &

stisknéte programovaci tlacitko na
hlavnim vysilagi ®, dokud pohon 2x -
necvakne ® (3 sekundy u novych
pohon, 10 sekund k prepsanijiz na-
programovaného hlavniho vysilace).

Korigovani sméru otaceni Eﬂ\ 1x Cvaknuti Eﬂ\ 3x Cvaknuti
JeSté nesmi byt naprogramovana
Zadna koncova poloha.

Pomaoci spinate na pohonu: V pfipadé
opacného sméru otaceni prepnéte
prepina€ sméru otaceni na pohonu.
Pomoci hlavniho vysilae: Stisknéte
programovaci tlacitko, dokud pohon 1x g ‘
necvakne. Pak stisknéte tlacitka pro-

gramovaci, ZASUNUTI a VYSUNUTI,

dokud pohon 3x necvakne.

_ “m.
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Pohony typu C12

Nastaveni toCivého momentu v horni koncové poloze

(citlivost na doraz)

Ve stavu pfi expedici maji typy pohont s @ 45 a @ 58 zvySeny uzaviraci momentem.
Tento moment Ize zménit pouze b&hem prvnich 3 jizd do horniho dorazu.

@ Zapnuti snizeného uzaviraciho
momentu

(A)

Jedte  pancifem/clonou ve
sméru zasunuti @ a navic
stisknéte, prfed dosazenim horni
koncové polohy, programovaci
tlagitko @. Obé tlagitka drzte na-
dale stisknuta tak dlouho, dokud
pancit/clona jednim vysunutim

- L
a zasunutim nepotvrdi prepnuti l" ' .' l“ ‘ “‘
0. 5555050508305 0808080

® Zapnuti zvySeného uzaviraciho

@
4]
momentu 4774 Pl \\\

Opakujte postup popsany v ¢asti
@, dokud pohon dvé&ma vy-
sunutimi a zasunutimi nepotvrdi
prepnuti @.

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce automa-
tické instalace
@ Automaticka instalace v

pripadé markyz s kloubovym
ramenem a kazetovych markyz
Jed'te pancifem/clonou tak da-

leko ve sméru vysunuti, az dojde
k prejeti koncové polohy vysunuti
alatka lezi na kloubovych ramen-
ech ©. Pak jed'te bez preruseni
ve sméru zasunuti, dokud se
pancif/clona samodinné nezas-
tavi o horni doraz ®.

® Automaticka instalace (volné-
volitelny bod dole k dorazu
nahore)
Najed’'te pancifem/clonou do
poZzadované koncové polo-
hy vysunuti @. Pak jedte bez
preru$eni ve sméru zasunuti, do-
kud se pancif/clona samocinné
nezastavi o horni doraz @.

- 1A\




Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani konco-
vé polohy vysunuti pomoci oSl

hlavniho vysilace |l |

Najed’te pancifem/clonou do polo-

hy vysunuti. Potom stisknéte pro-
gramovgci tlacditko a tlacitko VY-
SUNUTI, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani konco- (A}

vé polohy zasunuti pomoci

hlavniho vysilace

® Doraz - koncova poloha zasunuti
Najed’'te pancifem/clonou do
horniho dorazu, dokud se pohon
samoc¢inné nezastavi.

® Kbodu-koncovapolohazasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
poZadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte programovaci
tlagitko a tlagitko ZASUNUTI, do- J
kud pohon 1x necvakne. el al—

1

slunecnich clon

3. Vymazani koncovych poloh =) 2« Cvaknu
pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte tlaCitka programovaci
a STOP, dokud pohon po 10 sekun-
dach 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZou se obé& konco-

vé polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaZe se jen
tato prislusna poloha. Pokud jde ‘ ‘
0 specialni funkce, pohon se opé&t ‘
uvede do stavu pfi expedici. w |

& BECKER




Pohony typu C12

Nastaveni mezipoloh

1. Naprogramovani
mezipolohy |

Najed’te pancifem/clonou do
poZzadované mezipolohy a stisknéte
tlagitka STOP a VYSUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
prepiSe mezipoloha.

Pro najeti do mezipolohy | stisknéte
beéhem jedné sekundy 2x tlagitko VY-
SUNUTI.

2. Naprogramovani
mezipolohy Il

Najed'te pancifem/clonou do
poZadované mezipolohy a stisknéte
tlagitka STOP a ZASUNUTI, dokud
pohon 1x necvakne.

Opakovanim tohoto postupu se
prepiSe mezipoloha.

Pro najeti do mezipolohy Il stisknéte
béhem jedné sekundy 2x tlacitko
ZASUNUTI.

3. Vymazani mezipolohy | /
mezipolohy Il

Najed'te pohonem do mezipolohy,
kterou chcete vymazat, a zopakujte
proces naprogramovani (tisknout
tlagitka STOP a VYSUNUTI, prip.
tlagitka STOP a ZASUNUTI), dokud
pohon 2x necvakne.

'\ 1x Cvaknuti

I

’\ 1x Cvaknuti

E)\\ 2x Cvaknuti B) 2x Cvaknuti




Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

1. Aktivace/deaktivace
funkce snizeni napnuti latky
Ve stavu pfi expedici ze zavodu je
funkce sniZeni napnuti latky u typl
pohonu s @ 35 deaktivovana a u typt
pohonu s @ 45 a @ 58 aktivovana.

Najed’te pancifem/clonou do
horniho dorazu @. Potom stisknéte
programovaci tlacitko @, dokud po-
hon 1x necvakne. Znovu stisknéte
programovaci tlacitko ® a navic
tlagitka Stop a VYSUNUTI @, dokud
pohon nepotvrdi aktivaci, resp. de-
aktivaci funkce sniZeni napnuti latky.

Nastaveni specialni funkce napinani latky

1. Aktivace/deaktivace
funkce napinani latky

Najed’te pancifem/clonou do polo-
hy napinani latky. Potom stisknéte
tlagitko programovaci, STOP a ZA-
SUNUTI, dokud pohon kyvnutim ne-
potvrdi proces naprogramovani.

Chcete-li deaktivovat funkci
napinani latky, stisknutim tlacCitka
VYSUNUTI jed’te pohonem do polo-
hy napinani latky a znovu stisknéte
tlacitka programovaci, STOP a ZA-
SUNUTI, dokud pohon kyvnutim ne-
potvrdi proces naprogramovani.
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Pohony typu C18

Typovy Stitek
© Typové oznaceni: napf. R30-17-C18
R Velikost pohonu (priimé&r trubky) @ BECKER
P - 35mm BECKER Antriebe GmbH
R - 45mm g;l;.gl;::ﬁbenstr.24
L- 58mm, ) ) R30-17-C18
30-17 Jmenovity moment / vystupni Tubular Motor
otacky pohonu R20/17C PSOF Z1
C Dalkové ovladani Centronic GIENTE202 051 ORI AT
™~ s o M 20Nm | n 17 1/min
18 Poradové Cislo o0y 1T mm
® Provoznirezim (kratkodoby provoz S2) 5 o 1 O
Po 4 minutach nepfretrzitého provozu musi Cl. 180 (H) | 524 min
nasledovat faze ochlazeni. Ser. e 170112500 & |
® Sériové éislo: napt. 170112500
17 Rok 2017 (q3
01 Kalendarni tyden IP44

12500 Poradové &islo

X

45 Made in Germany

Pripojeni

Pripojeni bez mistniho ovladani

Modra a zeleno-Zluta Zila pohonu se spo-
ji s Zilami stejné barvy sitového privodniho
vedeni. Cerna Zila pohonu se spoji s fazi (L)
a hnéda zila navic s modrou zilou (N) sitového
privodniho vedeni.

Pohon

Pripojeni s mistnim ovladanim Pohon
s jednoduchym spinaéem

V pripadé mistniho ovladani se hnéda Zila
pohonu spoji pres jednoduchy spina¢ s fazi
sitového privodniho vedeni. BEhem prvnich
5 sekund po zapnuti sitového napéti se spina¢
nesmi stisknout. Pak Ize pohon ovladat pres
jednoduchy spina¢ prostfednictvim sledu
povelt Nahoru, Stop, Dolt, Stop atd.




Informace

Rozpoznani prekazky

Aby se zabranilo nekontrolovanému -

odvijeni pancite/clony, provadi se
rozpoznavani prekazek smérem

dolll (naptiklad zatizeni v&trem). “

Aby se citlivé rozpoznani prekazky

f . . . X Unasec Unasec s rozpoz-
aktivovalo, musi byt unaSec nanim prekazky

S rozpoznanim prekazky namonto-
vany na pohonu a pancif/clona musi %) Cvaknuti

mit téZkou koncovou liStu.

SniZeni napnuti latky

V pfipadé aktivovaného sniZeni nap-
nuti latky jede pohon, po dosazeni
koncové polohy zasunuti, kratce
smérem dol(, aby se sniZilo napnuti
latky.

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Zapnutim napajeni (Power On) nebo e
piepnutim radiového spinage do po- W
lohy @ uved'te pohon na 3 minuty , ¢

do programovaciho rezimu @. Pak é

stisknéte programovaci tlacitko na I
hlavnim vysilaci ®, dokud pohon 2x

necvakne ® (3 sekundy u novych -

pohon(, 10 sekund k prepsani jiZz na-

programovaného hlavniho vysilace).
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JeSté nesmi byt naprogramovana
Zadna koncova poloha.

Pomoci spinace na pohonu: V pfipadé
opatného sméru otaceni prepnéte
prepina¢ sméru otaceni na pohonu.
Pomoci hlavniho vysilace: Stisknéte
programovaci tlacitko, dokud pohon ‘ ‘
1x necvakne. Pak stisknéte tlacitka
programovaci, ZASUNUTI a VY-
SUNUTI, dokud pohon 3x necvakne.

Korigovani sméru otaceni ;)\\ 1x Cvaknuti Eﬂ\ 3x Cvaknuti
—
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Pohony typu C18

Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce automa-
tické instalace

1. Naprogramovani koncové

polohy zasunuti !
Najed'te pancitem/clonou proti do-

razu, dokud se pohon samocinné
nezastavi.

2. Naprogramovani koncové

polohy vysunuti

Jedte ve sméru vysunuti a drzte
stisknuté tlacitko pojezdu, dokud
pohon neprejede koncovou polohu
vysunuti @ potom provede kratkou
jizdu nahoru @ a opét dolt ® , aby
nakonec zastavil v koncové polo-
ze vysunuti a programovaci postup
potvrdil jednim cvaknutim @.




Nastaveni koncovych poloh

1. Naprogramovani konco-

vé polohy vysunuti pomoci
hlavniho vysilace

Najed’te pancifem/clonou do polo-
hy vysunuti. Potom stisknéte pro-
gramov?ci tlacditko a tlacitko VY-
SUNUTI, dokud pohon 1x necvakne.

2. Naprogramovani konco-

vé polohy zasunuti pomoci

hlavniho vysilace

® Doraz - koncova poloha zasunuti
Najed'te pancifem/clonou do
horniho dorazu, dokud se pohon
samocinné nezastavi.

® Kbodu-koncovapolohazasunuti
Najed’'te pancitem/clonou do
poZadované polohy zasunuti.
Potom stisknéte programpvaci
tlagitko a tlagitko ZASUNUTI, do-
kud pohon 1x necvakne.

3. Vymazani koncovych poloh
pomoci hlavniho vysilace
Stisknéte tlacitko programovaci
a STOP, dokud pohon po 10 sekun-
dach 2x necvakne.

Jestlize je pohon mezi koncovymi
polohami, vymaZzou se ob& konco-
vé polohy. Jestlize je pohon v jedné
z koncovych poloh, vymaze se jen
tato prislusna poloha.

=\ 1x Cvaknuti

]

Q @ E\\\ 1x Cvaknuti
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Pohony typu C18

Nastaveni specialni funkce snizeni napnuti latky

1. Aktivace/deaktivace
funkce snizeni napnuti latky
Ve stavu pfi expedici ze zavodu je
funkce sniZeni napnuti latky u typl
pohonu s @ 35 deaktivovana a u typu
pohonu s @ 45 aktivovana.

Najizdéjte pancifem/clonou k hornimu
dorazu @. Potom stiskn&te programo-
vaci tlagitko @, dokud pohon 1x nec-
vakne. Znovu stisknéte programovaci
tlagitko ® navic tlacitka Stop a ZA-
SUNUTI @, dokud pohon nepotvrdi ak-
tivaci, resp. deaktivaci funkce snizeni
napnuti latky.

Citlivé rozpoznani prekazky

Jestlize je béhem provozu rozpoz-
nana prekazka (napf. zatizeni vétrem
béhem jizdy dold), pohon zastavi,
provede obraceny chod a podruhé
se pokusi prekaZzku prejet. Pokud se
to nepodafi, pohon se po tretim po-
kusu vypne ©.

Jestlize se na rdaznych mistech
vyskytnou prekazky, spousti po-
hon tyto tfi pokusy vZzdy znovu. Po
maximalné deseti preruSenich po-
hybu zplsobenych prekazkami na
raznych mistech se pohon po obra-
ceni chodu vypne.

(1)

Cca. 15 cm pred dolni koncovou po-
lohou pohon jiZz po prvnim rozeznani
prekazky prerusi ¢innost a nezahdji
Zadné dalSi opakované pokusy.
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Sada slunce-vitr SWS241

Uvedeni do provozu radiového rucniho vysilace ze sady
SWS241 - s Cidlem intenzity slune¢niho zareni/sily vétru

1. Naprogramovani hlavniho

vysilace .
a. Stisknutim tlagitka NAHORU/
STOP/DOLU najed’te pancitem/ f}
clonou do stfedni polohy. \/ -
-

A
b. Potom stisknéte programovaci
tla¢itko na SWC510. SWC510 ‘
prejde na dobu 3 minut do pro-
gramovaciho rezimu. f}
> B
-
l o
A

c. Stisknéte programovaci tlacitko
© na radiovém ruénim vysiladi o
SWC441-ll, dokud nedojde /
k potvrzeni @ (,kyvnuti“ pancire/ . Qm
clony). -

Upozornéni: Aby bylo mozZné '

»kyvnuti“ zietelné rozeznat, mél
by pancii/clona byt mezi konco- |& \ m\.
vymi polohami.




2. Nastaveni prahové hodno-
ty sluneéniho zareni

Odstrarite §titek s popiskami na zad-
ni strané radiového rucniho vysilace
SWC441-Il. Pomoci prilozené
pomuicky pro nastaveni otacejte
regulatorem prahové hodnoty
slune€niho zareni, dokud nedosah-
nete pozadované hodnoty.

Prahovou  hodnotu  slunecniho
zareni Ize nastavovat v 15 stupnich
(cca. 2 kix az 100 kix). Pfi pomalém
otaceni regulatoru jsou Vam stupné
signalizovany prostfednictvim ,kyv-
nuti“ pancife/clony.

3. Nastaveni prahové
hodnoty sily vétru

Pomoci priloZené pomdcky pro nas-
taveni otacejte regulatorem prahové
hodnoty sily vétru, dokud nedosah-
nete poZadované hodnoty.

Prahovou hodnotu sily vétru Ize nas-
tavovat v 11 stupnich (cca. 2 m/s aZz
22 m/s). Pti pomalém otaceni regu-
latoru jsou Vam stupné signalizova-
ny kyvnutim pancife/clony.

4. Kontrola nastaveni

Po nastaveni prahovych hodnot je
zafizeni automaticky v TESTOVACIM
rezimu. V TESTOVACIM reZimu
dochazi ke zkraceni reakénich ¢asl
funkce stinéni a kontroly vétru. V au-
tomatickém provozu Ize tyto funkce
kontrolovat.

Pfesunutim posuvného prepinace
z automatického provozu do ru¢niho
provozu a zpét do automatického
provozu se testovaci reZzim ukondi.
Jestlize nedochazi k ovladani posuv-
ného prepinace, testovaci rezim se
po 15 minutach ukonc&i automaticky.
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Sada slunce-vitr SWS441/SWS641

Uvedeni do provozu radiového rucniho vysilaGe ze sady —
SWS441/SWS641 s Cidlem intenzity slunecniho zareni/sily vétru

1. Naprogramovani hlavniho
vysilace

Vypnéte a znovu zapnéte sit'ové
napéti na radiovem prijimaci (po-
hon typu PSF(+)) @. Pak stiskn&te
programovaci tlacitko na hlavnim
vysilaci @, dokud pohon 2x necva-
kne ©.

Upozornéni: Nastaveni konco-
vych poloh pro pohon typu PSF(+)
najdete na stranach 92 a 93.

2. Naprogramovani SC811/

SC861

a) Stisknéte programovaci tlacitko
na hlavnim vysilaci @, dokud
trubkovy pohon 1x necvakne @.

b) Potom stisknéte programovaci
tlagitko SC811/SC861 ©, dokud
trubkovy pohon 1x necvakne @.

c) Jesté jednou stisknéte pro-
gramovaci tla¢itko SC811/SC861
®, dokud trubkovy pohon 2x
necvakne ©.

-
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3. Nastaveni prahové
hodnoty sluneéniho zareni
Odstrarite §titek s popiskami na zad-
ni strané radiového rucniho vysilace
SWC441-Il. Pomoci prilozené
pomuicky pro nastaveni otacejte
regulatorem prahové hodnoty
slune€niho zareni, dokud nedosah-
nete pozadované hodnoty.

Prahovou  hodnotu  slunecniho
zareni Ize nastavovat v 15 stupnich
(cca. 2 kix az 100 kix). Pfi pomalém
otaceni regulatoru jsou Vam stupné
signalizovany prostfednictvim cva-
knuti trubkového pohonu.

4. Nastaveni prahové
hodnoty sily vétru

Pomoci pfiloZené pomdcky pro nas-
taveni otacejte regulatorem prahové
hodnoty sily vétru, dokud nedosah-
nete poZadované hodnoty.

Prahovou hodnotu sily vétru Ize nas-
tavovat v 11 stupnich (cca. 2 m/s az
22 m/s). P¥i pomalém otaceni regu-
latoru jsou Vam stupné signalizova-
ny prostrednictvim cvaknuti trubko-
vého pohonu.

5. Kontrola nastaveni

Po nastaveni prahovych hodnot je
zafizeni automaticky v TESTOVACIM
rezimu. V TESTOVACIM reZimu
dochazi ke zkraceni reak&nich ¢asu
funkce stinéni a kontroly vétru. V au-
tomatickém provozu lze tyto funkce
kontrolovat.

Presunutim posuvného prepinace na
radiovém rucnim vysilaci SWC441-1
z automatického provozu do ru¢niho
provozu a zpét do automatického
provozu se testovaci reZzim ukonci.
Jestlize nedochazi k ovladani posuv-
ného prepinace, testovaci reZzim se
po 15 minutach ukonci automaticky.

Rucni provoz
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Cidlo SC211

Uvedeni do provozu radiového pohybového Cidla

markyz SC211
1. Naprogramovani hlavniho B
vysilace 9((:

napéti na radiovem prijimaci (po-
hon typu PSF(+)) @. Pak stiskn&te
programovaci tlacitko na hlavnim
vysilati SWC241-1l @, dokud po- \ J
hon 2x necvakne ©. | ‘

. . D
Vypnéte a znovu zapnéte sitové 1\
N

U
h

Upozornéni: Nastaveni konco- \ \
vych poloh pro pohon typu PSF(+) —
najdete na stranach 92 a 93.

2. Naprogramovani SC211 1x Cvaknuti 7=

a.) Odstranite §titek s popiska- {3/
mi na zadni strané& radiového
ruéniho vysilate SWC241-Il.
Pomoci prilozené pomdcky pro
nastaveni otacejte regulato-
rem prahové hodnoty sily vétru 2
SWC241-Il ve sméru hodino- L
vych rucgiek na maximum ©.

Potom tiskn&te programovaci
tlagitko @, dokud pohon 1x nec-
vakne ©.

b) Potom stisknéte Cervené pro- u 1vaaknuti((:
gramovaci tladitko @ zafizeni (5]
SC211, dokud trubkovy pohon 1x
necvakne ©.

c) Jesté jednou stisknéte Cervené u 2vaaknuti((=
programovaci tlagitko ®, dokud - (7]
trubkovy pohon 2x necvakne @.




3. Nastaveni prahové
hodnoty sily vétru

Pomoci pfilozené pomucky pro nas-
taveni otacCejte regulatorem prahoveé
hodnoty sily vétru na SWC241-Il, do-
kud nedosahnete pozadované hod-
noty.

Prahovou hodnotu sily vétru Ize nas-
tavovat v 11 stupnich (cca. 2 m/s az
22 m/s). Pfi pomalém otaceni regu-
latoru jsou Vam stupné signalizova-
ny prostrednictvim cvaknuti trubko-
vého pohonu.

4. Nastaveni aktivaéniho uhlu
Pomoci pfiloZené pomdcky pro nas-
taveni nastavte aktivacni dhel na
ototném spinaci na zakladni desce.

5. Programovani aktivaéniho
uhlu

Najed’te markyzou do koncové po-
lohy vysunuti. Po 15-sekundové
Cekaci dobé stisknéte programo-
vaci tlacitko, dokud po 6 sekundach
LED kontrolka neprejde ze zelené na
oranzovou a zpét na zelenou.

p) C

). %(/w?
or

p) C

______ 0 = Vypnuto
Y 1= Citlivé (mensi uhel)
""" 9 = Necitlivé (vétsi thel)

Ridici jednotky
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Prijimac VC470-Il

Uvedeni do provozu

Pripojeni

Pomoci externiho radiového pfijimace
VC470-1l Ize konven&ni pohony Zaluzii,
markyz a rolet upravit na dalkové
ovladané pohony. Pfipojeni se provadi
pres konektor Hirschmann STAS 3 od
pohonu, a rovnéz spojky Hirschmann
STAK 3 k sitovému zdroji napajeni.

1. Naprogramovani hlavniho
vysilace

Vypnéte a znovu zapnéte sitove
napéti na radiovém prijimaci VC470-
Il @. Pak stiskn&te programovaci
tlagitko na hlavnim vysilaci @, do-
kud Fidici jednotka kratkym kyvnutim
nepotvrdi proces naprogramovani
(3 sekundy pfi prvni instalaci, 10 se-
kund k pfepsani jiz naprogramova-
ného hlavniho vysilace).

2. Korigovani sméru otaceni
Opatrnym  otoCenim  prepinace
sméru otaceni, umisténého na
strané sit'ového pfipojeni VC470-ll,
do protilehlé polohy se pfepne smér
otaceni.

Pohon




Funkce VC470-II

3. Naprogramovani mezipolo-
hy / polohy naklopeni

Najed'te Zaluzii z horni koncové po-
lohy do poZadované mezipolohy
a potom stisknéte tlacitka STOP
a DOLU, dokud pohon kyvnutim ne-
potvrdi proces naprogramovani.

Najed’te do poZadované polohy nak-
lopeni a pak stisknéte tlacitka STOP
a NAHORU, dokud pohon kyvnutim
nepotvrdi proces naprogramovani.

4. Vymazani mezipolohy /
polohy naklopeni

Kratce stiskn&te tlatitko STOP ©,
pak tlacitko STOP stisknéte a drzte
po dobu 6 sekund @, dokud pohon
kyvnutim nepotvrdi proces mazani.
Prepnutim rezim( Zaluzie/rolety/
markyzy se rovnéZ vymaze mezipo-
loha a poloha naklopeni.

Najetim do mezipolohy, pfip. po-
lohy naklopeni (dvojité stisknuti
NAHORU, resp. dvojité stisknuti
DOLU) a naslednym opakovanim
procesu naprogramovani se polohy
mohou vymazat také jednotlivé.

5. Pfepinani: Rezim zaluzie/
rolety/markyzy

Stisknéte programovaci tlacitko na
hlavnim vysilagi po dobu 3 sekund,
dokud pohon ,nekyvne® @. Potom
stisknéte tlaCitka programovaci,
NAHORU, STOP a DOLU po dobu
10 sekund, dokud pohon kyvnutim
nepotvrdi proces prepinani @.

Mezipoloha

Poloha naklopeni

v

Ridici jednotky
sluneénich clon




Technologie dalkového ovladani Centronic

Princip: Vytvareni jednotlivych, skupinovych a cen-
tralnich povelt

Kazdy radiovy prijima¢ ma pamét'ové misto pro hlavni vysila¢ a 15 pamét'ovych mist
pro dalSi vysilace.

Hlavni vysila€ se s pfijimacem sparuje pomoci programovaciho tlacitka, popf. radio-
vého spinaCe nebo zapnutim napajeni. VSechny dalsi vysilaCe se do pfijimace na-
programuji pomoci hlavniho vysilace. Naprogramovanim jednoho vysilace do vice
pohon tak Ize vytvorit skupinovy popt. centralni vysilac.

Priklad: §1I6Ad|ﬂ|||||||||||||°F
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Samostatny (hlavni) Skupina Centralni

Samostatny vysila¢ A (hlavni vysilag) fidi pohon 1
Samostatny vysila¢ B (hlavni vysilag) fidi pohon 2
Samostatny vysila¢ C (hlavni vysilag) fidi pohon 3
Skupinovy vysila¢ d fidi pohon 1 a 2

Skupinovy vysila¢ e fidi pohon 2 a 3

Centralni vysila¢ f fidi pohon 1, pohon 2 a pohon 3




U 5-kanalového vysilaCe se kazdy jednotlivy kanal chova jako samostatny vysilac.
Pri volbé vSech kanalt (LED kontrolky vSech skupin sviti) je signal vysilan na vSechny
prijimace, v kterych byl vysilat naprogramovan.

Priklad:
o JruEEERERER R RS

=

Kanal 1 - ,Samostatny vysila¢ A“ (hlavni vysilag) fidi pohon 1

Kanal 2 - ,Samostatny vysila¢ B“ (hlavni vysila¢) fidi pohon 2

Kanal 3 - ,Samostatny vysila¢ C* (hlavni vysila¢) fidi pohon 3

Kanal 4 - ,Skupinovy vysila¢ d“ fidi pohon 1 a 2

Kanal 5 - ,,.Skupinovy vysila¢ e fidi pohon 2 a 3

Kanal 6 - ,,Centralni vysilac” (sviti LED kontrolky v§ech skupin) fidi pohon 1, pohon 2
a pohon 3
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Technologie dalkového ovladani Centronic

Naprogramovani vysilacu

Naprogramovani hlavniho
vysilace

Na radiovém pfijimacCi (dalkové
ovladany pohon nebo externi ra-
diovy pfijimac Centronic) zno-
vu zapnéte sitové napéti (Pow-
er On) nebo prepnéte radiovy
spina¢ dalkové ovladaného po-
honu do polohy @ , prip. stisknéte
tladitko programovani externiho
radiového ptijimace Centronic ©.

Pak po dobu 3 sekund stisknéte
programovaci tlagitko na vysilati @
, dokud dalkové ovladany pohon 2x
necvakne @, resp. dokud externi
radiovy prijima¢ nepotvrdi proces
naprogramovani dvéma kratkymi
pojezdy.

Prepsani hlavniho vysilace
Naprogramovanim nového hlavniho
vysilate se prepiSe stary hlavni
vysilag. VSechna dalSi programovani
v prijimaci zistanou zachovana.

Na radiovém pfijimaci (dalkové
ovladany pohon nebo externi ra-
diovy pfijima¢ Centronic) zno-
vu zapnéte sitové napéti (Pow-
er On) nebo prepnéte radiovy
spina¢ dalkové ovladaného po-
honu do polohy @, prip. stisknéte
tladitko programovani externiho
radiového prijimate Centronic @.
Pak po dobu 10 sekund stisknéte
programovaci tlacitko na hlavnim
vysilaCi, ktery se ma nové napro-
gramovat, @, dokud dalkové ovla-
dany pohon 2x necvakne ©, resp.
dokud externi radiovy pfijimac ne-
potvrdi proces naprogramovani
dvéma kratkymi pojezdy.




Naprogramovani dalSich
vysilacl

Po dobu 3 sekund stisknéte pro-
gramovaci tlaCitko na hlavnim
vysilaci @, dokud dalkové ovladany
pohon 1x necvakne @, resp. dokud
externi radiovy prijimaC neprovede
1 kratkeé rozjeti.

Potom po dobu 3 sekund stisknéte
programovaci tlacitko na vysilaci,
ktery se ma nové naprogramovat,
©, dokud dalkové ovladany pohon
1x necvakne @, resp. dokud externi
radiovy prijimacC neprovede 1 kratké
rozjeti.

Potom jeSt€ jednou stisknéte po
dobu 3 sekund programovaci
tlacitko na vysilaci, ktery se ma nové
naprogramovat, ©, dokud dalkové
ovladany pohon 2x necvakne O,
resp. dokud externi radiovy pfijimac
nepotvrdi proces naprogramovani
dvéma kratkymi pojezdy.

(o) :)—m 1x Cvaknuti

1x Cvaknuti
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Technologie dalkového ovladani Centronic

Vymazani vysilacu

Vymazani jednotlivych
vysilact

Po dobu 3 sekund stisknéte pro-
gramovaci tlaCitko na hlavnim
vysiladi @, dokud dalkové ovladany
pohon 1x necvakne @, resp. dokud
externi radiovy prijimaC neprovede
1 kratké rozjeti.

Potom po dobu 3 sekund stisknéte
programovaci tlaCitko na vysilaci,
ktery se ma vymazat, ®, dokud
dalkové ovladany pohon 1x necva-
kne @, resp. dokud externi radiovy
prijimac neprovede 1 kratké rozjeti.

Potom jest€ jednou stisknéte po
dobu 10 sekund programovaci
tlaCitko na vysilaci, ktery se ma vy-
mazat, ©, dokud dalkové ovladany
pohon 2x necvakne @, resp. dokud
externi radiovy pfrijimaC nepotvrdi
proces mazani dvéma kratkymi po-
jezdy.
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Vymazani vS§ech vysilacu
(kromé hlavniho vysilace)

Po dobu 3 sekund stisknéte pro-
gramovaci tlaCitko na hlavnim
vysilaci @, dokud dalkové ovladany
pohon 1x necvakne @, resp. dokud
externi radiovy prijimaC neprovede
1 kratkeé rozjeti.

Jesté jednou po dobu 3 sekund
stisknéte programovaci tlacitko na
hlavnim vysiladi ©, dokud dalkové
ovladany pohon 1x necvakne O,
resp. dokud externi radiovy prijimac
neprovede 1 kratké rozjeti.

Potom jesté jednou stisknéte po
dobu 10 sekund programovaci
tlagitko na hlavnim vysilagi ®, dokud
dalkové ovladany pohon 2x necva-
kne @, resp. dokud externi radiovy
prijima¢ nepotvrdi proces mazani
dvéma kratkymi pojezdy.

(o) :)—m 1x Cvaknuti
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Technologie dalkového ovladani B-Tronic

Princip: Vytvareni jednotlivych, skupinovych a cen-
tralnich povelt

ST TTT T =

sfsd T T T T8 =

5 [ T [ 55 =

— | |2 —| “In3
‘A3 i
3 3
4 4
a | a |
[ ] [ ]
.‘ 130 0, 30

“R =R

Centralni vysila¢ S1 fidi pohon A1, A2 a A3

Skupinovy vysila¢ S2 fidi pohon A2 a A3

Samostatny vysila¢ S3 fidi pohon A3

V pfipadé obousmérného procesu naprogramovani (link, propojeni) se vysila¢ uloZi
v paméti pohonu a rovnéz pohon v paméti vysilace. TudiZ vysila¢ miZze do pohonu
vysilat povely k jizdé a pohon m{iZe posilat zpét do vysilace stavova hlaseni.
Prostfednictvim rezimu Master je mozZné vSechny pohony, které jsou uloZzeny v ru¢nim
vysilaci, jednotlivé ovladat a programovat.




Rezim Master

Pro nastaveni ,specificka pro
Becker®, jako je napf. programovani
koncovych poloh, se pfijima¢ musi
uvést do reZzimu Master.

Zapnuti rezimu Master

Na né&kterém jiz naprogramovaném
vysilaci stisknéte ,Master” tlacitko
© tolikrat, dokud poZzadovany pohon
1x necvakne @.

Opusténi rezimu Master
Stisknéte tlacitko Ru¢né&/Automati-
cky @, dokud tlagitko Ru¢n&/Auto-
maticky neprestane blikat .

Rezim pfrijimace

VysilaCe Becker KNX-RF mohou
ovladat razné prijimace KNX-RF.
Aby napfriklad bylo moZzné ovladat
stmivac, musi se na ru¢nim vysilaci
nastavit prislusny reZim prijimace.
Zjisténi rezimu pfrijimace

Po dobu @ sekundy stisknéte pro-
gramovaci tlacitko 1 a tlacCitko
Ru&né/Automaticky @. Zlutym bli-

kanim LED kontrolky ® je signalizo-
van aktualni reZim pfrijimace.
Zmeéna rezimu prijimace

Po dobu cca. 5 sekund stisknéte
programovaci tlagitko @ a tlacitko
Rugné&/Automaticky @. Zlutym bli-
kanim LED kontrolky ® je signa-
lizovan aktualni rezim pfijimace
a nasledné se prepne do dalSiho
reZimu pfrijimace.

(2) 7:)% 1x Cvaknuti

@®

£ BECKER
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LED Rezim prijimace
blikne 1x Rolety
blikne 2x Stmivad
blikne 3x Hlavni vypinad
blikne 4x Zaluzie
blikne 5x Screen
blikne 6x StreSni okno
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Technologie dalkového ovladani B-Tronic

Naprogramovani vysilace (link)

Uvedeni pohonu do
programovaciho rezimu

® Pres zapnuti napajeni (Power
On)

Zapnéte sitové napéti na dalkové
ovladaném pohonu B-Tronic ©.

® Pomoci spinaée na pohonu
Prepnéte radiovy spina¢ dalkovée ov-
ladaného pohonu B-Tronic do polo-
hy @.

@® Pres jiZ naprogramovany
vysilaé

Stisknéte ,Master” tlagitko @ toli-
krat, dokud pohon 1x necvakne ®.
Pak stisknéte programovaci tlacitko
®, dokud pohon jest& jednou 1x
necvakne @.

Naprogramovani vysilace
(link)

Na novém vysiladi stisknéte pro-
gramovaci tlacitko ©, dokud po-
hon 2x necvakne G.

Uspésny proces naprogramovani
bude potvrzen také zelenou barvou
stavové LED kontrolky.

el

(CI?2) ;—%vaaknuti
(4) :ﬂm Cvaknuti

@®

(6) %—m 2x Cvaknuti

®
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ZruSeni naprogramovani vysilace (unlink)

Uvedeni pohonu do rezimu

PR o [ (6) 1x Cvaknuti
pro vymazani idaju z paméti %%1 .
Na nékterém jiz naprogramovaném O 3 x Cvaknut
vysilaCi stisknéte ,Master” tlacCitko (2] ’:ﬁ 1x Cvaknuti

@ tolikrat, dokud pohon 1x necvakne ®
. Potom na stejném vysilaci stisknéte
programovaci tlacitko ®, dokud po-
hon 1x necvakne @. Stiskné&te pro-
gramovaci tlacitko @, dokud pohon
1x necvakne ©.

ZruSeni naprogramovani O ) 2 Cvaknuti
vysila€e (unlink)
Stisknéte programovaci tlagitko
@ vysilate, jehoZ naprogramovani
chcete zrusit, tak dlouho, dokud po-
hon 2x necvakne ©.

®
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Technologie dalkového ovladani B-Tronic

Vymazani vSech vysilacu v pohonu

Uvedeni pohonu do rezimu @ 3 "xCvaknu

pro vymazani udaji z paméti 0 5 xCvaknut

Na né&kterém jiz naprogramovaném B )

vysilagi stisknéte ,Master® tlatitko @ %) 1x Cvaknuti

@ tolikrat, dokud pohon 1x necvakne @

. Potom na stejném vysilaci stisknéte ®

programovaci tladitko ®, dokud po-

hon 1x necvakne @. Stiskn&te pro- v v

gramovaci tlagitko ©, dokud pohon
1x necvakne ©.

ZruSeni naprogramovani O %) 2 Cvaknuti
v§ech vysilactli v pohonu
Nyni na tomtéz vysilaCi stisknéte ®

tlagitko programovaci, NAHORU,
STOP a DOLU, dokud pohon 2x
necvakne @. (7)

Vymazani vSech pohont
v ruénim vysilaci
Resetovani ruéniho vysilace
na nastaveni z vyroby

Vyjméte baterii @ a po 2 sekundach
ji opé&t viozte @. Béhem jedné se-
kundy stisknéte ,Master” tlagitko ©
a drzte je stisknuté tak dlouho, az
LED kontrolka na hlavnim vysilaci po
5 sekundach prestane blikat a pak
se rozsviti zelené.




Vymazani vSech

prijimaca v ruénim »
vysilac€i, od kterych
neni odezva

»Uklid“ v paméti ruéniho
vysilace

Prijimace, od kterych uZ neni odez-
va, ale které jsou jeSté zapsany
v paméti ru¢niho vysilace, se mohou : :
cilené vymazat. o -®. '9' 3
Zajistéte, abyste byli v dosahu vSech

prijimac, od kterych je odezva. Na
ruénim vysilagi stisknéte ,Master”

tlagitko ©, dokud nezablika tlagitko . . . .
Ru¢né&/Automaticky @. . . . .
9 9 9 ©
O o ¥
L

$¢ BECKER

Stiskn&te programovaci tlagitko &
a drzte je stisknuté tak dlouho, az RCTIN | oo 4
LED kontrolka na ru¢nim vysilaCi ™ 1

bude svitit zeleng ©. © (5] @
Pak stiskné&te programovaci tlacitko ol . o

O a drzte je stisknuté tak dlouho, az
LED kontrolka bude ZIuté& blikat ®.
Pak stisknéte programovaci tlacitko
@ a drzte je stisknuté tak dlouho, az
bude LED kontrolka znovu Zluté ©
a pak zelené blikat ©.

Rezim opakovace O =) 1x Cvaknuti
Aktivace pohonu jako @ )y 1x Cvaknui
zesilova€e radiového signalu

Na né&kterém jiz naprogramovaném ®

vysilagi stisknéte ,Master* tlagitko ©

tolikrat, dokud pohon 1xnecvakne ®. %’
Potom na stejném vysilaci stisknéte o ofA
programovaci tlacitko a tlacitko 3

Rucn&/Automaticky ©, dokud po- (1]
hon 1x necvakne ©.

Deaktivace pohonu jako

zesilovace radiového signalu

Provadéjte vySe popsané kroky pro
aktivaci, dokud pohon 2x necvakne.
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Dulezité bezpeCnostni pokyny

Pozor! P¥i nedodrzeni miZe dojit k vaZnym zranénim.
Dilezité bezpecnostni pokyny pro zachazeni s trubkovymi pohony.

Nedovolte détem, aby si hraly s Fidicimi jednotkami.

P¥i provozu elektrickych nebo elektronickych zarizeni a pristrojd jsou urcité konstruk&ni soucasti,
napt. sit'ovy adaptér, pod nebezpetnym elektrickym napétim. Pri nekvalifikovaném zasahu nebo
pri nedodrzeni vystraznych upozornéni maze dojit ke zranéni nebo vécnym kodam.

Prace a jiné ¢innosti, v€etné udrzbarskych a disticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich
Castech zarizeni smi provadét pouze odborny personadl, predevsim kvalifikovani elektrikafri.

Pred instalaci uvedte mimo provoz vSechna vedeni a ovladaci zafizeni, ktera nejsou
bezpodmine&né nutna pro provoz.

Pri eventualnim poskozeni sitového pripojovaciho vedeni ho smi vymeénit pouze vyrobce.

P¥i instalaci pohonu je nutno naplanovat moZnost odpojeni véech poll od sité s minimalné 3 mm
Sitkou rozpojeni kontaktt u kazdého polu (EN 60335).

Uved’te zafizeni mimo provoz a odpojte ho od napajeci sité v pripadé, Ze se na zafizeni nebo v jeho
bezprostredni blizkosti budou provadét udrzbarske a Cistici prace.

Pohony s pfipojovacim vedenim HO5VV-F se sméji pouZivat pouze v interiéru.

Je nutno dodrzovat v8echny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.

Odborny personal musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoslo k opotfebeni a poskozeni.
Poskozené zafizeni bezpodminetné aZz do opravy odbornikem nepouZzivejte.

Zarizeni nepouZivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

Dbejte na oblast pohybu také béhem provozu.

Zajistéte dostatecny odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty v bliz-
kosti.

Je nutno zamezit mistim s nebezpec¢im primacknuti a uskfipnuti nebo je tieba je zabezpedit.
DodrZujte bezpe&nostni odstupy podle normy DIN EN 294.

Je nutno postupovat podle bezpeénostnich pokyn( obsazenych v normé EN 60335-2-97. Pama-
tujte prosim, Ze tato bezpecnostni upozornéni nepredstavuji zadny konec¢ny vycet, protoZe tato
norma nemuze zohlednit vSechny zdroje nebezpedi. Napriklad nem(iZze byt vyrobcem pohonu
zohlednéna konstrukce pohané&ného vyrobku, zplsob fungovani pohonu v dané situaci instalace
nebo tfeba umisténi kone¢ného produktu v misté provozu u koncového uZivatele.

V ptipadé dotazi nebo nejasnosti ohledné& bezpe&nostnich upozornéni obsazenych v této normé
se prosim obrat'te na vyrobce daného koncového produktu nebo jeho ¢asti.

Smi se pouZzivat jen nahradni dily, nastroje a pridavna zafizeni, ktera jsou povolena vyrobcem po-
honu.

Pri pouziti cizich produkt(, které nebyly povoleny nebo pfi zménach na zafizeni a prislusenstvi
ohroZujete svou bezpetnost i bezpe&nosti jinych, proto je pouZiti nepovolenych cizich produktd
nebo nami pfedem neodsouhlasenych a nami nepovolenych zmé&n nepfipustné. Za takto vzniklé
Skody neprebirame Zadnou odpovédnost.

Ovladaci zafizeni umistéte v dohledu pohanéného vyrobku do vysky nad 1,5 m.

Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba pFizpusobit poZadavkim pohané&ného produktu.
Technické udaje, jmenovity moment a dobu provozu najdete na typovém §titku trubkového poho-
nu.

Pohybuijici se ¢asti pohonu je nutno namontovat vySe nez 2,5 m nad zemi nebo na jinou uroven,
ktera umozriuje pfistup k pohonu.

Pro pfipojeni pohonu k pohanénému dilu se smi pouZivat vylu¢né& komponenty z aktualniho kata-
logu produktli pro mechanické prislugenstvi spole¢nosti Becker.




Dillezité bezpeénostni pokyny pro zachazeni s fidicimi jednotkami
napajenymi ze sité.
+  Nedopustte, aby se k fidicim jednotkam dostaly déti.
P¥istroj obsahuje malé dily, které by mohly byt spolknuty.
Nebezpedi Urazu elektrickym proudem.
Pripojeni na sit’ 230 V smi provést pouze elektrikar.
Pred zahajenim montaznich praci vZzdy odpojte pripojovaci vedeni od napéti.
«  P¥i pfipojeni je nutno dodrZovat pfedpisy mistniho dodavatele elektfiny a ustanoveni pro mokré
a vlhkeé prostory podle VDE 100 (pfedpisy némeckych elektrotechnik().
UdrZujte osoby mimo prostor pojezdu zafizeni.
PouZivejte pouze v suchych prostorach (vyjimka: VCJ470, VC410, VC510, SWC510).
PouZivejte pouze nezménéné originalni dily Becker.
+  DodrZujte ustanoveni specificka pro vasi zemi.

Pouzité baterie zlikvidujte odpovidajicim zplsobem. Baterie nahrazujte pouze bateriemi
identického typu.

Pokud je zafizeni ovladano jednim €i vice ovladaci, musi byt prostor pojezdu zafizeni béhem pro-
vozu prehledny.
Pro pfipojeni ovladacich vedeni (ochranna mala napéti) smi byt pouZivany pouze typy vedeni
s dostate¢nou dielektrickou pevnosti.
Dillezité bezpeénostni pokyny pro zachazeni s Fidicimi jednotkami
napajenymi z baterii nebo na solarni pohon.
+  Nedopustte, aby se k fidicim jednotkam dostaly déti.
Pristroj obsahuje malé dily, které by mohly byt spolknuty.
UdrZujte osoby mimo prostor pojezdu zafizeni.
PouZivejte pouze v suchych prostorach (vyjimky: SC861, SC561, SC211, SC431).
PouZivejte pouze nezménéné originalni dily Becker.
+  DodrZujte ustanoveni specificka pro vasi zemi.

Pouzité baterie zlikvidujte odpovidajicim zplsobem. Baterie nahrazujte pouze bateriemi
identického typu.

Pokud je zafizeni ovladano jednim €i vice ovladaci, musi byt prostor pojezdu zafizeni béhem pro-
vozu prehledny.
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