
Bir l ikte daha kolay.

%eraberce  
panjurların ve tente 

sistemlerinin otomasyonunu 
kolaylaştıralım.

BECKER,den  
motorlar� kontrol üniteleri ve aksesXarlar i©in genel katalog.



En güçlü motivasyonumuz:  
  Hayatınızı biraz daha  
 kolaylaştırmak.



MOTORLAR 12
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Entegre radyo sinyali alıcılı  
üniversal tente motorları
P5-C12 ... P9-C12 / R8-C12 ... R50-C12 / L50-C12 ... L120-C12

Bu katalogdaki  
 yenilikler

21

��

3anjurların şebeke akımından baÝımsız 
çalıştırılması için panjur solar seti
RSS541

Kaçış kapısı seti
HCS520

P5-C12

Elektronik limit sZitchli  
ϖ=,3�)i[ed 6creensϗ tente motorları
P5-E18 ... P9-E18 / R8-E18 ... R40-E18

Entegre radyo sinyali alıcılı  
ϖ=,3�)i[ed 6creensϗ tente motorları
P5-C18 ... P9-C18 / R8-C18 ... R40-C18

Kilitleme sistemleri için entegre radyo 
sinyali alıcılı tente motorları
P5-C16 ... P9-C16 / R8-C16 ... R40-C16 / L50-C16 ... L120-C16

��

��

��
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EasyControl 
EC711, EC715 

EC141-II, EC145-II

EC513

6un:indControl 6:C����,,
Güneş�rüzgar eşik değeri ayarlı � kanallı el vericisi

9arioControl 9C����,,
5adyo sinyali prizi

6ensorControl 6C���
Güneş�rüzgar�yağmXr sens¸r sinyali

B�7ronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

K1;�R)
5adyo sinyali alıcısı

5adyo sinyali vericisi

��
��� ��

��

0ekanik aksesuarlar
0otor adapt¸rü ':��1

%orX kelep©esi 6��

<ıldız adapt¸r

5 serisi i©in adaptasyon kiti %6

.avramalı dXvar montaj braketi =)�=)�

Adapt¸r plakası +.� ���b1m
ye kadar pinlerle birlikte

���b1m
ye kadar adapt¸r Ԝanşı

EC141-II, EC145-II

��
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7erimler Ϗ 0otorlar

�rnek�

3   �  �  ��  �  E   ��
Çap 7ork 'evir sayısı /imit sZitcK )onksiyon kapsamı

0ekanik limit sZitch

0�� C M M 0ekanik limit sZitcKli panjXr ve tente motorX

0�� HK HK .ol bağlantılı panjXr ve tente motorX

0�� G G 'oğrX akım motorX �� Ϸ ��b9� ©ap ��bmm

0�� GHK GHK .ol bağlantılı doğrX akım motorX

0�� 'ar pencereler i©in panjXr motorX

0�� 'oğrX akım motorX ��b9� ©ap ��bmm Pico

Elektronik limit sZitch

E�� C PRO+ C PR+, PR+, 
Pico 5� (lektronik limit sZitcKli üniversal panjXr motorX

E�� RO+ (lektronik limit sZitcKli panjXr motorX

E�� ROP+ RP, RP+,  
R, R+ (lektronik limit sZitcKli panjXr motorX

E�� C PS, C PS+, 
SE B0

PS, PS+,  
S, S+ (lektronik limit sZitcKli üniversal tente motorX

E�� (lektronik limit sZitcKli panjXr motorları

E�� (lektronik limit sZitcKli tente motorları

E�� C SE I1 (lektronik limit sZitcKli kilitleme sistemleri i©in tente motorX

E�� (lektronik limit sZitcKli tente motorX Ͼ=IPϿ

Elektronik limit sZitchli radyo sinyali motorları Ϗ Centronic

C�� & P52)� P52)�� P5)� (ntegre &entronic radyo sinyali alıcılı panjXr motorX

C�� & P6)�� & 
P6) P6)�� P6) (ntegre &entronic radyo sinyali alıcılı tente motorX

C�� & 6() I� .ilitleme sistemleri i©in entegre &entronic radyo sinyali  
alıcılı tente motorX

C�� (ntegre &entronic radyo sinyali alıcılı tente motorX Ͼ=IPϿ

Elektronik limit sZitchli çiIt y¸nlü radyo sinyali motorları Ϗ B�7ronic

B�� & P52)� .1; (ntegre %�7ronic radyo sinyali alıcılı panjXr motorX

60, teknolojili motorlar

6�� C PR+ SMI (ntegre %�7ronic radyo sinyali alıcılı panjXr motorX

6�� C PS SMI,  
C PS+ SMI 60I limit sZitcKli tente motorX

6�� 60I limit sZitcKli tente motorX Ͼ=IPϿ

Güncel m
odel a

dı

�nceki m
odel a

dı

(ski m
odel a

dına  

    
karşılık

 gelir

7a
nım



'eğerli 0üşterimiz�

©¸zümlerimizle insanların Kayatlarını kolaylaştırmayı 

ama©lıyorXz. PanjXr ve tente motorlarımızın ve kontrol 

ünitelerimizin saKip oldXğX yüksek kalitenin yanı sıra  

bX amacımızı ger©ekleştirirken Ker şeyden ¸nce tek bir 

şeye güveniyorXz�

 6izinle yanımızda  
güçlü bir partnere  
 saKip oldXğXmXz garantisine.

%X sebeple mevcXt katalogla sizin işinizi ve proje 

planlamanızı da kolaylaştırmak istiyorXz. �rünlerimize 

ilişkin daKa başka sorXlarınız veya ¸nerileriniz olması 

dXrXmXnda lütfen bizimle iletişime ge©iniz. 6izinle 

birlikte bina otomasyonXnX daKa da kolaylaştırmaktan 

memnXniyet dXyarız.

6aygılarımla

'ieter )XcKs

'ipnot� %(&.(5 akademimiz ile tanıştınız mı"

%Xrada sizlere motorlarımız ve kontrol ünitelerimiz 

Kakkında kapsamlı eğitim ve seminerler sXnmaktayız.  

%X konXya ilişkin daKa fazla bilgiye kataloğXn ���.b 

sayfasından veya ZZZ.becker�antriebe.com adresinden 

Xlaşabilirsiniz.

'ieter )uchs 
Genel 0üdür

Birlikte daha kolay�  
  düşüncelerimizin ve  
 eylemlerimizin arkasında  
  yatan ilke işte budur.
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1eden BECKER"

 %iz insanlara  
ϖ0ade in Germanyϗ  
 kalitesinde yenilik©i ürünler 
sayesinde daKa fazla yaşam kalitesi�  
 konfor ve güvenlik sXnXyorXz.

İyi bir karar

7edarik©ilerimizin titizlikle se©ilmesi� birbiriyle 

mükemmel XyXmlX münferit par©alar� modüller 

ve yüksek üretim standartlarımız sayesinde 

motorlarımız güvenilir� XzXn ¸mürlü olXr ve sessiz 

bir ©alışma sXnar. �rünlerimize mükemmel XyXmlX 

kontrol programlarımız ile birlikte %ecker sizlere 

Ker şeyi tek elden sXnar� %¸ylece müşterilerin 

otomasyon konXsXndaki ¸zel talepleri KerKangi bir 

sınırlama olmaksızın karşılanabilir.



İkna eden kalite

'ünyanın Ker yerinde kendimizi evimizde gibi 

Kissetsek de� bir aile şirketi olarak kXrXlXş yerimiz 

olan +essen� 6inn
e sadık kalmakta ve ürünlerimizi 

Almanya
da üretmeye devam etmekteyiz. Ayrıca 

Ker bir motor� bXnXn i©in ¸zel olarak geliştirilmiş 

seri test stantlarında kapsamlı bir dizi testten 

ge©irilmektedir. 7üm bXnlar sizin ve müşterilerinizin 

güvenebileceği kaliteyi sağlamak i©indir.

7ek kelimeyle verimli

'I1b(1bI62b���� sertiԛkasına saKip olmak ve  

müşterilerimize ve partnerlerimize daKa iyi 

Kizmet sXnabilmek i©in sürekli ©alışmak bizim i©in 

©ok doğaldır. Ancak bXnları yaparken ekolojik 

sorXmlXlXğXmXzX yerine getirmek de bizim i©in büyük 

¸nem taşımaktadır. %X sebeple kaynakları korXmak 

i©in enerji verimliliğine büyük ¸nem vermekteyiz.  

8zXn vadeli olarak ikna eden ©¸zümler i©in.
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Almanya
da ����  
 bXna ek olarak  
     yXrt dışında  
     ��� ©alışanımız

dünyanın d¸rt bir yanındaki insanların  

Kayatlarını daKa konforlX ve güvenli bir  

Kale getirmesine yardımcı olmaktadır.

AvrXpa
da bir©ok merkezde yetkili  

ticari partnerimiz olarak bireysel  

olarak size Kizmet vermekteyiz. Ayrıca  

tüm dünyada temsilciliklerle ve sabit  

kooperasyon partnerlerimizle birlikte  

©alışmaktayız.

'ünyanın her yerinde  
     evimizdeyiz.

0adrid
İspanya piyasası i©in



0aastricht
%enelüks ülkeleri piyasaları i©in

3aris
)ransa piyasası i©in æzmir

7ürkiye piyasası i©in

<Xkarıda işaretlenen dünya ©apındaki yan kXrXlXşlara ek olarak� diğer kooperasyon 

partnerlerimizi ve temsilciliklerimizi ZZZ.becker�antriebe.com adresinde bXlabilirsiniz. 

6inn
%ecker�Antriebe ana merkezi

6lovakyaϔda farklı 

yapı par©aları ve bileşenler i©in  

bir üretim merkezi bXlXnmaktadır

3rag
Çek &XnKXriyeti ve 6lovakya piyasaları i©in
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Genel bakış
 
0otorlar

0ekanik limit sZitchli üniversal motorlar ��

P5-M04 ... P13-M04 14

R7-M04 ... R50-M04 14

L50-M04 ... L120-M04 14

Kol baÝlantılı üniversal motorlar ��

R12-M05 ... R50-M05 16

L50-M05 ... L120-M05 16

'oÝru akım motorları ��

L35-M06 ... ;/����0�� ��

Kaçış kapısı seti ��

HCS520 20

3anjur solar seti ��

RSS541 21

'ar pencereler için panjur motoru ��

R4-M17 22

Elektronik limit sZitchli panjur motorları   ��

P5-E03 ... P9-E03 24

R8-E03 ... R30-E03 24

Entegre radyo sinyali alıcılı 
panjur motorları ��

P5-C01 ... P9-C01 26

R8-C01 ... R40-C01 26

Entegre B�7ronic radyo sinyali alıcılı 
panjur motorları ��

P5-B01 ... P9-B01 28

R8-B01 ... R40-B01 28

Elektronik limit sZitchli 60, panjur
motorları ��

R8-S01 ... R40-S01 30

Elektronik limit sZitchli tente motorları ��

P5/20PS ... P9/16PS 32

Elektronik limit sZitchli 
ϖ=,3�)i[ed 6creensϗ tente motorları �� 

P5-E18 ... P9-E18 34

R8-E18 ... R40-E18 34

Entegre radyo sinyali alıcılı 
üniversal tente motorları ��

P5-C12 ... P9-C12 36

R8-C12 ... R50-C12 36

L50-C12 ... L120-C12 36

Kilitleme sistemleri için entegre radyo
sinyali alıcılı tente motorları ��

P5-C16 ... P9-C16 38

R8-C16 ... R40-C16 38

L50-C16 ... L120-C16 38

12 



+er bir motor� bXnXn i©in ¸zel olarak 
geliştirilmiş seri test stantlarında 9'( 
�Alman (lektro 7eknikerler %irliği� 
y¸nergeleri Xyarınca kapsamlı bir dizi 
testten ge©irilir. %X sayede ürünlerimiz 
i©in en yüksek kaliteyi garanti ederiz.

Entegre radyo sinyali alıcılı 
ϖ=,3�)i[ed 6creensϗ tente motorları ��

P5-C18 ... P9-C18 40

R8-C18 ... R40-C18 40

-aluzi motorları ��

'��� Ϸ '��� ��

7erimler ��

7eknik bilgi

PanjXr motorları yük tablosX ��

PanjXr motorları fonksiyon dağılımı ��

7ente motorları yük tablosX ��

7ente motorları fonksiyon dağılımı ��

7akılabilir baÝlantı kablosu Ϗ C�plug ��
E

K
0

E
K

$
1

æK
$

K
6

E
6

8
$

R
/$

R
E

/E
K

7R
2

1
æK

 
$

K
6

E
6

8
$

R
/$

R
K

O
N

TR
O

L 
�

1
æ7

E
/E

R
æ

M
O

TO
R

LA
R

 13



0ekanik limit  
sZitchli üniversal motorlar

�ne çıkan ¸zellik: 0otor kablosX� Kalka ve 
motor adapt¸rü vidasız olarak s¸külüp�monte 
edilebilir

0ekanik limit sZitch

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

ŞXnlarda kXllanılabilir� 
 � PanjXrlar 
 � A©ık ve yarı a©ık mafsallı 

tenteler 
 � .asetli tenteler 
 � 'amla kollX tenteler 
 � &epKe tenteleri 
 � =ip 6creens 
 � .ış baK©esi tenteleri 

0otor aşırı ısınmaya karşı korunur

0otor başına sarım yapılabilir

3��0�� ... 3���0��

R��0�� ... R���0��

7eknik veriler

3�����0�� 2009 110 100 0 2009 110 101 0 5 20 38 0,45 110 *

3�����0�� 2009 110 102 0 2009 110 103 0 5 30 38 0,45 110 *

3�����0�� 2009 110 104 0 2009 110 105 0 9 16 38 0,45 110 *

3�����0�� 2009 110 106 0 2009 110 107 0 13 9 38 0,45 110 *

R�����0�� 2010 110 041 0 7 17 17 0,45 90 3

R�����0�� 2010 110 100 0 8 17 38 0,45 100 *

R������0�� 2010 110 101 0 12 17 38 0,50 110 *

R������0�� 2020 110 100 0 20 17 38 0,70 160 *

R������0�� 2030 110 100 0 30 17 38 0,90 210 *

R������0�� 2040 110 100 0 40 17 38 1,15 260 *

R������0�� 2050 110 100 0 50 11 38 1,05 240 *

/������0�� 2050 110 101 0 50 17 36 1,4 315 *

/������0�� 2060 110 100 0 60 11 36 1,2 265 *

/������0�� 2060 110 101 0 60 17 36 1,75 380 *

/������0�� 2070 110 100 0 70 17 36 1,9 430 *

/������0�� 2080 110 100 0 80 11 36 1,4 310 *

/�������0�� 2120 110 100 0 120 11 36 1,9 435 *

�rü
n kodX�  

    
birle

ştir
icili 

 

�rü
n kodX�  

    
birle

ştir
icisiz 

 

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:

�

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

/���0�� ... /����0��

 � .ılavXzlX ve kılavXzsXz 
6creens

 � <atay storlar 
 � 9olanlar 
 � +aşere korXma 
 � İ© taraftaki 6creens 
 � Projeksiyon perdeleri


 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

��



1 6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 6��/ ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
3 60�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5** � c

3�����0�� 538 5551 5681 13 171 35

3�����0�� 538 5551 5681 13 171 35

3�����0�� 538 5551 5681 13 171 35

3�����0�� 538 5551 5681 13 171 35

R�����0�� 354 3942 4112 17 402 45

R�����0�� 414 4542 4712 17 402 45

R������0�� 414 4542 4712 17 402 45

R������0�� 443 4832 5002 17 402 45

R������0�� 568 6082 6252 17 402 45

R������0�� 588 6282 6452 17 402 45

R������0�� 588 6282 6452 17 402 45

/������0�� 673,5 703,53 723,53 20 303 58

/������0�� 673,5 703,53 723,53 20 303 58

/������0�� 673,5 703,53 723,53 20 303 58

/������0�� 673,5 703,53 723,53 20 303 58

/������0�� 673,5 703,53 723,53 20 303 58

/�������0�� 673,5 703,53 723,53 20 303 58

Hem saÝ hem sol montaj için uygundur

$yar yardımcıları ile klasik son pozisyon 
ayarı

l3
l2

l4 l5l1
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R���0�� ... R���0��

Kol baÝlantılı üniversal motorlar

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

0ekanik limit sZitch
kol bağlantılı

$vantajınız: Kol � taraftan da takılabilir

0otor aşırı ısınmaya karşı korunur

Hem saÝ hem sol montaj için uygundur

Kolay son pozisyon ayarı� � taraftan da 
yapılabilir

3anjurlar� tente sistemleri ve makaralı 
kapılar için kullanılabilir

/���0�� ... /����0��

ŞXnlarda kXllanılabilir� 
 � PanjXrlar
 � A©ık ve yarı a©ık mafsallı tenteler
 � .asetli tenteler
 � 'amla kollX tenteler
 � &epKe tenteleri

7eknik veriler

R������0�� 2010 140 003 0 12 17 38 0,50 110 3

R������0�� 2020 140 004 0 20 17 38 0,70 160 3

R������0�� 2030 140 005 0 30 17 38 0,90 210 3

R������0�� 2040 140 006 0 40 17 38 1,15 260 3

R������0�� 2050 140 101 0 50 11 38 1,05 240 3

/������0�� 2050 040 100 0 50 17 38 1,4 315 3

/������0�� 2060 040 100 0 60 11 38 1,2 265 3

/������0�� 2060 040 102 0 60 17 38 1,75 380 3

/������0�� 2070 040 100 0 70 17 38 1,9 430 3

/������0�� 2080 040 100 0 80 11 38 1,4 310 3

/�������0�� 2120 040 100 0 120 11 38 1,9 435 3

�rü
n kodX

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:
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%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
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1 6��/ ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 60�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

88

l3
l2

l4 l5l1

�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

R������0�� 637 6771 7041 27 401 45

R������0�� 677 7171 7441 27 401 45

R������0�� 677 7171 7441 27 401 45

R������0�� 697 7371 7641 27 401 45

R������0�� 697 7371 7641 27 401 45

/������0�� 748,5 778,52 805,52 27 302 58

/������0�� 748,5 778,52 805,52 27 302 58

/������0�� 748,5 778,52 805,52 27 302 58

/������0�� 748,5 778,52 805,52 27 302 58

/������0�� 748,5 778,52 805,52 27 302 58

/�������0�� 748,5 778,52 805,52 27 302 58
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/���0�� ... ;/����0��

'oÝru akım motorları

/�����0�� 2035 060 002 0 35 8 36 12 9,0 100
/�����0�� 2060 060 002 0 60 8 36 24 6,3 150
/������0�� 2120 060 001 0 120 3 36 24 5,0 120
;/�����G �$
 2060 096 015 0 60 8 36 24 6,3 150
;/������G �$

 2120 096 007 0 120 3 36 24 5,0 120
;/������G �$

 2200 096 001 0 200 3 36 24 6,8 163

�rü
n kodX

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı 

    
�d

evir
�

1ominal g
erili

m 

    
�9

�'
&�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i 

    
�:

�

1 60�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir 

�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c
/�����0�� 583,5 613,51 633,51 20 301 58
/�����0�� 583,5 613,51 633,51 20 301 58
/������0�� 606,5 636,51 656,51 20 301 58
;/�����G �$ 583 6131 6331 20 301 58
;/������G �$ 606 6361 6561 20 301 58
;/������G �$ 776 8061 8261 20 301 58

l3
l2

l4 l5l1

7eknik veriler

�ne çıkan ¸zellik: �niversal kumanda 
edilebilir Ϸ <8.A5I ve AŞAÜI i©in entegre 
edilmiş r¸le kXmandası� standart şalterlerle�
tXşlarla işletilmesini veya potansiyelsiz ©ıkışla 
kXmanda edilmesini mümkün kılar

0ekanik limit sZitch

$vantajınız: (lektrik kesintisi dXrXmXnda acil 
dXrXm işletimi i©in ��b9 veya ��b9 akülerle 
kombinasyon imkanı sağlar

6akin� sessiz çalışma

0otor başına sarım yapılabilir

Kolay son pozisyon ayarı� ¸zel bir alete gerek 
olmadan veya esnek ayar yardımcıları ile

��b9 veya ��b9 koruyucu küçük gerilimli 
işletme mümkündür

<üzme havuzu kapak panellerinde� 
panjurlarda� tente sistemi uygulamalarında 
ve motokaravanlarda kullanılabilir

Entegre kapalı devre Ireni

�alışma şekli: 6� � dk.    Koruma tipi: IP44    

Koruma tipi: IP45    

Koruma tipi: IP55    BaÝlantı kablosu: � m

��
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İkinci ka©ış yolX olarak ¸ng¸rülen kapıların 
veya pencerelerin motorlX panjXrlarla�
tentelerle donatılması i©indir


 �� [ � � �� [ � ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

Kaçış kapısı seti

HC6���

�l©ü  
�mm olarak� l1 l2* l3* l4 l5* � c

3������0�� 447 464 477 13 17 35

�rün kodu ���� ��� ��� �

 � (lektrik kesintisi dXrXmXnda� ¸r. bir yangında�  
panjXr�tente otomatik olarak yXkarı kalkar

 � AŞAÜI y¸nde geri Kareketli blokaj algılama
 � =orXnlX emniyet şalteri sayesinde ek yedek kaynak
 � (lle kontrol işletmesi ve sürekli işletim se©ilebilir
 � <erinden kXmanda i©in tXş bağlantısı
 � 0erkezi kXmanda� dXman dedekt¸rü vs. bağlantısı
 � .ontrol ünitesi bir g¸mme elektronik kXtXsXna veya dXvar 

boşlXğX i©in ikili montaj kXtXsXna monte edilebilir
 � =amanlayıcı bağlanabilir
 � Alıcı ile &entronic sinyal sistemine entegre edilebilir
 � 0otor ve kontrol ünitesi i©in radyat¸r tXşX� emniyet şalteri 

ve montaj materyalleri setin teslimat kapsamına daKildir
 � 0ontaj materyalleri� borX adaptasyonX� motor yatağı� 

sıva altı elektronik kXtXsX� yerinden kXmanda i©in tXş ve 
emniyet şalteri teslimat kapsamındadır

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ot:
İkinci ka©ış yolXnda akü tamponlX kontrol ünitelerinin 
kXllanılmasına ilişkin a©ık yasal gereklilikler bXlXnmamaktadır. 
%X sebeple üretici� belirtilen kXllanım amacı i©in genel ge©erli 
veya projeye ilişkin ürün onayı veremez. 6onX© olarak kararı 
ilgili yangın güvenliği kXrXmX verir.

%X konXdaki ülkeye ¸zgü ¸zel düzenlemeler ve yerel talimat ve 
y¸nergeler mXtlaka dikkate alınmalı ve XygXlanmalıdır.

l3
l2

l4 l5l1

�rün kodu ���� ��� ��� � �HC6���� ��b1m�

0otor P10-11-M19

'evir sayısı ��bdev�dk.

Anma akımı ���bA

İşletme gerilimi ��b9�'&

0otor kablo XzXnlXğX � m

�l©üler mm olarak 405 x 60 x 6

0otor korXma tipi IP 44

.ontrol ünitesi korXma tipi IP 20

.ontrol ünitesi nominal 
gerilimi

��� Ϸ ���b9 A& � �� Ϸ ��b+z

.ontrol ünitesi anaKtarlama 
kapasitesi

5 A

.ontrol ünitesi gü© girişi � ���b:

Akü kapasitesi �.���bmAK

.a©ış kapısı kontrol ünitesi +&���� �.���bmAK

.a©ış kapısı kontrol ünitesi +&��� i©in akü� �.���bmAK

��




 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���
1  �� [ � � �� [ � ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

�l©ü 
�mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����0�� 402 4191 4321 13 171 35

3������0�� 447 4641 4771 13 171 35

2psiyonel aksesXar

�rün kodu ���� ��� ��� � �R66���� � 1m�

�rün kodu ���� ��� ��� � �R66���� ��b1m�

R66��� � 1m R66��� �� 1m

0otor torkX � 1m �� 1m

0otor P6-20-M19 P10-11-M19

'evir sayısı ��bdev�dk. ��bdev�dk.

Anma akımı ���bA ���bA

İşletme gerilimi ��b9�'& ��b9�'&

0otor kablo XzXnlXğX ��� m ��� m

6olar panel ¸l©üleri ��� [ �� [ �bmm ��� [ �� [ �bmm

.orXma tipi 9&���� IP�� 
�monte edilmiş�

9&���� IP�� 
�monte edilmiş�

6olar Kücre IP45 IP45

6olar Kücre kablo 
XzXnlXğX

��� m ��� m

< kablosX kablo 
XzXnlXğX

��� m ��� m

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

(lektrik 1 A

İşletme gerilimi ��b9�'& �rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

Gü© kaynağı

6olar Kücre i©in montaj profili

6olar Kücre i©in ���bm Xzatma kablosX

0otor i©in ���bm Xzatma kablosX

l3
l2

l4 l5l1

PanjXrların ve dış tente sistemlerinin 
şebeke akımından bağımsız 
©alıştırılmasını sağlar.

3anjur solar seti

R66���

 � 'ış tente sistemi i©in de kXllanılabilen şebeke akımından 
bağımsız panjXr motorX ve kontrol ünitesi seti

 � 0emo&ontrol vericilerle Kafıza fonksiyonX da mümkündür
 � İsteğe g¸re se©ilebilen �bara pozisyon programlama 

olanağı
 � +arici bir verici ile d¸nme y¸nü değiştirilebilir
 � 'XrXm /('
i ile geri bildirimli yerinden kXmanda
 � %ecker radyo sinyalli &ontrol ile XyXmlX
 � İ© kısma monte edilmiş olan kontrol�akü ünitesi sayesinde 

kolay bakım ve yüksek işletme güvenliği
 � %ir akü şarjı ile ���
den fazla işletme d¸ngüsü mümkün
 � /imit sZitcKli
 � 6abit borX birleştiricilerin kXllanılması sayesinde engel 

algılama
 � 7eslimat kapsamı: '& motor� kontrol ünitesi 9&���� akü� 

solar paneli� dXvar montaj braketi ve kablo seti� motor 
adapt¸rü�Kalka kombinasyonX 6��
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'ar pencereler için 
panjur motoru

�ne çıkan ¸zellik: 'ar panjXr XygXlamaları i©in 
ϾkısaϿ motor

6on pozisyonların otomatik ayarlanması

<8.A5I y¸nde blokaj algılama �donma 
emniyeti�

0ontaj sadece sabit boru birleştiricilerle

0otor aşırı ısınmaya karşı korunur

0otor başına sarım yapılabilir

Hem saÝ hem sol montaj için uygundur

�ne çıkan ¸zellik: 6abit borX birleştiricilerin 
kXllanılması dXrXmXnda $Ď$Ü, y¸nde engel 
algılama

R��0��

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler

R�����0�� 2010 110 043 0 4 17 64 0,4 85 3

6ert askı yayları 4902 000 308 0

R�����0�� set kapsamına 
sert askı yayları da dahil 2010 110 044 0 4 17 64 0,4 85 3

�rü
n kodX 

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:

�

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

0otor aşırı ısınmaya karşı korunur

0otor başına sarım yapılabilir

Hem saÝ hem sol montaj için uygundur

�ne çıkan ¸zellik: 6abit borX birleştiricilerin 
kXllanılması dXrXmXnda $Ď$Ü, y¸nde engel 
algılama

22



l3
l2

l4 l5l1

1 5olm �� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 0otor adapt¸rü emniyeti ile
3 0ini bağlantı par©ası ile

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
l3
l2

�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3** l4 l5 � c

R�����0�� 331 3511 3731/3 222 201 45
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Elektronik limit sZitchli  
panjur motorları  

3�����E�� 2009 120 104 0 2009 120 105 0 5 16 64 0,35 80 3

3�����E�� 2009 120 106 0 2009 120 107 0 9 16 64 0,45 110 3

R�����E�� 2010 120 142 0 2010 120 148 0 8 17 64 0,45 100 3

R������E�� 2010 120 143 0 2010 120 149 0 12 17 64 0,50 110 3

R������E�� 2020 120 120 0 2020 120 123 0 20 17 64 0,70 160 3

R������E�� 2030 120 120 0 2030 120 123 0 30 17 64 0,90 210 3

�rü
n kodX�  

    
birle

ştir
icili 

 

�rü
n kodX�  

    
birle

ştir
icisiz 

 

 
�bm

 kablo

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:

�

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler

2tomatik tente XzXnlXğX dengelemeli üst 
donma emniyeti ek olarak etkinleştirilebilir

$skı kilit sistemlerinde baskı kXvveti otomatik 
olarak artırılır

$kıllı kurulum y¸netimi son pozisyonX 
düzeltme imkanı sXnar

6on pozisyon statü endikat¸rü �(6I�  
eksik son pozisyonları bildirir

6abit stoperler ile veya sabit stoperler olmadan 
son pozisyonlar basitçe programlanabilir

�ne çıkan ¸zellik: (snek yaylı askılar ve sabit 
borX birleştiricilerin kXllanılması dXrXmXnda 
otomatik geri Kareketli AŞAÜI y¸nde Kassas 
engel algılama

Elektronik limit sZitch

$vantajınız: (snek yaylı askılar veya sabit borX 
birleştiricilerin kXllanılması dXrXmXnda otomatik 
son pozisyon algılama

<8.A5I y¸nde blokaj algılama �donma 
emniyeti�

3��E�� ... 3��E��

R��E�� ... R���E��

��



l3
l2

l4 l5l1

1 2�6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 6��/ ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����E�� 424 4411 4531 12 171 35

3�����E�� 454 4711 4831 12 171 35

R�����E�� 476,5 516,52 532,52 16 402 45

R������E�� 476,5 516,52 532,52 16 402 45

R������E�� 505,5 545,52 561,52 16 402 45

R������E�� 530,5 570,52 586,52 16 402 45

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

6on pozisyon ayarı geleneksel kXmanda 
elemanları ile ¸r. bir pako şalterle yapılabilir

0otor başına sarım yapılabilir

Ayırıcı r¸le olmadan paralel olarak baÝlanabilir

�st yumuşak stoper

PanjXr elemanındaki değişikliklere dinamik tork 
uyarlama

geleneksel kXmanda 
elemanları ile ¸r. bir pako şalterle yapılabilir

paralel olarak baÝlanabilir
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3�����C�� 3����C 3R2)� 2009 120 120 0 2009 120 121 0 5 16 64 0,35 80 *

3�����C�� 3����C 3R2)� 2009 120 122 0 2009 120 123 0 9 16 64 0,45 110 *

R�����C�� R����C 3R2)� 2010 120 163 0 8 17 64 0,45 100 *

R������C�� R�����C 3R2)� 2010 120 164 0 12 17 64 0,50 110 *

R������C�� R�����C 3R2)� 2020 120 132 0 20 17 64 0,70 160 *

R������C�� R�����C 3R2)� 2030 120 132 0 30 17 64 0,90 210 *

R������C�� R�����C 3R2)� 2040 120 119 0 40 17 64 1,15 260 *

Entegre radyo sinyali alıcılı  
panjur motorları

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler �rü
n kodX�  

    
birle

ştir
icili 

�rü
n kodX�  

    
birle

ştir
icisiz 

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:

�

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

1ot: +assas engel algılama i©in motor adapt¸rü ve Kalkaları sayfa ��� itibarıyla bXlabilirsiniz.

 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

�ne çıkan ¸zellik: (snek yaylı askılar ve sabit 
borX birleştiricilerin kXllanılması dXrXmXnda 
otomatik geri Kareketli AŞAÜI y¸nde hassas 
engel algılama

&entronic kontrol programı ile XyXmlX entegre 
radyo sinyali alıcısı

$vantajınız: (snek yaylı askılar veya sabit 
borX birleştiricilerin kXllanılması dXrXmXnda 
otomatik son pozisyon algılama

<8.A5I y¸nde blokaj algılama �donma 
emniyeti�

2tomatik tente XzXnlXğX dengelemeli üst 
donma emniyeti ek olarak etkinleştirilebilir

$skı kilit sistemlerinde baskı kXvveti otomatik 
olarak artırılır

6ineklik koruma Ionksiyonu

0otor başına sarım yapılabilir

$kıllı kurulum y¸netimi son pozisyonX 
düzeltme imkanı sXnar

6on pozisyon statü endikat¸rü �(6I�  
eksik son pozisyonları bildirir

6abit stoperler ile veya sabit stoperler olmadan 
son pozisyonlar basitçe programlanabilir

3��C�� ... 3��C��

R��C�� ... R���C��

Ͼ(
skiϿ 

tip
 ta

nım
ı

26



�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����C�� 423 4631 4761 13 401 35

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

R�����C�� 471 5112 5282 17 402 45

R������C�� 471 5112 5282 17 402 45

R������C�� 500 5402 5572 17 402 45

R������C�� 525 5652 5822 17 402 45

R������C�� 539,5 579,52 596,52 17 402 45

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

1 2�6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 2�6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

l3
l2

l4 l5l1

æsteÝe g¸re seçilebilen �bara pozisyon 
programlama olanaÝı

��bvericiye kadar tekli� grup ve merkezi 
kontrol mümkün

�st yumuşak stoper

PanjXr elemanındaki değişikliklere dinamik tork 
uyarlama

Geleneksel tek işlevli bir tXşla yerinden 
kumanda

�zel Ionksiyonlar daKa kolay ayarlanabilir

$ra pozisyonlar ¸nceden silme işlemi ger©ek-
leştirmeden değiştirilebilir
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Entegre B�7ronic radyo sinyali alıcılı 
panjur motorları

3��B�� ... 3��B��

�ne çıkan ¸zellik: 3ozisyon ve durum geri 
bildirimi ve açılabilir tekrarlama Ionksiyonu

æki y¸nlü radyo sinyali alıcısı ve haIıza 
Ionksiyonu entegre edilmiştir � 0otor� 
pozisyonXnX ve dXrXm bilgilerini kXmanda 
ciKazına geri bildirir

.1;�5) standardına XyXmlXdXr ve bX sayede 
ev otomasyon kXrXlXmlarına kolaylıkla entegre 
edilebilir

�� adete kadar verici tanıtılabilir

Çevrim zamanları el vericileri ve &entral&ontrol 
ile programlanabilir

İsteğe g¸re se©ilebilen � ara pozisyonX verici 
ile programlama veya bX pozisyonlara Kareket 
etme veya Ker pozisyondan otomatik fonksiyon 
olanağı

Hassas engel algılama.  
0otor bir engelle karşılaşınca dXrXr ve otomatik 
olarak geri Kareket eder

<8.A5I y¸nde blokaj algılama �donma 
emniyeti�

2tomatik tente XzXnlXğX dengelemeli üst 
donma emniyeti ek olarak etkinleştirilebilir

$skı kilit sistemlerinde baskı kXvveti otomatik 
olarak artırılır

$kıllı kurulum y¸netimi son pozisyonX 
düzeltme imkanı sXnar

6on pozisyonlar hassas bir şekilde 
ayarlanabilir Ϸ Gereksinimlere bağlı olarak 
son pozisyonlar ©ok Kassas bir şekilde de 
ayarlanabilir

3�����B�� 2009 520 003 0 2009 520 001 0 5 16 64 0,35 80 *

3�����B�� 2009 520 004 0 2009 520 002 0 9 16 64 0,47 110 *

R�����B�� 2010 520 001 0 8 17 64 0,45 100 *

R������B�� 2010 520 002 0 12 17 64 0,50 110 *

R������B�� 2020 520 001 0 20 17 64 0,70 160 *

R������B�� 2030 520 001 0 30 17 64 0,90 210 *

R������B�� 2040 520 001 0 40 17 64 1,15 260 *
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1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler

R��B�� ... R���B��

1ot: +assas engel algılama i©in motor adapt¸rü ve Kalkaları sayfa ��� itibarıyla bXlabilirsiniz.

 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

��



�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����B�� 423 4631 4761 13 401 35

3�����B�� 451 4911 5041 13 401 35

R�����B�� 471 5112 5282 17 402 45

R������B�� 471 5112 5282 17 402 45

R������B�� 500 5402 5572 17 402 45

R������B�� 525 5652 5822 17 402 45

R������B�� 539,5 579,52 596,52 17 402 45

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

1 2�6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 2�6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

2tomatik son pozisyon ayarı Ϸ İster sabit borX 
birleştiriciler� ister esnek yaylı askılar kXllanılsın� 
sabit stoperler kXllanıldığında motor otomatik 
olarak son pozisyonX algılar

�st yumuşak stoper

PanjXr elemanındaki değişikliklere dinamik tork 
uyarlama

6ineklik koruma Ionksiyonu

 Ϸ İster sabit borX 
birleştiriciler� ister esnek yaylı askılar kXllanılsın� 
sabit stoperler kXllanıldığında motor otomatik 

PanjXr elemanındaki değişikliklere dinamik tork 
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l4 l5l1
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Elektronik limit sZitchli  
60, panjur motorları

R��6�� ... R���6��

$skı kilit sistemlerinde baskı kXvveti otomatik 
olarak artırılır

6on pozisyon statü endikat¸rü �(6I� ile  
akıllı kurulum y¸netimi

�st yumuşak stoper

PanjXr elemanındaki değişikliklere dinamik tork 
uyarlama

Elektronik limit sZitch

Hassas engel algılama: 0otor bir engelle 
karşılaşınca dXrXr ve otomatik olarak geri 
Kareket eder� esnek borX birleştiriciler �yaylar� 
kXllanıldığında bile

<8.A5I y¸nde blokaj algılama �donma 
emniyeti�

2tomatik tente XzXnlXğX dengelemeli üst 
donma emniyeti ek olarak etkinleştirilebilir

6ineklik koruma Ionksiyonu

R�����6�� 2010 120 503 0 8 17 64 0,45 100 *

R������6�� 2010 120 504 0 12 17 64 0,50 110 *

R������6�� 2020 120 502 0 20 17 64 0,75 160 *

R������6�� 2030 120 502 0 30 17 64 0,90 205 *

R������6�� 2040 120 502 0 40 17 64 1,15 260 *

�rü
n kodX

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:

�

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
7eknik veriler

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44


 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

��



%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

R�����6�� 471 5112 5282 17 402 45

R������6�� 471 5112 5282 17 402 45

R������6�� 500 5402 5572 17 402 45

R������6�� 524 5642 5812 17 402 45

R������6�� 539 5792 5962 17 402 45

1 2�6�� ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

l3
l2

l4 l5l1

2tomatik son pozisyon ayarı Ϸ İster sabit borX 
birleştiriciler� ister esnek yaylı askılar kXllanılsın� 
sabit stoperler kXllanıldığında motor otomatik 
olarak son pozisyonX algılar

(lektronik tetikleme algılamalı termal koruma

Hem saÝ hem sol montaj için uygundur
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Elektronik limit sZitchli  
tente motorları

3����36 ... 3����36

�ne çıkan ¸zellik: 6toperli veya stopersiz 
bir©ok g¸lgelendirme sisteminde üniversal 
kXllanım

Elektronik limit sZitch

$vantajınız: �zel bir ayar seti gerekmeden 
motor başında bXlXnan şalterden son pozisyon 
ayarı mümkün

+er iki y¸ne otomatik geri Kareketli ve ©oklX 
testli blokaj algılama

3����36 2009 030 106 0 5 20 64 0,47 115 3

3����36 2009 030 105 0 5 30 64 0,47 115 3

3����36 2009 030 107 0 9 16 64 0,47 110 3
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7eknik veriler

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi

Ayırıcı r¸le olmadan paralel olarak baÝlanabilir

�st yumuşak stoper Ϸ .Xmaşın korXnması i©in 
kapama kXvvetleri optimXm Xyarlanır   (���9�

0otor başına sarım yapılabilir

32



l3
l2

l4 l5l1

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�

1 �� [ � � �� [ � ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3����36 448 465 477 12 17 35

3����36 448 465 477 12 17 35

3����36 448 465 477 12 17 35
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Elektronik limit sZitchli  
ϖ=,3�)i[ed 6creensϗ tente motorları

3�����E�� 2009 130 113 0 5 16 0,35 80 *

3�����E�� 2009 130 106 0 5 20 64 0,45 110 *

3�����E�� 2009 130 107 0 5 30 64 0,45 110 *

3�����E�� 2009 130 108 0 9 16 64 0,45 110 *

R�����E�� 2010 130 159 0 8 17 64 0,45 100 *

R������E�� 2010 130 160 0 12 17 64 0,50 110 *

R������E�� 2020 130 145 0 20 17 64 0,70 160 *

R������E�� 2030 130 150 0 30 17 64 0,90 210 *

R������E�� 2040 130 157 0 40 17 64 1,15 260 *
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1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler

3��E�� ... 3��E��

R��E�� ... R���E��

�ne çıkan ¸zellik: 2tomatik geri Kareketli 
ve ©oklX testli AŞAÜI y¸nde hassas engel 
algılama

Elektronik limit sZitch

$vantajınız: 6on pozisyonların otomatik 
algılanması

2tomatik geri Kareketli ve ©oklX testli <8.A5I 
y¸nde blokaj algılama �donma emniyeti�

6on pozisyon statü endikat¸rü �(6I�  
eksik son pozisyonları bildirir

�zel bir ayar seti gerekmeden motor başında 
bXlXnan şalterden son pozisyon ayarı mümkün

6on pozisyon ayarı geleneksel kXmanda 
elemanları ile ¸r. bir pako şalterle yapılabilir

ŞXnlarda kXllanılabilir� 
 � =ip 6creens
 � .ılavXzlX ve kılavXzsXz 6creens


 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

��



%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����E�� 404 13 401 35

3�����E�� 451 4911 5041 13 401 35

3�����E�� 451 4911 5041 13 401 35

3�����E�� 451 4911 5041 13 401 35

R�����E�� 471 5112 5282 17 402 45

R������E�� 471 5112 5282 17 402 45

R������E�� 500 5402 5572 17 402 45

R������E�� 529 5692 5862 17 402 45

R������E�� 539,5 579,52 596,52 17 402 45

1 2���1 ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 2�':��5�) ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

Kumaş gerginliÝi giderme Ionksiyonu 
açılabilir�kapatılabilir

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi

Ayırıcı r¸le olmadan paralel olarak baÝlanabilir

0otor başına sarım yapılabilir

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi

paralel olarak baÝlanabilir
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3��C�� ... 3��C��

Entegre radyo sinyali alıcılı  
üniversal tente motorları

3�����C��

 2009 130 117 0 5 20 64 0,45 110 *

3�����C��

 2009 130 118 0 5 30 64 0,45 110 *

3�����C��

 2009 130 119 0 9 16 64 0,45 110 *

R�����C����9�� 2010 130 167 0 2010 130 191 0** 8 17 64 0,45 100 *

R������C����9�� 2010 130 168 0 2010 130 192 0** 12 17 64 0,50 110 *

R������C����9�� 2020 130 149 0 2020 130 164 0** 20 17 64 0,70 160 *

R������C����9�� 2030 130 156 0 2030 130 169 0** 30 17 64 0,90 210 *

R������C����9�� 2040 130 162 0 2040 130 176 0** 40 17 64 1,15 260 *

R������C����9�� 2050 130 172 0 2050 130 189 0** 50 11 64 1,05 240 *

/������C����9�� 2050 130 173 0 2050 130 191 0** 50 17 64 1,40 315 *

/������C����9�� 2060 130 119 0 2060 130 128 0** 60 11 64 1,20 265 *

/������C����9�� 2060 130 120 0 2060 130 130 0** 60 17 64 1,75 380 *

/������C����9�� 2070 130 116 0 2070 130 124 0** 70 17 64 1,90 430 *

/������C����9�� 2080 130 150 0 2080 130 162 0** 80 11 64 1,40 310 *

/�������C����9�� 2120 130 117 0 2120 130 125 0** 120 11 64 1,90 435 *
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1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler

�ne çıkan ¸zellik: 6toperli veya stopersiz 
bir©ok g¸lgelendirme sisteminde üniversal 
kXllanım

�ne çıkan ¸zellik: 2tomatik kurulum 
Ionksiyonu

&entronic kontrol programı ile XyXmlX entegre 
radyo sinyali alıcılı elektronik limit sZitch

+er iki y¸ne otomatik geri Kareketli ve ©oklX 
testli blokaj algılama

æsteÝe g¸re seçilebilen �bara pozisyon 
programlama olanaÝı

Kumaş gerginliÝi giderme Ionksiyonu 
açılabilir�kapatılabilir

R��C�� ... R���C��

/���C�� ... /����C��


&�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���


�st yXmXşak stoper

36



l3
l2

l4 l5l1

%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

R�����C�� 471 5112 5282 17 402 45

R������C�� 471 5112 5282 17 402 45

R������C�� 500 5402 5572 17 402 45

R������C�� 524 5642 5812 17 402 45

R������C�� 539 5792 5962 17 402 45

R������C�� 553 5702 5872 17 402 45

/������C�� 535,5 565,53 585,53 20 303 58

/������C�� 515,5 545,53 565,53 20 303 58

/������C�� 565,5 595,53 615,53 20 303 58

/������C�� 565,5 595,53 615,53 20 303 58

/������C�� 535,5 565,53 585,53 20 303 58

/�������C�� 565,5 595,53 615,53 20 303 58

1 �� [ � � �� [ � ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 ':��5�) ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
3 2�':��5�) ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

Geleneksel tek işlevli tXşla yerinden kumanda

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi

.asetli tenteler i©in artırılmış kapama kuvveti

$ra pozisyonlara KerKangi bir konXmdan 
gelinebilir

�� vericiye kadar tekli� grup ve merkezi 
kontrol mümkün

�st yumuşak stoper Ϸ .Xmaşın korXnması i©in 
kapama kXvvetleri   &���9� optimXm Xyarlanır

0otor başına sarım yapılabilir
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3�����C�� 2009 130 130 0 5 20 64 0,45 110 *

3�����C�� 2009 130 131 0 9 16 64 0,47 110 *

R�����C�� 2010 130 181 0 8 17 64 0,45 100 *

R������C�� 2010 130 182 0 12 17 64 0,50 110 *

R������C�� 2020 130 159 0 20 17 64 0,70 160 *

R������C�� 2030 130 164 0 30 17 64 0,90 210 *

R������C�� 2040 130 170 0 40 17 64 1,15 260 *

/������C�� 2050 130 183 0 50 17 64 1,4 315 *

/������C�� 2070 130 120 0 70 17 64 1,9 430 *

/������C�� 2080 130 158 0 80 11 64 1,4 310 *

/�������C�� 2100 130 103 0 100 11 64 1,56 354 *

/�������C�� 2120 130 121 0 120 11 64 1,9 435 *
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1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

Kilitleme sistemleri için entegre 
radyo sinyali alıcılı tente motorları

3��C�� ... 3��C��

7eknik veriler

R��C�� ... R���C��

/���C�� ... /����C��

&entronic kontrol programı ile XyXmlX entegre 
radyo sinyali alıcılı elektronik limit sZitch

Rüzgar geçirmez 6creens �kilitleme sistemi� 
için kullanılabilir

+er iki y¸ne otomatik geri Kareketli ve ©oklX 
testli blokaj algılama 

&entronic kXmanda elemanı ile kolay son 
pozisyon ayarı

Geleneksel tek işlevli tXşla yerinden kumanda

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi

$kıllı kurulum y¸netimi

6on pozisyon statü endikat¸rü �E6,�  
eksik son pozisyonları bildirir

ŞXnlarda kXllanılabilir� 
 � .ilitleme sistemleri


 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

��



%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

3�����C�� 453 5931 5061 13 401 35

R�����C�� 471 5111 5281 17 401 45

R������C�� 471 5111 5281 17 401 45

R������C�� 500 5401 5571 17 401 45

R������C�� 524 5641 5911 17 401 45

R������C�� 539 5791 5961 17 401 45

/������C�� 536 5661 5861 20 301 58

/������C�� 566 5961 6161 20 301 58

/������C�� 536 5661 5861 20 301 58

/�������C�� 566 5961 6161 20 301 58

/�������C�� 566 5961 6161 20 301 58

1 ':��5�) ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

�st yumuşak stoper Ϸ .Xmaşın korXnması i©in 
kapama kXvvetleri optimXm Xyarlanır

0otor başına sarım yapılabilir

l3
l2

l4 l5l1
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3��C�� ... 3��C��

Entegre radyo sinyali alıcılı  
ϖ=,3�)i[ed 6creensϗ tente motorları

1ominal gerilim: ���b9�A& � ��b+z     �alışma şekli: 6� � dk.     Koruma tipi: IP44

7eknik veriler

3�����C�� 2009 130 114 0 5 20 64 0,45 110 *

3�����C�� 2009 130 115 0 5 30 64 0,45 110 *

3�����C�� 2009 130 116 0 9 16 64 0,45 110 *

R�����C�� 2010 130 163 0 8 17 64 0,45 100 *

R������C�� 2010 130 164 0 12 17 64 0,50 110 *

R������C�� 2020 130 147 0 20 17 64 0,70 160 *

R������C�� 2030 130 152 0 30 17 64 0,90 210 *

R������C�� 2040 130 159 0 40 17 64 1,15 260 *

�rü
n kodX

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı 

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i 

    
�:

�
%ağlantı k

ablosX  

    
�m

�

R��C�� ... R���C��

�ne çıkan ¸zellik: 2tomatik geri Kareketli 
ve ©oklX testli AŞAÜI y¸nde hassas engel 
algılama

&entronic kontrol programı ile XyXmlX entegre 
radyo sinyali alıcılı elektronik limit sZitch

$vantajınız: 6on pozisyonların otomatik 
algılanması

2tomatik geri Kareketli ve ©oklX testli <8.A5I 
y¸nde blokaj algılama �donma emniyeti�

$kıllı kurulum y¸netimi son pozisyonX 
düzeltme imkanı sXnar

6on pozisyon statü endikat¸rü �(6I�  
eksik son pozisyonları bildirir

æsteÝe g¸re seçilebilen �bara pozisyon 
programlama olanaÝı

Kumaş gerginliÝi giderme Ionksiyonu 
açılabilir�kapatılabilir

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi

ŞXnlarda kXllanılabilir� 
 � =ip 6creens
 � .ılavXzlX ve kılavXzsXz 

6creens

1ot: +assas engel algılama i©in motor adapt¸rü ve Kalkaları sayfa ��� itibarıyla bXlabilirsiniz.

 &�plXg bağlantı kabloları ©eşitli se©eneklerde ve XzXnlXklarda temin edilebilir ve ayrı olarak sipariş verilebilir �bkz. tablo� sayfa ���

��



%ağlantı k
ablosX  

    
�m

�
�l©ü �mm olarak� l1 l2 l3 l4 l5 � c

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

3�����C�� 453 4931 5061 13 401 35

R�����C�� 471 5112 5282 17 402 45

R������C�� 471 5112 5282 17 402 45

R������C�� 500 5402 5572 17 402 45

R������C�� 524 5642 5812 17 402 45

R������C�� 539 5792 5962 17 402 45

1 2���1 ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir
2 2�':��5�) ����� ��� ��� �� motor adapt¸rü genişliği� sayfa ���� başka bir motor adapt¸rü se©ildiğinde l2� l3 ve l5 ¸l©üleri değişir

0otor başına sarım yapılabilir

$ra pozisyonlara KerKangi bir konXmdan 
gelinebilir

�� vericiye kadar tekli� grup ve merkezi 
kontrol mümkün

Geleneksel tek işlevli tXşla yerinden kumanda

 KerKangi bir konXmdan 

tekli� grup ve merkezi 

Geleneksel tek işlevli tXşla yerinden kumanda

l3
l2

l4 l5l1
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1ot: -alXzi motorları i©in aksesXarları sayfa ���
de bXlabilirsiniz. 'elme şablonları sayfa ��� ve ���
de yer almaktadır.

'��� Ϗ '���

-aluzi motorları

'��� 2005 999 023 0 2005 999 022 0 2 x 3 23 67 0,42 95

'��� 2005 999 025 0 2005 999 024 0 2 x 5 22 67 0,67 140

'��� 2005 999 021 0 2005 999 020 0 10 23 97 0,51 115

�rü
n kodX

    
6ol m

ontaj 

    
    

�6
ol d

evir
li�

�rü
n kodX

    
6ağ m

ontaj

    
    

�6
ağ devir

li�

7ork �1
m�

'evir
 sayısı �d

k.-1 �

/im
it s

Zitc
K aralığ

ı  

    
�d

evir
�

Anma akım
ı �A

�

Gü© giriş
i �:

�

�l©ü �mm olarak� b l1 l2 l3 c d

'��� 38 239,9 159,9 128  55 41

'��� 38 239,9 159,9 128  55 41

'��� 203,7 13,3  161  50

1ominal gerilim: ��� 9�A& � ��+z     æşletme türü: '���� '���� .% � dk.� '���� .% �bdk.     Koruma tipi: IP54

2rta motor '����'��� 8© motorX '���

�ne çıkan ¸zellik: İ© tarafta bXlXnan� g¸rünmez 
sabitleme kıska©larına saKip Xyarlanmış bi©im 
sayesinde başlık rayına kolaylıkla monte 
edilebilir

0odüler yapılı aksesXarlara saKip 
standartlaştırılmış motorlar

$lt ve üst son pozisyon ayarlanabilir

0antar bXton ile üst son pozisyonda  
hassas kapatma

'¸küm geçmeli baÝlantılı ���bm 
uzunluÝunda motor kablosu

c

l3
l2

l1b d

l2
l3

l1

c

7eknik veriler

��



Gü© giriş
i �:

�

7erimler

-alXzi motorları� tip tanımları

0üteakip ürünler

-alXzi motorları portf¸yü gelişimi

 � '���
 � '���
 � '���
 � '���
 � '���%
 � '��� A(

 � '���
 � '���
 � '���%
 � '��� A(

 � '���
 � '���
 � '���
 � '���%
 � '��� A(

 � '��� �'���s�
 � '��� �'���s�
 � '���
 � '���% �'��� s%�
 � '��� A( �'��� sA(�

'���

'���

'���

'���

<apı serisi D2  �� /imit sZitch tipi

 � '�� 8© motorX� ��b1m
 � '�� 2rta motor� � [ �b1m
 � '�� 2rta motor� � [ ���b1m veya � [ �b1m
 � '�� 2rta motor� � [ ���b1m veya � [ �b1m

 � �� � ��� Alt ve üst son pozisyon ayarlanabilir� üst son  
pozisyon i©in mantar bXton

 � �� � ��� Çalışma konXmXndaki panjXr�tenteler i©in üst son 
pozisyon mantar bXton� alt son pozisyon ©ift limit sZitcK

 � ��� (lektronik son pozisyon ayarı

  

/imit sZitch tipi<apı serisi
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Çekme yükü verileri� tek par©alı panjXr zırKları i©in referans değerlerdir.  
�Çekme yükü verileri kg olarak�
PanjXra ¸zgü sürtünme dikkate alınmıştır �����

�rnek:

%orX � ��bmm
PanjXr yüksekliği ����bm
Profil kalınlığı ��bmm
��bkg zırK ağırlığı

6onuç tip: R��

0��� (��� &��� %��� 0�� tipleri i©in

Boru çapı �mm� �� �� �� ��� ���

3anjur yüksekliÝi �m� 1,4 2,2 1,4 2,2 1,4 2,2 2,2 3 2,2 3

3roIil kalınlıÝı �mm� 14 14 14 14 14 14 19 19 19 19

7ip 1m� dev dk.-1 kg kg kg kg kg kg kg kg kg kg

R4 4/17 7 6 7 6 6 6

R8 8/17 16 15 15 14 15 13

R12 12/17 24 22 23 21 22 20

R20 20/17 41 37 39 35 37 34

R30 30/17 61 55 58 53 56 50

R40 40/17 78 72 74 69 71 66 52 50 48 46

R50 50/11 102 92 97 88 94 84

L60 60/11 122 111 116 106 112 101 83 79 78 72

L70 70/17 138 128 132 122 126 117 93 99 86 92

L80 80/11 163 148 156 141 150 135 111 106 104 98

L120 120/11 245 222 233 211 225 202 167 159 156 145

3

19

kg

48 46

78 72

86 92

104 98

145

3anjur motorları yük tablosu

Boru çapı �mm� �� �� ��

3anjur yüksekliÝi �m� 1,4 2,2 1,4 2,2 1,4 2,2 1,4 2,2 1,4 2,2

3roIil kalınlıÝı �mm� 8 8 8 8 14 14 8 8 14 14

7ip 1m� dev dk.-1 kg kg kg kg kg kg kg kg kg kg

P5 5/16 15 13 13 12 11 9 12 11 10 9

P5 5/20 15 13 13 12 11 9 12 11 10 9

P5 5/30 15 13 13 12 11 9 12 11 10 9

P9 9/16 27 23 25 22 21 18 22 20 20 17

P13 13/9 38 33 35 31 30 26 31 29

R4 4/17 10 9 8 7 9 8 8 7

R8 8/17 22 19 18 15 20 18 17 15

R12 12/17 33 29 27 23 30 27 26 23

R20 20/17 55 49 44 38 50 45 43 38

R30 30/17 83 73 73 62 75 68 64 57

R40 40/17 122 106 112 100 92 79 100 93 84 75

R50 50/11 139 123 122 103 125 114 107 94
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Entegr. radyo sinyali alıcısı Elektronik limit sZitch 0ekanik limit sZitch

C01 B01 E03 S01 M04 M05 M06 M17

7ip� mm olarak 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� / �� ��� R �� ��� / �� ��� / �� ��� R �� ���

7ork� 1m olarak  5 Ϸ 9  8 Ϸ 40  5 Ϸ 9  8 Ϸ 40 � Ϸ �  8 Ϸ 30 � Ϸ �  8 Ϸ 40 � Ϸ �� � Ϸ �� �� Ϸ ��� �� Ϸ �� �� Ϸ ��� �� Ϸ ��� 4

'evir sayısı� ��dk. olarak 16 17 16 17 16 17 16 17 � Ϸ �� �� Ϸ �� 11 �� Ϸ �� 11 2,5 + 3 + 8 17

Radyo sinyali &entronic &entronic %�7ronic %�7ronic

7akılabilir baÝlantı kablosu  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9'E� 1) denetim mührü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'oÝru akım  ´  

Kol  ´   ´  

<aylı askı  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$skı kilit sistemleri  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6on pozisyon ayarı

0otor başından  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yar kablosu ile  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Radyo sinyali vericisi ile  ´   ´   ´   ´  

�st stoper alt stopere  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st stoper alt noktaya  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st nokta alt stopere  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st nokta alt noktaya  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'iÝer Ionksiyonlar

$kıllı kurulum y¸netimi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

E6,�6on pozisyonlar statü endikat¸rü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi  ´   ´   ´   ´    ´   ´   ´   ´  

$şaÝı hareket engel algılama�
esnek yaylı askılarla  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$şaÝı hareket engel algılama�
sabit boru birleştiricilerle  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

<umuşak engel algılama�
geri hareketli  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st donma emniyeti  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$lt donma emniyeti� 
yukarı harekette blokaj algılama  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$lt donma emniyeti� 
<ukarı harekette geri hareketli blokaj 
algılama

 ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6ineklik koruma Ionksiyonu  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st yumuşak stoper  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'inamik tork uyarlama  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yırıcı r¸le olmadan paralel olarak 
baÝlanabilir  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

3anjur motorları  
Ionksiyon daÝılımı

��



Entegr. radyo sinyali alıcısı Elektronik limit sZitch 0ekanik limit sZitch

C01 B01 E03 S01 M04 M05 M06 M17

7ip� mm olarak 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� 3 �� ��� R �� ��� / �� ��� R �� ��� / �� ��� / �� ��� R �� ���

7ork� 1m olarak  5 Ϸ 9  8 Ϸ 40  5 Ϸ 9  8 Ϸ 40 � Ϸ �  8 Ϸ 30 � Ϸ �  8 Ϸ 40 � Ϸ �� � Ϸ �� �� Ϸ ��� �� Ϸ �� �� Ϸ ��� �� Ϸ ��� 4

'evir sayısı� ��dk. olarak 16 17 16 17 16 17 16 17 � Ϸ �� �� Ϸ �� 11 �� Ϸ �� 11 2,5 + 3 + 8 17

Radyo sinyali &entronic &entronic %�7ronic %�7ronic

7akılabilir baÝlantı kablosu  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9'E� 1) denetim mührü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'oÝru akım  ´  

Kol  ´   ´  

<aylı askı  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$skı kilit sistemleri  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6on pozisyon ayarı

0otor başından  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yar kablosu ile  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Radyo sinyali vericisi ile  ´   ´   ´   ´  

�st stoper alt stopere  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st stoper alt noktaya  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st nokta alt stopere  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st nokta alt noktaya  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'iÝer Ionksiyonlar

$kıllı kurulum y¸netimi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

E6,�6on pozisyonlar statü endikat¸rü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi  ´   ´   ´   ´    ´   ´   ´   ´  

$şaÝı hareket engel algılama�
esnek yaylı askılarla  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$şaÝı hareket engel algılama�
sabit boru birleştiricilerle  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

<umuşak engel algılama�
geri hareketli  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st donma emniyeti  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$lt donma emniyeti� 
yukarı harekette blokaj algılama  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$lt donma emniyeti� 
<ukarı harekette geri hareketli blokaj 
algılama

 ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6ineklik koruma Ionksiyonu  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�st yumuşak stoper  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'inamik tork uyarlama  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yırıcı r¸le olmadan paralel olarak 
baÝlanabilir  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  
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7ente motorları  
yük tablosu
ŞX tipler i©in� 0��� 0��� P6 ve &�� � �� mm �5�� � �� mm �/�

� m ��� m � m ��� m � m ��� m � m

Kol sayısı Genişlik �m� � R � / � R � / � R � / � R � / � R � / � R � / � R � /

2 3 30 44 30 44 30 40 50 44 50 44 50 44

2 4,5 30 44 30 44 40 40 50 44 50 44 50 44

2 6 30 44 40 44 40 40 50 44 50 44 50 44

3 4,5 40 44 40 44 50 44 50 60 80 80 80

3 6 40 44 40 44 50 44 50 60 80 80 80

3 7,5 40 44 40 44 50 44 50 60 80 80 80

4 6 50 60 50 60 60 80 120 120 120

4 7,5 50 60 50 60 60 80 120 120 120

4 9 50 60 50 60 60 80 120 120 120

7ente motorları  
Ionksiyon daÝılımı

0ekanik limit sZitch Elektronik limit sZitch Entegr. radyo sinyali alıcısı

M04 M05 PS E18 C12 C16 C18

7ip �boru çapı�� mm olarak 3 ����� R ����� / ����� R ����� / ����� 3 ����� 3 �� ��� R ����� 3 ����� R ����� / ����� 3 ����� R ����� / ����� 3 �� ��� R �� ���

7ork� 1m olarak � Ϸ �� � Ϸ �� �� Ϸ ��� �� Ϸ �� �� Ϸ ��� � Ϸ � � Ϸ � � Ϸ �� � Ϸ � � Ϸ �� �� Ϸ ��� � Ϸ � � Ϸ �� �� Ϸ ��� � Ϸ � � Ϸ ��

'evir sayısı� ��dk. olarak � Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� 17 �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� 17 �� Ϸ �� �� Ϸ �� 17

7akılabilir baÝlantı kablosu  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9'E�1) denetim mührü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6on pozisyon ayarı

0otor başından  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yar kablosu ile  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Radyo sinyali vericisi ile  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ışarı noktası içeri noktasına  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ışarı noktası içeri stopere  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

æçeri stoper kilitlemeye serbestçe 
programlanabilir  ´   ´   ´  

'iÝer Ionksiyonlar

2tomatik kurulum  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$kıllı kurulum y¸netimi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

2tomatik kumaş gerginleştirme  
�kış bahçesi tentesi�  ´   ´   ´  

Kumaş gerginliÝi giderme  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

æçeri harekette blokaj algılama  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Kasetli tenteler için artırılmış kapama kuvveti  ´   ´   ´  

�st yumuşak stoper  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yırıcı r¸le olmadan paralel olarak baÝlanabilir  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

��



9arsayım� ��bmm borX �
��r ©ıkış a©ısı

%ilgiler i©in sorXmlXlXk kabXl edilmez. 7ente 
ve tip ©eşitliliği ve bXna bağlı farklı motor gücü 
gereksinimleri sebebiyle bX 1m verileri sadece 
referans değerler olarak g¸rülmelidir. 

� m ��� m � m ��� m � m ��� m � m

Kol sayısı Genişlik �m� � R � / � R � / � R � / � R � / � R � / � R � / � R � /

2 3 30 44 30 44 30 40 50 44 50 44 50 44

2 4,5 30 44 30 44 40 40 50 44 50 44 50 44

2 6 30 44 40 44 40 40 50 44 50 44 50 44

3 4,5 40 44 40 44 50 44 50 60 80 80 80

3 6 40 44 40 44 50 44 50 60 80 80 80

3 7,5 40 44 40 44 50 44 50 60 80 80 80

4 6 50 60 50 60 60 80 120 120 120

4 7,5 50 60 50 60 60 80 120 120 120

4 9 50 60 50 60 60 80 120 120 120

0otor torkX �1m� ©ıkış XzXnlXğXna �m� bağlıdır

0ekanik limit sZitch Elektronik limit sZitch Entegr. radyo sinyali alıcısı

M04 M05 PS E18 C12 C16 C18

7ip �boru çapı�� mm olarak 3 ����� R ����� / ����� R ����� / ����� 3 ����� 3 �� ��� R ����� 3 ����� R ����� / ����� 3 ����� R ����� / ����� 3 �� ��� R �� ���

7ork� 1m olarak � Ϸ �� � Ϸ �� �� Ϸ ��� �� Ϸ �� �� Ϸ ��� � Ϸ � � Ϸ � � Ϸ �� � Ϸ � � Ϸ �� �� Ϸ ��� � Ϸ � � Ϸ �� �� Ϸ ��� � Ϸ � � Ϸ ��

'evir sayısı� ��dk. olarak � Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� 17 �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� �� Ϸ �� 17 �� Ϸ �� �� Ϸ �� 17

7akılabilir baÝlantı kablosu  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9'E�1) denetim mührü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6on pozisyon ayarı

0otor başından  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yar kablosu ile  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Radyo sinyali vericisi ile  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ışarı noktası içeri noktasına  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ışarı noktası içeri stopere  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

æçeri stoper kilitlemeye serbestçe 
programlanabilir  ´   ´   ´  

'iÝer Ionksiyonlar

2tomatik kurulum  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$kıllı kurulum y¸netimi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

2tomatik kumaş gerginleştirme  
�kış bahçesi tentesi�  ´   ´   ´  

Kumaş gerginliÝi giderme  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

2tomatik tente uzunluÝu dengelemesi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

æçeri harekette blokaj algılama  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Kasetli tenteler için artırılmış kapama kuvveti  ´   ´   ´  

�st yumuşak stoper  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

$yırıcı r¸le olmadan paralel olarak baÝlanabilir  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  
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7akılabilir %(&.(5 
bağlantı kablosX

 � Çeşitli &�plXg takılabilir bağlantı kabloları sayesinde 
yüksek esneklik.

 � 9idalama gerekmez� bX sebeple kolaylıkla monte 
edilebilir�s¸külebilir.

 � 0otor başına sarım yapılabilir
 � Koruma tipi ,3��
 � İnce X©lX yaygın olarak kullanılan bir kontrol kalemi 

motora montaj�motordan s¸kme i©in yeterlidir.
 � Beyaz kablo g¸rünen alanda dikkat ©ekmeden entegre 

edilmesini sağlar.
 � 89 dayanıklı kauçuk kablo
 � 6iyah kablo koyX renkli veya siyaK elemanlarda dikkat 

©ekmeyen entegrasyon sağlar.
 � PanjXr kXtXsXnda kXrXlX dXrXmdayken kablonXn 

s¸külmesi genellikle mümkündür �kXrXlXm dXrXmXna 
g¸re�.

BaÝlantı kablosu �m� Renk �rün kodu

��� m %eyaz 2010 270 603 0

� m %eyaz 2010 270 408 0

� m %eyaz 2010 270 442 0

� m 6iyaK 2010 270 464 0

� m %eyaz 2010 270 380 0

� m 6iyaK 2010 270 541 0

� m %eyaz 2010 270 421 0

� m 6iyaK 2010 270 698 0

�� m %eyaz 2010 270 423 0

�� m 6iyaK 2010 270 699 0

'amar uç kovanlı

7emin edilebilir kablo se©enekleri

Hirschmann Iişli
7ip 67A6 �1� emniyet kXlpX daKil

Becker kuplajlı

BaÝlantı kablosu �m� Renk �rün kodu

��� m %eyaz 2010 270 432 0

��� m %eyaz 2010 270 384 0

��� m 6iyaK 2010 270 499 0

� m %eyaz 2010 270 383 0

� m 6iyaK 2010 270 501 0

��� m 6iyaK 2010 270 503 0

� m 6iyaK 2010 270 505 0

�� m 6iyaK 2010 270 507 0

BaÝlantı kablosu �m� Renk �rün kodu

����� m 6iyaK 2010 270 653 0
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0ontaj aracı

 

 � %ir tarafı montaj i©indir
 � %ir tarafı s¸kme i©indir
 � &�PlXg fişi güvenli bir şekilde yerine otXrtXlXr ve ©ıkarılır 
 � &�PlXg aracı� bağlantı kablosX boyXnca ilerletilerek 

kolaylıkla ve güvenli bir şekilde yerleştirilir
 � %orX ©apı �� ve ��bmm olan motorlar i©in

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

.ontrol kalemi ile montaj

İnce X©lX kontrol kalemi

.lack

.avrama XcX .avrama kolX

1.

2.

1.

2.

0ontaj tarafı

&�plXg aracı

6¸kme tarafı

.ontrol kalemi ile s¸kme

6¸kme aracı
0otor adapt¸rü i©in 
s¸kme aleti

&�PlXg fişi güvenli bir şekilde yerine otXrtXlXr ve ©ıkarılır 
&�PlXg aracı� bağlantı kablosX boyXnca ilerletilerek 
kolaylıkla ve güvenli bir şekilde yerleştirilir

&�plXg aracı ile s¸kme

&�plXg aracı ile montaj
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Genel bakış 

Kontrol üniteleri

Kablolu kontrol üniteleri ��

Şalter�7Xş ��

7ekli ve grXp kontrol ciKazları ��

%ellek tXşX ��

=amanlayıcılar ��

5üzgar ve tente sistemi kontrol ünitesi ��

Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri ��

5adyo sinyali vericisi ��

5adyo sinyali alıcısı ��

5adyo sinyalli sens¸rler ��

5adyo sinyalli setler ��

%eck�2�7ronic Ϸ 7üp motorlar i©in makaralı
kapı kontrol üniteleri �� 

B�7ronic radyo sinyalli kontrol üniteleri ��

K1;�R) radyo sinyali alıcısı ���

K1;�R) radyo sinyali vericisi ���

K1;�R) radyo sinyalli sens¸rler ���

$dapt¸r çerçevesi� alp beyazı ���

$ksesuarlar ���

Kontrol programı ve genel bakış

&entronic ���

.ablolX ©¸zümler ���

%�7ronic kontrol programı ���

��



%ecker enerji verimliliği konXsXndaki 
partnerinizdir. (nerji damgamız bXnXn 
teminatıdır.

%ecker ürünleri Almanya
da üretilir ve 
yüksek kalite standartlarını karşılar. 
�0ade in Germany� damgamız bXnXn 
teminatıdır.
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Kablolu kontrol üniteleri
Şalter � 7Xş

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de �A � ��� 9�A&

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de �A � ��� 9�A&

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

 � .ilitlemeli şalter veya tXş olarak kXllanılabilir
 � +er bir tXş i©in bir fonksiyon �<Xkarı� 6top� Aşağı�
 � İnce sıva üstü g¸vde

(asy&ontrol (&��

(asy&ontrol (&��  � .ilitlemeli şalter veya tXş olarak kXllanılabilir
 � +er bir tXş i©in bir fonksiyon �<Xkarı� 6top� Aşağı�
 � 7üm �b�� sıva altı anaKtar kXtXlarına monte edilebilir

Şalter � 7Xş

Şalter � 7Xş

��



��
bm

m

��bmm ��bmm 

 ���� mm

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri
 

 �
� 

m
m

��bmm ��bmm 

EC41

Tüp motor

EC42

Tüp motor
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�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim �b9� '&

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim �b9� '&

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 6ıva üstü

 � Ayrıca &entronic ve .1;�5) radyo sinyali standardına da XyXmlXdXr
 � 'Xvar montajı kolaylıkla ger©ekleştirilebilir
 � /(' g¸stergeli �bkanallı dXvar vericisi
 � %ir©ok üreticinin şalter programına entegre edilebilir� 
 � %erker� 6�� %�� %� � Gira� 6tandard� (�� (vent� (sprit � -Xng� A6� A���� 

A�&reation� A�&reation�Glas� A�PlXs � 0erten� 0�6mart� 0�Arc� 0�Plan� 
0�Plan�Glas� 0�� Attelier� 0�6tar � +ager� kallysto.pXr� kallysto.stil� 
kallysto.art � P(+A� AXra � (/62� -oy � %XscK�-aeger� %alance�6I ve 
�� [ ��bmm
lik merkezi plaka ¸l©üsüne saKip diğer üreticiler

 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol

 � Ayrıca &entronic ve .1;�5) radyo sinyali standardına da XyXmlXdXr
 � 'Xvar montajı kolaylıkla ger©ekleştirilebilir
 � /(' g¸stergeli � kanal
 � %ir©ok üreticinin şalter programına entegre edilebilir�  

%erker� 6�� %�� %� � Gira� 6tandard� (�� (vent� (sprit � -Xng� A6� A���� 
A�&reation� A�&reation�Glas� A�PlXs � 0erten� 0�6mart� 0�Arc� 0�Plan� 
0�Plan�Glas� 0�� Attelier� 0�6tar � +ager� kallysto.pXr� kallysto.stil� 
kallysto.art � P(+A� AXra � (/62� -oy � %XscK�-aeger� %alance�6I ve 
�� [ ��bmm
lik merkezi plaka ¸l©üsüne saKip diğer üreticiler

 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol

(asy&ontrol (&���

(asy&ontrol (&���

�bkanallı dXvar vericisi

�bkanallı dXvar vericisi

Kablolu kontrol üniteleri
Şalter � 7Xş

��



Tüp motorRadyo sinyalli motor

EC711 EC711

L

In
d.

In
d.

LN

4034 200 22 1 0
Cent ro I

N N

L

230V/50H zIP 20

µ
~

3A
 23

0 V Radyo 
sinyali 
alıcısı

EC715

L

In
d.

In
d.

LN

4034 200 22 1 0
Cent ro I

N N

L

230V/50H zIP 2 0

µ
~

3A
 23

0 V

Tüp motorRadyo sinyalli motor
Radyo 
sinyali 
alıcısı

  ��bmm

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri
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Kablolu kontrol üniteleri
7ekli ve grXp kontrol ciKazları

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de �A � ��� 9�A&

.orXma tipi IP30

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

�rün kodu ���� ��� ��� � �8C���

 � 7üm şalter programlarıyla kombine edilebilir
 � .Xmanda elemanının arkasında tüm derin sıva altı anaKtar kXtXlarına 

kolayca monte edilebilir
 � =amanlayıcılar ve tente sistemi kontrol üniteleri ¸nceden ©alıştırılabilir
 � -alXzi modX� (lle kontrol işletmesi ile jalXzi lamellerinin Kassas ayarı
 � Potansiyelsiz bağlantı mümkün

8nit&ontrol 8&��

UC45 
%ağlantı dolabı montajı i©in tekli ve grXp kontrol ciKazı

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� 9�A& � �� Ϸ �� +z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9�A&

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

8nit&ontrol 8&��  � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 
sağlayan sürgülü şalter

 � (k bir kXmanda elemanı bağlanabilir
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � -alXzi modX� (lle kontrol işletmesi ile jalXzi lamellerinin Kassas ayarı

7ekli ve grXp kontrol ciKazı

7ekli ve grXp kontrol ciKazı


* 1ot: Adapt¸r ©er©evelerini sayfa ���
da bXlabilirsiniz.

��



Tüp motor

Tekil için 
yukarı/
aşağı 
tuşu

Tekil için 
yukarı/
aşağı 
tuşu

Merkezi, 
zamanlayıcı 
TC52

Tüp motor
UC 42 UC 424031 200 010 0

Centronic UnitCont rol UC42

Ind.

Ind.

N L L C

M M
L

N230V / 50Hz / 4V A

Zentral

Zentral

Im
ax 5

A

4031 200 010 0
Centronic UnitCont rol UC4 2

Ind.

Ind.

N L L C

M M
L

N230V / 50Hz / 4V A

Zentral

Zentral

Im
ax 5A

AUTOAUTO AUTO

UC52 
Tekil

UC52 
Tekil

UC52 
Merkez

Tüp motorTüp motor

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri

���� mm ���� mm 

  ���� mm
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�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9�A&

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

 � �b©evrim zamanının basit©e programlanabilme ¸zelliği �günlük 
tekrarlamalı�

 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 
sağlayan sürgülü şalter

 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � -alXzi modX� (lle kontrol işletmesi ile jalXzi lamellerinin Kassas ayarı

0emo&ontrol 0&��
%ellek tXşX


Kablolu kontrol üniteleri
%ellek tXşX

* 1ot: Adapt¸r ©er©evelerini sayfa ���
da bXlabilirsiniz.

��



AUTO MC42

Tüp motor

  ���� mm ���� mm ���� mm 
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=amanlayıcılar

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9�A&

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

 � �n ayarlı tariK� saat ve ©evrim zamanı programı
 � %lok ©evrim programı �Pzt Ϸ &X� &mt Ϸ Pz�
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan sürgülü şalter
 � Astro fonksiyon akşam� ©evrim zamanının tekrar ayarlanması 

gerekliliğini ortadan kaldırır
 � 7atil fonksiyonX ve otomatik yazb�bkış ©evrimi
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � -alXzi modX� (lle kontrol işletmesi ile jalXzi lamellerinin Kassas ayarı

7ime&ontrol 7&��
=amanlayıcı


Kablolu kontrol üniteleri

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9�A&

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

�rün kodu ���� ��� ��� � ��bm kablo�

�rün kodu ���� ��� ��� � ��bm kablo�

)onksiyon kapsamı 7&�� gibidir� ancak ek olarak şX fonksiyonlar mevcXttXr�
 � İkişer tane Kaftalık� blok ve günlük ©evrim programı ayarlanabilir
 � Astro fonksiyon sabaK ve akşam� ©evrim zamanının tekrar ayarlanması 

gerekliliğini ortadan kaldırır
 � %ağlanabilir ışık sens¸rü 6&��

7ime&ontrol 7&��

6&�� ışık sens¸rü
 � .ablo kısaltılabilir

Işık sens¸rü i©in zamanlayıcı


* 1ot: Adapt¸r ©er©evelerini sayfa ���
da bXlabilirsiniz.
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Kablolu kontrol üniteleri

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9�A&

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

 � <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları üzerinden ara pozisyonlar ayarlanabilir
 � Günlük� blok ve Kaftalık program
 � Ayrı yağmXr � sıcaklık girişi� merkezi giriş olarak kXllanılabilir
 � �n ayarlı tariK� saat ve eşik değerler
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan sürgülü şalter
 �  2tomatik g¸lgelendirme süresi ¸zel olarak Xyarlanabilir
 � 2tomatik yaz � kış ©evrimi
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol
 � 5üzgar� ışık� yağmXr ve sıcaklık sens¸rü bağlanabilir

6Xn:ind&ontrol 6:&��
Güneş�rüzgar kontrol ünitesi


5üzgar ve tente sistemi kontrol ünitesi

* 1ot: Adapt¸r ©er©evelerini sayfa ���
da bXlabilirsiniz.
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5adyo sinyali vericisi

Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi CR2430

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 6ıva üstü

(asy&ontrol (&���
�bkanallı dXvar vericisi

 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar montajı kolaylıkla ger©ekleştirilebilir 
 � (l ciKazı olarak da kXllanılabilir
 � %ir©ok üreticinin şalter programına entegre edilebilir� %erker� 6�� %�� 

%� � Gira� 6tandard� (�� (vent� (sprit � -Xng� A6� A���� A�&reation� 
A�&reation�Glas� A�PlXs � 0erten� 0�6mart� 0�Arc� 0�Plan� 0�Plan�
Glas� 0�� Attelier� 0�6tar � +ager� kallysto.pXr� kallysto.stil� kallysto.art � 
P(+A� AXra � (/62� -oy � %XscK�-aeger� %alance�6I ve �� [ ��bmm
lik 
merkezi plaka ¸l©üsüne saKip diğer üreticiler

 � 7ekli veya merkezi kontrol

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi CR2430

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 6ıva üstü

0emo&ontrol 0&���  � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar montajı kolaylıkla ger©ekleştirilebilir 
 � (l ciKazı olarak da kXllanılabilir
 � %ir©ok üreticinin şalter programına entegre edilebilir� %erker� 6�� %�� 

%� � Gira� 6tandard� (�� (vent� (sprit � -Xng� A6� A���� A�&reation� 
A�&reation�Glas� A�PlXs � 0erten� 0�6mart� 0�Arc� 0�Plan� 0�Plan�
Glas� 0�� Attelier� 0�6tar � +ager� kallysto.pXr� kallysto.stil� kallysto.
art � P(+A� AXra � (/62� -oy � %XscK�-aeger� %alance�6I� ve �� [ 
��bmm
lik merkezi plaka ¸l©üsüne saKip diğer üreticiler

 � 7ekli veya merkezi kontrol
 � /(' g¸stergeli � kanal
 � +er bir kanal i©in basit©e iki ©evrim zamanı �günlük tekrar� programlama 

¸zelliği
 � %atarya değişimi sırasında ©evrim zamanı kaybedilmez
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan şalter

+afıza fonksiyonlX � kanallı dXvar vericisi
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali vericisi

 � /(' g¸stergeli �bkanal
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 7ekli veya merkezi kontrol
 � AnaKtarlığa takma i©in metal Kalka

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � +aftalık� blok ve günlük ©evrim programı
 � Astro fonksiyon sabaK ve akşam� ©evrim zamanlarının tekrar 

ayarlanması gerekliliğini ortadan kaldırır
 � 7atil fonksiyonX ve otomatik yazb�bkış ©evrimi 
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � %ağlanabilir ışık sens¸rü 6&��
 � 7ekli veya merkezi kontrol
 � �n ayarlı tariK� saat ve ©evrim zamanı programı

7ime&ontrol 7&���

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 6ıva üstü

=amanlayıcılı dXvar vericisi


�rün kodu ���� ��� ��� � ��bm kablo�

�rün kodu ���� ��� ��� � ��bm kablo�

6&�� ışık sens¸rü
 � .ablo kısaltılabilir

* 1ot: Adapt¸r ©er©evelerini sayfa ���
da bXlabilirsiniz.

�bkanallı el vericisi

(asy&ontrol (&����II

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � /(' g¸stergeli �bkanal
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol
 � AnaKtarlığa takma i©in metal Kalka

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası
 � 7ekli veya merkezi kontrol�bkanallı el vericisi

 � /(' g¸stergeli � kanal
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası 
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

(asy&ontrol (&����II
�bkanallı el vericisi

(asy&ontrol (&����II
�bkanallı el vericisi

(asy&ontrol (&����II

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � �brenkli /('
ler sayesinde a©ık bir g¸rünüm sXnan ��bkanallı g¸sterge 
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası 
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol

(asy&ontrol (&�����II
��bkanallı el vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � �b©evrim zamanının basit©e programlanabilme ¸zelliği �günlük tekrarlamalı�
 � %atarya değişimi sırasında ©evrim zamanı kaybedilmez
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan sürgülü şalter
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası 
 � 7ekli veya merkezi kontrol

0emo&ontrol 0&����II
+afıza fonksiyonlX el vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � �n ayarlı tariK� saat ve ©evrim zamanı programı
 � %lok ©evrim programı �Pzt Ϸ &X� &mt Ϸ Pz�
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan sürgülü şalter
 � Astro fonksiyon akşam� ©evrim zamanının tekrar ayarlanması 

gerekliliğini ortadan kaldırır
 � 7atil fonksiyonX ve otomatik yazb�bkış ©evrimi 
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası 
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol

7ime&ontrol 7&����II 
=amanlayıcılı � kanallı el vericisi

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali vericisi

)onksiyon kapsamı 7&����II gibidir� ancak ek olarak şX fonksiyonlar mevcXttXr� 
 � �� münferit alıcı veya ��balıcı grXbX i©in ¸zel olarak programlanabilen 

��bkanal
 � 2tomatik� münferit kanallar veya tüm kanallar i©in eş zamanlı olarak 

sürgülü şalterle kolaylıkla devre dışı bırakılabilirb�betkinleştirilebilir

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

7ime&ontrol 7&�����II
.anala ¸zgü zamanlayıcılara saKip  
��bkanallı el vericisi

(asy&ontrol (&���
� kanallı kod tXşX

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim � 9

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP54

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 6ıva üstü

 � +areket komXtları ancak doğrX a©ma kodX girildikten sonra  
yerine getirilir

 � 'Xvar montajı kolaylıkla ger©ekleştirilebilir
 � �zel kodların verilmesini sağlar
 � 'ış montaj mümkün
 � 7ekli veya merkezi kontrol
 � � kanal bağımsız olarak kontrol edilebilir

 � Şalter girişleri� %ecker
in radyo sinyalli ürünlerinin diğer üreticilerin Kat 
bağlantılı kontrol üniteleri ile kXmanda edilmesini sağlar

 � 8yXmlX Kat bağlantılı &entronic kontrol üniteleri i©in merkezi girişler
 � 7ekli veya merkezi kontrol

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı � ��bmm anaKtar kXtXsXna

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

9ario&ontrol 9&���
6ıva altı radyo 
sinyali vericisi

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin vericide raKat©a ayarlanma olanağı
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş sağlayan sürgülü şalter
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası 
 � 7ekli veya merkezi kontrol

6Xn:ind&ontrol 6:&����II
Güneş�rüzgar eşik değeri ayarlı el vericisi

Güneş�rüzgar eşik değeri ayarlı � kanallı 
el vericisi

 � �n ayarlı tariK� saat ve eşik değerler
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş sağlayan sürgülü şalter
 � 2tomatik g¸lgelendirme süresi ve Ker bir kanal i©in eşik değerleri ayrı 

olarak Xyarlanabilir
 � 2tomatik yazb�bkış ©evrimi 
 � +er bir kanal i©in istendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası 
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol

 � /(' g¸stergeli � kanal
 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin vericide raKat©a ayarlanma olanağı
 � 0anXel ve otomatik işlet. arasında kolaylıkla ge©iş sağlayan sürgülü şalter
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 'Xvar askısı ve arka a©ıklama plakası
 � 7ekli veya merkezi kontrol

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

6Xn:ind&ontrol 6:&����II

6Xn:ind&ontrol 6:&����II

.anala ¸zgü eşik değeri ayarına ve ekrana 
saKip �bkanallı el vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'& 

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

Güneş�rüzgar eşik değeri ayarlı � kanallı 

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali alıcısı

 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin vericide raKat©a ayarlanma olanağı
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan sürgülü şalter
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 7ekli veya merkezi kontrol

8nit&ontrol 8&���

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

5adyo sinyali alıcılı tekli kontrol ciKazı


* 1ot: Adapt¸r ©er©evelerini sayfa ���
da bXlabilirsiniz.

 � Çeşitli ���b9 priz ciKazlarının a©ılıp�kapatılması
 � %ekleme modXnda elektrik sarfiyatının azaltılmasını sağlar
 � 7üketicilerin zaman kontrollü olarak a©ılıp�kapatılması
 � 6aKneleri değiştirme imkanı sXnar
 � �� adete kadar &entronic verici tanıtılabilir
 � &iKazda kXmanda tXşX

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

1ominal gerilim ��� Ϸ ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama performansı Ima[. cos Ǝ   �
de �� A � ��� Ϸ ��� 9

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

9ario&ontrol 9&����II
5adyo sinyali prizi

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali alıcısı

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama performansı cos Ǝ   �
de ���� :

.orXma tipi IP44

.orXma sınıfı II �sadece XsXlüne XygXn montajdan sonra�

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

Şebeke besleme Kattı ��� m

&iKaz besleme Kattı ��� m

 � ����b:
a kadar radyat¸rlerin a©ılması
 � Isıtma fonksiyonXnXn ������bdk. olarak iki kademede zaman kontrollü 

kapatılması
 � �� adete kadar &entronic verici tanıtılabilir

5adyat¸rler i©in sinyal şalteri

9ario&ontrol 9&���K

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ��� 9�A& � �� +z

AnaKtarlama performansı cos Ǝ   �
de ��� :

.orXma tipi IP44

.orXma sınıfı II �sadece XsXlüne XygXn montajdan sonra�

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

0ontaj türü 7ente sisteminin i©inde

 � /ambaların a©ılıp kapatılması ve kısılması
 � /ambaların ve aydınlatma sistemlerinin tekli� grXp ve merkezi kontrolü
 � Ayrı ışıkb�bkısma tXşXna saKip ¸zel tente sistemi el vericisi 6:&����II 

temin edilebilir
 � �� adete kadar &entronic verici tanıtılabilir

9ario&ontrol 9&���
Aydınlatma sistemleri i©in radyo sinyalli kısıcı

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyali alıcısı

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z 

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de �A � ��� 9

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı � ��bmm anaKtar kXtXsXna

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

�rün kodu ���� ��� ��� �

 � +erKangi bir tXş bağlanabilir
 � Aydınlatma sistemlerinin kontrolü i©in kXllanılabilir
 � -alXzi modX� (lle kontrol işletmesi ile jalXzi lamellerinin Kassas ayarı
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � �� adete kadar verici tanıtılabilir
 � 7ente Kareket sens¸rü 6&��� ile XyXmlX

9ario&ontrol 9&����II

9ario&ontrol 9&����II
6ıva üstü radyo sinyali alıcısı

6ıva altı radyo sinyali alıcısı

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı � ��bmm anaKtar kXtXsXna

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � Potansiyelsiz anaKtarlama kontağı
 � -alXzi modX� (lle kontrol işletmesi ile jalXzi lamellerinin Kassas ayarı
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � �� adete kadar &entronic verici tanıtılabilir

9ario&ontrol 9&���
Potansiyelsiz radyo sinyali alıcısı

��
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 � G¸lgelendirme ve alaca karanlık fonksiyonX
 � (ntegre cam kırılma sens¸rü
 � .ombine <Xkarı � 6top � Aşağı Kareket tXşX
 � 7üm kXmanda elemanlarına g¸vde a©ılmadan Xlaşılabilir
 � Pencere camına kolay montaj

6ensor&ontrol 6&����II

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

%atarya tipi &5b����

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

5adyo sinyali ışık sens¸rü

Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyalli sens¸rler

 � 0afsallı tenteler i©in ¸zel sens¸r

 � �n profile dikkat ©ekmeyen montaj 
 � 5üzgar Kareketleri doğrXdan tentenin ¸n profilinde en iyi şekilde izlenir
 � �rneğin sX birikme dXrXmXndaki zorlanmada tente emniyeti i©in eğim 

sens¸rü 
 � 5üzgar eşik değerlerinin vericide �¸r. 6:&����II� raKat©a ayarlanma 

olanağı
 � 6olar�güneş sens¸rü 6&��� ile kombine edilebilir

6ensor&ontrol 6&����II

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP44

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

0ontaj türü 'oğrXdan ¸n profilde

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

5adyo sinyalli tente Kareket sens¸rü

6&����II i©in siyaK g¸vde rengi i©in değişim par©ası

�rün kodu ���� ��� ��� �

* 1ot: 6&����II sadece a©ık� yarı a©ık �yarı kasetli� veya tamamen kapalı �kasetli� mafsallı tentelerde işletim i©in tasarlanmıştır.

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyalli sens¸rler

 � 5üzgar eşik değerlerinin vericide �¸r. 6:&����II� 
raKat©a ayarlanma olanağı

 � 2ptimXm montaj i©in ayarlanabilir sens¸r ayağı
 � 'ış tente sistemi i©in üniversal XyXmlX
 � 7ekli veya merkezi kontrol

6ensor&ontrol 6&���

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk A©ık gri

.orXma tipi IP44

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

5adyo sinyalli rüzgar sens¸rü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk A©ık gri

.orXma tipi IP44

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin vericide raKat©a ayarlanma 
olanağı �¸r. 6:&����II�

 � 2ptimXm montaj i©in ayarlanabilir sens¸r ayağı
 � 'ış tente sistemi i©in üniversal XyXmlX
 � 7ekli veya merkezi kontrol
 � 7erciKe bağlı� <ağmXr sens¸rü bağlanabilir

6ensor&ontrol 6&���
5adyo sinyalli güneş�rüzgar sens¸rü

��
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Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyalli sens¸rler

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk A©ık gri

.orXma tipi IP44

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � (ntegre edilmiş solar enerjisi beslemesi� şebeke akımı i©in kablo 
d¸şenmesi gerekliliğini ortadan kaldırır

 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin vericide raKat©a ayarlanma olanağı 
�¸r. 6:&����II�

 � 2ptimXm montaj i©in ayarlanabilir sens¸r ayağı
 � %akışlardan korXnma ama©lı olmayan dış tente sistemlerinde kXllanılabilir
 � 7ekli veya merkezi kontrol

 � (ntegre yağmXr sens¸rü
 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin vericide raKat©a ayarlanma olanağı 

�¸r. 6:&����II�
 � 2ptimXm montaj i©in ayarlanabilir sens¸r ayağı
 � 'ış tente sistemi i©in üniversal XyXmlX
 � 7ekli veya merkezi kontrol

6ensor&ontrol 6&���

6ensor&ontrol 6&���

0ontaj askısı

5adyo sinyalli solar güneş�rüzgar 
sens¸rü

Güneş�rüzgar�yağmXr sens¸r sinyali

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk A©ık gri

.orXma tipi IP44

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©üler ��� [ ��� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©üler ��� [ ��� mm

��



Radyo sinyalli motor

�l©üler %ağlantı planı )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri

��
� 

m
m

��� mm

��� mm

�� mm

�� mm

��
� 

m
m

SC911
Radyo sinyalli motor

SWC441-II

Tüp motor
Radyo 
sinyali 
alıcısı

SC911

L

In
d.

In
d.

LN

4034 200 2 21  0
Cent ro I

N N

L

230V/50H zIP 2 0

µ
~

3A
 23

0 V

SWC441-II

Tüp motor
Radyo 
sinyali 
alıcısı

E
K

0
E

K
$

1
æK

$
K

6
E

6
8

$
R

/$
R

E
/E

K
7R

2
1

æK
 

$
K

6
E

6
8

$
R

/$
R

K
O

N
TR

O
L 

�
1

æ7
E

/E
R

æ

 ��



Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri
5adyo sinyalli setler

 � 5adyo sinyalli bir motorXn veya Karici bir radyo sinyali alıcısının kontrolü 
i©in kXllanılır

 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin 6:&����II vericide raKat©a 
ayarlanma olanağı

 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 
sağlayan sürgülü şalter

 � 2ptimXm montaj i©in ayarlanabilir sens¸r ayağı
 � 'ış tente sistemi i©in üniversal XyXmlX
 � 7ekli veya merkezi kontrol
 � ���b9 şebeke bağlantısı i©in sens¸r
 � 7erciKe bağlı� <ağmXr sens¸rü bağlanabilir

6Xn:ind6et 6:6����II

�rün kodu ���� ��� ��� �

6:C����,, 6C���

5enk %eyaz A©ık gri

1ominal gerilim � 9�'& Ϸ

%atarya tipi &5b���� Ϸ

.orXma tipi IP20 IP44

İzin verilen ortam 
sıcaklığı

Ϸ�� ile ��� r& arası Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z �����b0+z

(l vericisine saKip radyo sinyalli 
güneş�rüzgar sens¸rü

 � 5adyo sinyalli bir motorXn veya Karici bir radyo sinyali alıcısının 
kontrolü i©in kXllanılır

 � 5üzgar ve güneş eşik değerlerinin 6:&����II vericide raKat©a 
ayarlanma olanağı

 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 
sağlayan sürgülü şalter

 � (ntegre edilmiş solar enerjisi beslemesi� şebeke akımı i©in kablo 
d¸şenmesi gerekliliğini ortadan kaldırır

 � 2ptimXm montaj i©in ayarlanabilir sens¸r ayağı
 � %akışlardan korXnma ama©lı olmayan dış tente sistemlerinde 

kXllanılabilir
 � 7ekli veya merkezi kontrol

6Xn:ind6et 6:6����II

�rün kodu ���� ��� ��� �

6:C����,, 6C���

5enk %eyaz A©ık gri

1ominal gerilim � 9�'& Ϸ

%atarya tipi &5b���� Ϸ

.orXma tipi IP20 IP44

İzin verilen ortam 
sıcaklığı

Ϸ�� ile ��� r& arası Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z �����b0+z

(l vericisine saKip radyo sinyalli solar 
güneş�rüzgar sens¸rü

��



Radyo sinyalli motor

Radyo sinyalli motor

�l©üler %ağlantı planı
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%eck�2�7ronic Ϸ 7üp motorlar i©in makaralı kapı kontrol üniteleri 

Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

 � (lektronik limit sZitcKli ve mXtlak değer devir endokerli %ecker kapı 
motorlarına saKip seksiyonel ve makaralı kapıları kolaylıkla kontrol eder.

 � Giriş ve ©ıkışlar parametrelendirilebilir 
 � Ayrı komXt girişleri <Xkarı� 6top ve Aşağı
 � )otoseller i©in ��b9�'& ©ıkış �ürün kodX ���� ��� ��� ��
 � ���b9 fotosel bağlanabilir �ürün kodX ���� ��� ��� ��
 � � emniyet girişi mevcXttXr
 � <aygın olarak kXllanılan tüm emniyet barı tipleri bağlanabilir
 � &entronic radyo sinyalli verici tanıtılabilir �<Xkarı� 6top� Aşağı ayrı ve 

<Xkarı � 6top � Aşağı impXls olarak�
 � 7�9 �7eknik 'enetim .XrXmX� model testi
 � (l vericisi (&����II teslimat kapsamında

0ekanik veya elektronik limit sZitcKli bir tüp motorXn kontrolü i©in kapı 
kontrol ünitesi

 � (ntegre tXş ve teslimat kapsamında bXlXnan� <Xkarı� 6top ve Aşağı 
adımlı el vericisi

 � <Xkarı� 6top ve Aşağı adımlı tXş girişi
 � AvlX ışığı bağlanabilir
 � ���b9 fotosel bağlanabilir �ürün kodX ���� ��� ��� ��
 � (ngel algılamada serbest Kareket
 � (lektronik ve optik güvenlik temas barı
 � +arici komXt vericiler ¸r. kilitli anaKtar bağlanabilir
 � &entronic XyXmlX
 � Şebeke bağlantı fişi daKil
 � (l vericisi (&����II teslimat kapsamında

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©üler �G [ < [ '� ��� [ ��� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP��� i© mekan montajı

.ontrol gerilimi ��b9�'&

.ontrol akımı maks. ���bmA

Ağırlık �bağlantı kablosX olmadan� yak. ��� kg

2rtam sıcaklığı aralığı Ϸ��br& ... � ��br&

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©üler �G [ < [ '� ��� [ ��� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP��� i© mekan montajı

<ük kapasitesi ���b9A

0ontaj türü 6ıva üstü

%eck�2�7ronic �
&entronic

%eck�2�7ronic �
&entronic

��b0+z ve � kanallı mini el vericili %eck�2�7ronic �

%eck�2�7ronic Ϸ 7üp motorlar i©in makaralı kapı kontrol üniteleri 

Centronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

(lektronik limit sZitcKli ve mXtlak değer devir endokerli %ecker kapı 
motorlarına saKip seksiyonel ve makaralı kapıları kolaylıkla kontrol eder.

)otoseller i©in ��b9�'& ©ıkış �ürün kodX ���� ��� ��� ��
���b9 fotosel bağlanabilir �ürün kodX ���� ��� ��� ��

<aygın olarak kXllanılan tüm emniyet barı tipleri bağlanabilir
&entronic radyo sinyalli verici tanıtılabilir �<Xkarı� 6top� Aşağı ayrı ve 

7�9 �7eknik 'enetim .XrXmX� model testi

0ekanik veya elektronik limit sZitcKli bir tüp motorXn kontrolü i©in kapı 

(ntegre tXş ve teslimat kapsamında bXlXnan� <Xkarı� 6top ve Aşağı 

���b9 fotosel bağlanabilir �ürün kodX ���� ��� ��� ��

+arici komXt vericiler ¸r. kilitli anaKtar bağlanabilir

[ ��� [ �� mm

���b9 � ��b+z

IP��� i© mekan montajı

��b9�'&

maks. ���bmA

[ ��� [ �� mm

���b9 � ��b+z

IP��� i© mekan montajı

���b9A

6ıva üstü

��
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CentralControl: 
B-Tronic sisteminin 
durum göstergeli 
merkezi radyo sinyalli 
kontrol ünitesi

Çatı katı penceresi

Panjurlar

Aydınlatma sistemi

Şalterli prizler

Alarm sistemi

Web kamera

Radyo

Garaj kapısı

Isıtıcı

Tente

Duman dedektörü

Pencere teması

Jaluzi

Akıllı telefonTablet PC Amazon Echo

İnternet bağlantısı  
veya ev ağı üzerinden  

harici kontrol

PC

KNX ürünleri ile 
genişletilebilir ...

B�7ronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

PanjXrların� kısıcı ve anaKtarlama aktüat¸rlerinin ve radyat¸rlerin 
organizasyonX� kXllanılması ve otomasyonX i©in ev panosX

 � %�7ronic ve &entronic motorlar kXmanda edilebilir
 � +arici &entronic radyo sinyali alıcıları kXmanda edilebilir
 � 7ekli� grXp ve merkezi kontrol
 � +er bir alıcı i©in tatil fonksiyonX daKil ¸zel olarak programlanabilen 

zaman kontrol sistemi
 � 0ekanlarda alıcıların� grXpların ve senaryoların organizasyonX
 � 0ekanlar ¸zel olarak olXştXrXlabilir ve adlandırılabilir
 � 6enaryolar olXştXrXlabilir
 � ���� ����bmm� dokXnmatik ekran
 � Akıllı telefon� tablet� P& veya notebook üzerinden Xzaktan kXmanda
 � /A1 � :/A1 üzerinden ağ entegrasyonX
 � +ava koşXllarıb� Kava taKmini
 � :eb kameraları bağlanabilir
 � İnternet üzerinden güncelleme mümkündür
 � 6abit bir yere konXlarak veya dXvara monte edilerek kXllanılabilir
 � 0ikrofon� Koparl¸r� parlaklık sens¸rü ve kamera entegre edilmiştir
 � İnternet radyo i©in Zeb istemcisi

&entral&ontrol &&��

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©üler �G [ < [ '� ��� [ ��� [ �� mm

1ominal gerilim �� ila �� 9�'&

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

�rün kodu ���� ��� ��� �

.XrXlXm ve işletime almaya ilişkin daKa fazla bilgiye ZZZ.centralcontrol.de adresinden Xlaşabilirsiniz.

6ıva altı gü© kaynağı

��



CC51

KNX-RF-
Kısıcı 
(reosta)

Radyo sinyalli 
motor B-Tronic

Radyo sinyalli 
motor B-Tronic

KNX-RF-Priz şalteri

Radyo sinyalli
motor Centronic

CentralControl: 
B-Tronic sisteminin 
durum göstergeli 
merkezi radyo sinyalli 
kontrol ünitesi

Çatı katı penceresi

Panjurlar

Aydınlatma sistemi

Şalterli prizler

Alarm sistemi

Web kamera

Radyo

Garaj kapısı

Isıtıcı

Tente

Duman dedektörü

Pencere teması

Jaluzi

Akıllı telefonTablet PC Amazon Echo

İnternet bağlantısı  
veya ev ağı üzerinden  

harici kontrol

PC

KNX ürünleri ile 
genişletilebilir ...

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri
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B�7ronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

.XrXlXm ve işletime almaya ilişkin daKa fazla bilgiye ZZZ.centralcontrol.de adresinden Xlaşabilirsiniz.

PanjXrların� kısıcı ve anaKtarlama aktüat¸rlerinin ve radyat¸rlerin 
organizasyonX� kXllanılması ve otomasyonX i©in ev panosX

 � %�7ronic ve &entronic motorlar kXmanda edilebilir
 �  +arici &entronic radyo sinyali alıcıları kXmanda edilebilir
 � 7ekli� grXp ve merkezi kontrol
 � +er bir alıcı i©in tatil fonksiyonX daKil ¸zel olarak programlanabilen 

zaman kontrol sistemi
 � 0ekanlarda alıcıların� grXpların ve senaryoların organizasyonX
 �  0ekanlar ¸zel olarak olXştXrXlabilir ve adlandırılabilir
 �  6enaryolar olXştXrXlabilir 
 �  +'0I veya A9 üzerinden televizyonda g¸rüntüleme
 � +'0I ve � veya ���bmm -ack fiş ile ses ©ıkışı
 � Akıllı telefon� tablet� P& veya notebook üzerinden Xzaktan kXmanda
 �  /A1 � :/A1 üzerinden ağ entegrasyonX
 � +arici Zeb kameraları bağlanabilir
 �  İnternet üzerinden güncelleme mümkündür
 � İnternet radyo i©in Zeb istemcisi
 � 'okXnmatik fareli radyo sinyalli mini klavye teslimat kapsamına daKildir

&entral&ontrol &&��

�rün kodu ���� ��� ��� � 

�l©üler �G [ < [ '� ��� [ ��� [ �� mm 

1ominal gerilim 
gü© kaynağı

��� Ϸ ��� 9 � �� Ϸ �� +z 
0,4 A

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı ����� 0+z � ��� G+z 

 � .ontrol edilen alıcının geri bildirim g¸stergesi i©in � renkli /('
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan tXş
 � ��
e kadar alıcı tanıtılabilir
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol
 � .1;�5) radyo sinyali standardına XyXmlX
 � 'Xvar askısı daKil

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

(asy&ontrol (&����%
�bkanallı el vericisi

��



USB-1 USB- 2 U SB-3SD / MM C

32° C

Radyo sinyalli motor Centronic/B-Tronic

Radyo sinyalli
motor B-Tronic

Radyo
sinyalli motor

Centronic

KNX-RF-
Kısıcı 
(reosta)

VC180 EC5401B
CC31

EC541-II

EC5401B

Radyo sinyalli motor B-Tronic Radyo sinyalli motor B-Tronic

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri
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B�7ronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

 � %üyük� parlak ekran
 � �� kanal
 � .ontrol edilen alıcının geri bildirim g¸stergesi i©in � renkli /('
 � İstendiği gibi se©ilebilen � ara pozisyonXn ayarlanma olanağı
 � 0anXel ve otomatik işletme arasında kolaylıkla ge©iş yapılmasını 

sağlayan tXş
 � Alıcı tipi �¸r. panjXrlar� ışık� piktogram g¸stergesi
 � � senaryoya kadar kolay kXrXlXm ve ©ağırma tXşX
 � ��
e kadar alıcı tanıtılabilir
 � 7ekli� grXp veya merkezi kontrol
 � .1;�5) radyo sinyali standardına XyXmlX
 � 'Xvar askısı daKil

�rün kodu ���� ��� ��� � �beyaz�

�rün kodu ���� ��� ��� � �siyah�

5enk %eyaz � 6iyaK

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi /5�� �AAA�

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

(asy&ontrol (&����%
��bkanallı el vericisi

.XrXlXm ve işletime almaya ilişkin daKa fazla bilgiye ZZZ.centralcontrol.de adresinden Xlaşabilirsiniz.

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

1ominal gerilim � 9�'&

.orXma tipi IP20

%atarya tipi /5 � �AA�

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

(leman sıcaklığı maks. ���br&

9alf strokX maks. ���bmm

 � .olay montaj
 � .1;�5) radyo sinyali standardına XyXmlX
 � .olaylıkla yerinden kXmanda imkanı sağlayan tXşlar
 � 7ekli� grXp ve merkezi kontrol
 � Güncel değerlere ilişkin geri bildirim ve merkezi kontrole ayarlamalar
 � A©ık pencere algılama
 � %üyük� raKat okXnabilir ekran
 � <az�kış modX değiştirilebilir
 � 6enaryolara bağlanabilir
 � (kteki adapt¸rle bir ©ok bağlantıya adapte edilebilir�
 � +eimeier� -Xnkers� /andys � Gyr� 01G� +oneyZell� %raXkmann� 

'anfoss 5A9� 5A� 5A9/� &omap '���� 2ventrop 7yp A� A9�� 0�� [ ��� 
vida dişine saKip tüm valfler

5oom 7emperatXre &ontrol
RTC3100B
5adyat¸r aktüat¸rü

��



EC5415B

Radyo sinyalli motor B-Tronic

KNX-
Kısıcı
(reosta)

Radyo sinyalli motor B-Tronic

KNX-şalter

Radyo sinyalli 
motor B-Tronic

KNX-RF-Priz şalteri

Radyo sinyalli
motor B-Tronic

Radyo sinyalli
motor Centronic

KNX-RF-
Kısıcı (reosta)

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri
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B�7ronic radyo sinyalli kontrol üniteleri

�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı cos Ǝ   �
de � A � ��� 9

.orXma tipi IP20

.orXma sınıfı II

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı � ��bmm anaKtar kXtXlarına

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

 � PanjXr motorlarının bağlanmasını sağlar
 � Aydınlatma sistemlerinin kontrolü i©in de kXllanılabilir
 � 0erdiven ışığı fonksiyonX entegre edilmiştir
 � -alXzi işletmesi i©in de kXllanılabilir
 � Pozisyon veya anaKtarlama dXrXmX geri bildirimi
 � PanjXr modXnda� İsteğe g¸re se©ilebilen � ara pozisyon 

programlanabilir
 � -alXzi modXnda� '¸nüş fonksiyonlX � kesin ara pozisyon 

programlanabilir
 � Potansiyelsiz de kXllanılabilir
 � 0otor kontrolü i©in istenilen <Xkarı�Aşağı tXşX ve ışık�impXls kontrolü 

i©in istenilen bir tek işlevli tXş bağlanabilir
 � (ntegre Kafıza�zaman fonksiyonX

.XrXlXm ve işletime almaya ilişkin daKa fazla bilgiye ZZZ.centralcontrol.de adresinden Xlaşabilirsiniz.

9ario&ontrol 9&����%
6ıva altı radyo sinyali alıcısı

 � <aşam alanınızdaki sıradan tXşları radyo sinyalli kXmanda 
ciKazlarına d¸nüştürür

 � 6ıva altı kXtXya montaj 
 � .1;�5) radyo sinyali standardına XyXmlX
 � 8zXn batarya ¸mrü
 � AnaKtarlama ve panjXr aktüat¸rlerinin kontrolü

9ario&ontrol 9&����%

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Gri

1ominal gerilim � 9�'&

%atarya tipi CR2032

.orXma tipi IP20 

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ���br& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

6ıva altı radyo sinyali vericisi

���
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13VC4200B VC4200BVC4200B
Tüp motor Tüp motor

EC5415B

15

KNX-RF-
dimmer

Radyo sinyalli
 motor B-Tronic

KNX-RF-Priz şalteri

VC3201B 
(kısma)

VC3201B 
(açma/
kapama)

VC3201B 
(açma/
kapama)

VC3201B 
(açma/
kapama)

VC3201B 
(açma/
kapama)

Radyo sinyalli 
motor B-Tronic

Radyo sinyalli
 motor B-Tronic

�l©üler )onksiyon prensibi Ϸ %ağlantı ¸rnekleri
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�rün kodu ���� ��� ��� �

1ominal gerilim ��� Ϸ ���b9�A& � �� Ϸ ��b+z

AnaKtarlama akımı ��A � ��� 9�A&�

.orXma tipi IP30

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ���br& arası

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

%esleme gerilimi � [ � 9 batarya &5����

5adyo sinyali frekansı ����� 0+z

(rişim mesafesi ���bm
ye kadar �a©ık alanda�

Alman 6cKXko fişli ciKazların bağlanması i©in sinyal şalteri
 � &entral&ontrol üzerinde dXrXm g¸stergesi
 � &iKazda manXel A©ıkb�b.apalı düğmesi

6ıva altı radyo sinyalli kısıcı
 � /('� Kalojen lambaları ve ampXlleri kısar
 � 0inimXm parlaklık değeri ayarlanabilir
 � Aşırı yük ve kısa devre emniyeti

 � Pencereye düşen /X[ değerlerini �alıcıya� g¸nderir
 � Pencereye montaj

1ot: 'isk ışık sens¸rü sadece bir %�7ronic motora tanıtılabilir� &&��
e tanıtılamaz.

5adyo sinyalli ara ԛş
�Almanya�
+ager 75&���'

.1; sıva altı kısıcı
Paladin ������rf

'isk ışık sens¸rü
Paladin ������rf

K1;�R) radyo sinyali alıcısı

�rün kodu ���� ��� ��� �

%esleme gerilimi ��� 9�A&

/(' lambalar ��� 9 � ila ��� :

+alojen lambalar gelen. trafo ��� 9 ��� :

/(' lambalar elektr. trafo �� 9 � [ �� : trafo Ϸ � lamba�trafo

AmpXlb�bKalojen lambalar ��� 9 ��� :

+alojen lambalar elektr. trafo �� 9 ��� :

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva altı

���



�rün kodu ���� ��� ��� �

%esleme gerilimi � 9�'&

�l©üler �� [ �� [ �� mm

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva üstü

.apı ve pencerelerin a©ıklık dXrXmXnXn kontrol edilmesi i©in radyo 
sinyalli kapı�pencere temas sens¸rü 

5adyo sinyalli kapı�pencere 
temas sens¸rü
Paladin ������rf
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K1;�R) radyo sinyali vericisi

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 6tüdyo beyazı

1ominal gerilim � 9

%atarya CR2032

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ� ile ���br& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

�l©üler �< [ G [ '� �� [ �� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 6tüdyo beyazı

1ominal gerilim � 9

%atarya CR2032

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ� ile ���br& arası

5adyo sinyali frekansı �����b0+z

�l©üler �< [ G [ '� �� [ �� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 6tüdyo beyazı

İ© ¸l©ü �< [ G [ '� �� [ �� [ �� mm

Şebekeden bağımsız �
li dXvar vericisi
 � A©ıpb�bkapama ve kısma i©in
 � -alXzi ve ışık senaryosX kontrolü i©in
 � %ir radyo kanalı kXllanılabilir veya iki ışık senaryosX ©ağrılabilir
 � 'üz dXvarlara veya anaKtar kXtXlarına montaj i©in sabitleme plakası daKil
 � �retici ürün kodX� �������

Şebekeden bağımsız �
li dXvar vericisi
 � A©ıpb�bkapama ve kısma i©in
 � -alXzi ve ışık senaryosX kontrolü i©in
 � İki radyo kanalı kXllanılabilir veya d¸rt ışık senaryosX ©ağrılabilir
 � 'üz dXvarlara veya anaKtar kXtXlarına montaj i©in sabitleme plakası daKil
 � �retici ürün kodX� �������

.orXyXcX ©er©eve �
li
 � %XscK�-¦ger fXtXre® linear serisi
 � .esilmiş kanal kapakları i©in kü©ük k¸şe yarı©apları
 � �retici ürün kodX� ��������.

.1; radyo sinyali dXvar vericisi
� kanallı� :ave/I1(�
%XscK�-¦ger

.1; radyo sinyali dXvar vericisi
� kanallı� :ave/I1(�
%XscK�-¦ger

.orXyXcX ©er©eve �
li
%XscK�-¦ger

���



K1;�R) radyo sinyalli sens¸rler

�rün kodu ���� ��� ��� �

%esleme gerilimi �b9 � '&

�l©üler �� [ �� [ ��bmm

�l©üm Kassasiyeti ��Ϸ���br&

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı Ϸ�� ile ��� r& arası

0ontaj türü 6ıva üstü

7avsiye edilen satış fiyatı г�adet� 
.'9 daKil

130,90

�rün kodu ���� ��� ��� �

%esleme gerilimi ��� 9 � '&

Çalışma şekli +areket bildirici� varlık bildirici

.apsama alanı ���bm montaj yüksekliğinde 
���r � � �bm

+assaslık Uyarlanabilir

Parlaklık � Ϸ ���b/X[

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ���r& arası

0ontaj türü 6ıva altı

7avsiye edilen satış fiyatı г�adet� 
.'9 daKil

154,70

�rün kodu ���� ��� ��� �

%esleme gerilimi ��� 9 � '&

.apsama alanı � m montaj yüksekliğinde ���r � � �� m

+assaslık Uyarlanabilir

Parlaklık � Ϸ ���b/X[

.orXma tipi IP20

İzin verilen ortam sıcaklığı � ile ���r& arası

0ontaj türü 6ıva üstü

7avsiye edilen satış fiyatı г�adet� 
.'9 daKil

154,70

6ıcaklığın ���br&
lik artışlarla d¸ngüsel olarak ¸l©ülmesi i©in 
radyo sinyalli sıcaklık sens¸rü

Asma tavana montaj i©in radyo sinyalli Kareket bildirici

%ir dXvara veya bir tavana monte edilen radyo sinyalli varlık�Kareket 
bildirici

.1; sıcaklık sens¸rü
Paladin ������rf

.1; Kareket bildirici
Paladin ������rf

.1; varlık�Kareket bildirici
'inXy '0 .1; ���
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001

004

007

010

013
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005

008

011

014

003

006

009

012

015

CentralControl CC�� için tasarım Iolyoları
���
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CentralControl CC�� için tasarım Iolyoları

031

034

037

040

032

035

038

033

036

039

/ütfen istediğiniz tasarım folyosXnXn son sayısını da belirtiniz. 

�rün kodu ���� ��� ��� �

0üşteri logolu tasarım 
Iolyoları da kullanılabilir. 
%XnXn i©in bizimle iletişime 
ge©meniz yeterlidir�

���



$dapt¸r çerçevesi� alp beyazı

0erten 2ctocolor

%erker Arsys

%XscK�-aeger alpKa nea

Gira düz şalter

-Xng 7opline ve /6 ���

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

��
 m

m

 �� mm

 �� mm

�� mm  ���� mm

��
��
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���� mm

 �� mm

Gira 6�&olor
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-Xng A��� � Gira (vent �  
6istem 0 �Gira 6istem ��  
ve merkez plakası �� [ �� mm  
olan şalter programları

$dapt¸r çerçevesi� alp beyazı

-Xng &' ���

�rün kodu ���� ��� ��� � �rün kodu ���� ��� ��� �

 �� mm
 �� mm

���



$ksesuarlar

6ıva üstü g¸vde

ÇoklX korXyXcX ©er©eve� �
li ÇoklX korXyXcX ©er©eve� �
li

9arta batarya bXton Kücresi &5����

.ablo tevzi kXtXsX
&20%I ����:
9&����II ve 9&����% i©in 
kXllanılabilir

�rün kodu ���� ��� ��� � �rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm
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Genel bakış Ϗ  
Centronic kontrol programı

Centronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri E

C
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6
C

��
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6
:

C
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6
:

C
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6
:

C
��

��
,,

.atalog sayfası 66 66 68 68 70 70 70 72 72 72 74 74 74 84 76 76 76

8ygulamalar

PanjXr  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

İ© tente sistemi1  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ış tente sistemit  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Aydınlatma �9&����II� ��� veya ����II�����II ile�  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

5adyat¸rler

Garaj kapısı motorları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

)onksiyonlar

(l�dXvar vericisi Ϸ � Ϸ � Ϸ � �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ Ϸ � �Ϸ �Ϸ �Ϸ

6ıva üstü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6ıva altı  ´  

7akılabilir

Pencereye montaj �vantXz�  ´  

(kran  ´   ´   ´   ´  

Ayrı <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�bkanallı verici  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�bkanallı verici �ışık tXşX� Ϸ � Ϸ � 

�bkanallı verici  ´   ´   ´   ´   ´  

��bkanallı verici  ´   ´  

Alıcı�kontrol ünitesi

6ens¸r �verici�  ´  

0anXel�2tomatik  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

7ekli kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

GrXp kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

0erkezi kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

-alXziler i©in elle kontrol işletmesi  ´   ´   ´   ´  

Ara pozisyon  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

+avalandırma pozisyonX�d¸ndürme� 
kXmaş gerginleştirme  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

+afızı fonksiyonX  ´   ´  

7ariK�saat  ´   ´   ´   ´  

<az�kış otom.  ´   ´   ´   ´  

7atil fonksiyonX  ´   ´   ´  

Astro fonksiyon  ´   ´   ´  

Çevrim zamanları  ´   ´   ´   ´  

.apama zamanları  ´   ´   ´   ´  

1 6tor� jalXzi     2 7ente� jalXzi
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Centronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri E
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.atalog sayfası 66 66 68 68 70 70 70 72 72 72 74 74 74 84 76 76 76

8ygulamalar

PanjXr  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

İ© tente sistemi1  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ış tente sistemit  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Aydınlatma �9&����II� ��� veya ����II�����II ile�  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

5adyat¸rler

Garaj kapısı motorları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

)onksiyonlar

(l�dXvar vericisi Ϸ � Ϸ � Ϸ � �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ �Ϸ Ϸ � �Ϸ �Ϸ �Ϸ

6ıva üstü  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6ıva altı  ´  

7akılabilir

Pencereye montaj �vantXz�  ´  

(kran  ´   ´   ´   ´  

Ayrı <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�bkanallı verici  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

�bkanallı verici �ışık tXşX� Ϸ � Ϸ � 

�bkanallı verici  ´   ´   ´   ´   ´  

��bkanallı verici  ´   ´  

Alıcı�kontrol ünitesi

6ens¸r �verici�  ´  

0anXel�2tomatik  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

7ekli kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

GrXp kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

0erkezi kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

-alXziler i©in elle kontrol işletmesi  ´   ´   ´   ´  

Ara pozisyon  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

+avalandırma pozisyonX�d¸ndürme� 
kXmaş gerginleştirme  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

+afızı fonksiyonX  ´   ´  

7ariK�saat  ´   ´   ´   ´  

<az�kış otom.  ´   ´   ´   ´  

7atil fonksiyonX  ´   ´   ´  

Astro fonksiyon  ´   ´   ´  

Çevrim zamanları  ´   ´   ´   ´  

.apama zamanları  ´   ´   ´   ´  
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Genel bakış Ϗ  
Centronic kontrol programı

Centronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri E
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Alaca karanlık  ´   ´  

Güneş �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´   ´   ´  

5üzgar �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´  

(ğim a©ısı

.ış işletmesi  ´  

Şalter�tXş bağlanabilir  ´  

&am kırılma fonksiyonX  ´  

6olar işletmesi

'esteklenen alıcılar

9&����II  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&���  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&���K  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&����II  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&����II  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&���  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

UC520  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

SC211-II

SC711  ´   ´   ´  

SC811  ´   ´   ´  

SC861  ´   ´   ´  

&entronic alıcılı panjXr motorları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

&entronic alıcılı tente motorları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

%�7ronic alıcılı panjXr motorları

%�7ronic alıcılı tente motorları

'esteklenen motorlar

0��� (��� 0��� 0��� (�� modelleri  ´  

&�PlXg
lX tüm motorlar

BOT5, BOT6  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

İmpXls girişli yabancı ciKazlar

���



Centronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri E

C
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0
C

��
�

7C
��

�

E
C

��
��

,,

E
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6
C
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6
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C
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6
:

C
��

��
,,

6
:

C
��

��
,,

Alaca karanlık  ´   ´  

Güneş �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´   ´   ´  

5üzgar �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´  

(ğim a©ısı

.ış işletmesi  ´  

Şalter�tXş bağlanabilir  ´  

&am kırılma fonksiyonX  ´  

6olar işletmesi

'esteklenen alıcılar

9&����II  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&���  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&���K  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&����II  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&����II  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

9&���  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

UC520  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

SC211-II

SC711  ´   ´   ´  

SC811  ´   ´   ´  

SC861  ´   ´   ´  

&entronic alıcılı panjXr motorları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

&entronic alıcılı tente motorları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

%�7ronic alıcılı panjXr motorları

%�7ronic alıcılı tente motorları

'esteklenen motorlar

0��� (��� 0��� 0��� (�� modelleri  ´  

&�PlXg
lX tüm motorlar

BOT5, BOT6  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

İmpXls girişli yabancı ciKazlar
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Genel bakış Ϗ  
Centronic kontrol programı

Centronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri 8

C
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6
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6
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6
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6
C

��
�

6
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.atalog sayfası 78 78 80 80 82 82 82 84 86 86 88 88

8ygXlamalar 

PanjXr  ´   ´   ´   ´  

İ© tente sistemi �  ´   ´   ´   ´  

'ış tente sistemit  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Aydınlatma �9&����II� ��� veya ����II�����II ile�  ´   ´   ´   ´  

5adyat¸rler  ´  

Garaj kapısı motorları

)onksiyonlar 

(l�dXvar vericisi

6ıva üstü  ´   ´   ´   ´  

6ıva altı  ´   ´   ´   ´  

7akılabilir  ´   ´  

Pencereye montaj �vantXz�

(kran

Ayrı <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları  ´   ´  

�bkanallı verici

�bkanallı verici �ışık tXşX�

�bkanallı verici

��bkanallı verici

Alıcı�kontrol ünitesi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6ens¸r �verici�  ´   ´   ´   ´   ´  

0anXel�2tomatik  ´  

7ekli kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

GrXp kontrol

0erkezi kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

-alXziler i©in elle kontrol işletmesi  ´   ´   ´   ´  

Ara pozisyon  ´   ´   ´   ´   ´  

+avalandırma pozisyonX�d¸ndürme� 
kXmaş gerginleştirme

 ´   ´   ´   ´  

+afızı fonksiyonX  ´   ´   ´   ´  

7ariK�saat

<az�kış otom.

7atil fonksiyonX

Astro fonksiyon

Çevrim zamanları

.apama zamanları

Alaca karanlık

1 6tor� jalXzi     2 7ente� jalXzi
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Centronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri 8

C
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6
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6
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.atalog sayfası 78 78 80 80 82 82 82 84 86 86 88 88

8ygXlamalar 

PanjXr  ´   ´   ´   ´  

İ© tente sistemi �  ´   ´   ´   ´  

'ış tente sistemit  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Aydınlatma �9&����II� ��� veya ����II�����II ile�  ´   ´   ´   ´  

5adyat¸rler  ´  

Garaj kapısı motorları

)onksiyonlar 

(l�dXvar vericisi

6ıva üstü  ´   ´   ´   ´  

6ıva altı  ´   ´   ´   ´  

7akılabilir  ´   ´  

Pencereye montaj �vantXz�

(kran

Ayrı <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları  ´   ´  

�bkanallı verici

�bkanallı verici �ışık tXşX�

�bkanallı verici

��bkanallı verici

Alıcı�kontrol ünitesi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

6ens¸r �verici�  ´   ´   ´   ´   ´  

0anXel�2tomatik  ´  

7ekli kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

GrXp kontrol

0erkezi kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

-alXziler i©in elle kontrol işletmesi  ´   ´   ´   ´  

Ara pozisyon  ´   ´   ´   ´   ´  

+avalandırma pozisyonX�d¸ndürme� 
kXmaş gerginleştirme

 ´   ´   ´   ´  

+afızı fonksiyonX  ´   ´   ´   ´  

7ariK�saat

<az�kış otom.

7atil fonksiyonX

Astro fonksiyon

Çevrim zamanları

.apama zamanları

Alaca karanlık
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Centronic kontrol üniteleri
Radyo sinyali ç¸zümleri 8

C
��

�

9C
��
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9C
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�h

9C
��

��
,,
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9C
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6
C

��
�

6
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6
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�

6
C
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6
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�

Güneş �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

5üzgar �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

<ağmXrlX  ´  

(ğim a©ısı  ´  

.ış işletmesi

Şalter�tXş bağlanabilir  ´   ´   ´  

&am kırılma fonksiyonX

6olar işletmesi  ´  

'esteklenen alıcılar

9&����II

9&���

9&���K

9&����II  ´   ´   ´   ´  

9&����II  ´   ´   ´   ´  

9&���  ´   ´   ´  

UC520  ´   ´   ´   ´  

&entronic alıcılı panjXr motorları

&entronic alıcılı tente motorları

%�7ronic alıcılı panjXr motorları

%�7ronic alıcılı tente motorları

'esteklenen motorlar

0��� (��� 0��� 0��� (�� modelleri  ´   ´  

&�PlXg
lX tüm motorlar

BOT5, BOT6

İmpXls girişli yabancı ciKazlar

Genel bakış Ϗ  
Centronic kontrol programı

���



Centronic kontrol üniteleri
Radyo sinyali ç¸zümleri 8

C
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6
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6
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6
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6
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6
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�

Güneş �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

5üzgar �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

<ağmXrlX  ´  

(ğim a©ısı  ´  

.ış işletmesi

Şalter�tXş bağlanabilir  ´   ´   ´  

&am kırılma fonksiyonX

6olar işletmesi  ´  

'esteklenen alıcılar

9&����II

9&���

9&���K

9&����II  ´   ´   ´   ´  

9&����II  ´   ´   ´   ´  

9&���  ´   ´   ´  

UC520  ´   ´   ´   ´  

&entronic alıcılı panjXr motorları

&entronic alıcılı tente motorları

%�7ronic alıcılı panjXr motorları

%�7ronic alıcılı tente motorları

'esteklenen motorlar

0��� (��� 0��� 0��� (�� modelleri  ´   ´  

&�PlXg
lX tüm motorlar

BOT5, BOT6

İmpXls girişli yabancı ciKazlar
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Genel bakış Ϗ  
Centronic kontrol programı Ϗ  
Kablolu ç¸zümler 

Centronic kontrol üniteleri 
Kablo baÝlantılı E

C
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E
C

��

8
C

��

8
C

��

8
C

��

0
C

��

7C
��

7C
��

6
C

��

6
:

C
��

.atalog sayfası 54 54 58 58 58 60 62 62 68 64

8ygXlamalar

PanjXr  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ış tente sistemi1  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

İ© tente sistemi2  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

)onksiyonlar

6ıva üstü  ´  

6ıva altı  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Şapkalı kesit raya montaj  ´  

Pencereye montaj �vantXz�  ´  

(kran  ´   ´   ´   ´  

Ayrı <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Şalter�tXş kombinasyonX  ´   ´  

6ens¸r  ´  

0anXel�2tomatik  ´   ´   ´   ´   ´  

7ekli kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

GrXp�merkezi kontrol  ´   ´   ´   ´   ´  

-alXziler i©in elle kontrol işletmesi  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

Ara pozisyon  ´   ´   ´   ´   ´  

+avalandırma pozisyonX�
d¸ndürme�kXmaş gerginleştirme

 ´   ´   ´   ´   ´  

+afızı fonksiyonX  ´  

7ariK�saat  ´   ´   ´  

<az�kış otom.  ´   ´   ´  

7atil fonksiyonX  ´   ´  

Astro fonksiyon  ´   ´  

Çevrim zamanları  ´   ´   ´  

.apama zamanları  ´   ´   ´  

Alaca karanlık  ´  

Güneş �eşik değer ayarlaması�  ´   ´   ´  

5üzgar �eşik değer ayarlaması�  ´  

.ış işletmesi  ´  

'esteklenen alıcılar

SC43  ´  

1 6tor� jalXzi     2 7ente� jalXzi

���



Genel bakış Ϗ  
B�7ronic kontrol programı

B�7ronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri E
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E
C
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��

B

C
C

��

C
C

��

R
7C

��
��

B

9C
��

��
B

9C
��

��
B

.atalog sayfası 96 98 96 94 98 100 100

8ygXlamalar

PanjXr  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

İ© tente sistemi1  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

'ış tente sistemi2  ´   ´   ´   ´   ´  

Aydınlatma �9&����% ile�  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

5adyat¸rler  ´  

Garaj kapısı motorları  
�9&����% ile� 

 ´   ´   ´   ´   ´  

)onksiyonlar

(l�dXvar vericisi  /  / Ϸ � Ϸ � Ϸ � 

6ıva üstü  ´   ´   ´   ´   ´  

6ıva altı  ´   ´  

7akılabilir

Pencereye montaj �vantXz�

(kran  ´   ´   ´   ´  

Ayrı <Xkarı � 6top � Aşağı tXşları  ´   ´   ´   ´   ´  

�bkanallı verici  ´   ´  

�bkanallı verici �ışık tXşX�

�bkanallı verici  ´  

��bkanallı verici  ´   ´  

��bkanallı verici  ´  

Alıcı�kontrol ünitesi  ´  

6ens¸r �verici�

0anXel�2tomatik  ´   ´   ´   ´   ´  

7ekli kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

GrXp kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´  

0erkezi kontrol  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

-alXziler i©in elle kontrol işletmesi  ´   ´   ´   ´   ´  

Ara pozisyon  ´   ´   ´   ´   ´   ´   ´  

+avalandırma pozisyonX�
d¸ndürme�kXmaş gerginleştirme

 ´   ´   ´   ´   ´  

+afızı fonksiyonX  ´   ´   ´  

7ariK�saat  ´   ´  

<az�kış otom.  ´   ´   ´   ´  

7atil fonksiyonX  ´   ´   ´   ´  

Astro fonksiyon  ´   ´   ´   ´  

1 6tor� jalXzi     2 7ente� jalXzi
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B�7ronic kontrol üniteleri 
Radyo sinyali ç¸zümleri E

C
��

��
B

E
C
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��

B

C
C

��

C
C

��

R
7C

��
��

B

9C
��

��
B

9C
��

��
B

Çevrim zamanları  ´   ´   ´   ´  

.apama zamanları  ´   ´   ´   ´  

Alaca karanlık

Güneş �eşik değer ayarlaması�

5üzgar �eşik değer ayarlaması�

(ğim a©ısı

.ış işletmesi  ´  

Şalter�tXş bağlanabilir  ´   ´  

&am kırılma fonksiyonX

6olar işletmesi

'esteklenen alıcılar

9&����II  ´   ´  

9&���  ´   ´  

9&���K  ´   ´  

9&����II  ´   ´  

9&����II  ´   ´  

9&���  ´   ´  

UC520  ´   ´  

&entronic alıcılı panjXr motorları  ´   ´  

&entronic alıcılı tente motorları  ´   ´  

%�7ronic alıcılı panjXr motorları  ´   ´   ´   ´   ´  

%�7ronic alıcılı tente motorları  ´   ´   ´   ´   ´  

'esteklenen motorlar

0��� (��� 0��� 0��� (�� modelleri  ´  

BOT5, BOT6  ´   ´   ´  

İmpXls girişli yabancı ciKazlar

Genel bakış Ϗ  
B�7ronic kontrol programı
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Genel bakış 

Elektronik aksesuarlar

Şalter � 7Xş ���

�niversal kilitli anaKtar � tXş ���

0andallı klemens ���

Pako şalter seti ���

.ordon düğmesi seti ���

.ordon düğmesi ayar seti ���

�niversal ayar seti ���

+ızlı bağlantı seti ���

Adapt¸r kablosX ���

+irscKmann kXplajı ve fişi ���

7imer 8�� � Işık sens¸rü /6�� ���

6ıva üstü g¸vde ���

5¸le ���

2tomatik yağmXr emniyeti seti 5A6�� ���

7ermostat ���

7Xş kod kilidi ���

7ek işlevli tXş ���

(l vericisi ���

)otosel ���

5adyo sinyalli Xzaktan kXmanda ���

6piral kablo ���

.apama tapası ���

%asın© dalgası KortXmX ���

%asın© dalgası kontak şalteri ���

.ablo terminal kXtXsX ���

.aX©Xk profil şerit ���

7erminal şeridi ���

%asın© dalgası montaj seti � ���

%asın© dalgası montaj seti � ���

(lektrikli anaKtarlama barı  ���

26( kaX©Xk profil PanjXr ���

26( terminal şeridi PanjXr ���

26( kaX©Xk profil .apı ���

26( terminal şeridi .apı ���

26( montaj seti PanjXr ���

26( montaj seti .apı ���

'oğrX akım kontrol ünitesi '&� ���

'& motorX aşırı yük korXması ���

'oğrX akım kontrol ünitesi '&� � �� 9 ���

��� 
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7Xş girişleri olan bir tane mekanik veya bir©ok elektronik motorXn 
veya kontrol ünitesinin kontrol edilmesini sağlayan pako şalter � tXş

 � � kXtXplX tip
 � 7am kapak plakası ile komple
 � 7Xş � kilitlemeli şalter olarak değiştirilebilir

Pako şalter � 7Xş
� kXtXplX� sıva altı

Pako şalter � 7Xş
� kXtXplX� sıva üstü

Pako şalter � 7Xş
� kXtXplX� sıva üstü

7Xş girişleri olan bir tane mekanik veya bir©ok elektronik motorXn veya 
kontrol ünitesinin kontrol edilmesini sağlayan pako şalter � tXş

 � � kXtXplX tip
 � 6ıva üstü g¸vdeyle komple
 � 7Xş � kilitlemeli şalter olarak değiştirilebilir

İki mekanik veya bir©ok elektronik motorXn kontrol edilmesini 
sağlayan pako şalter � tXş

 � � kXtXplX tip
 � Çer©eveyle komple
 � 7Xş � kilitlemeli şalter olarak değiştirilebilir

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

�l©üler 8 [ G [ < �� [ �� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva altı

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

�l©üler 8 [ G [ < �� [ ���� [ ���� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz

�l©üler 8 [ G [ < �� [ �� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP44

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva üstü
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7Xş girişli bir tane mekanik veya bir©ok elektronik motorXn veya kontrol 
ünitesinin kontrol edilmesini sağlayan basmalı şalter � tXş

 � Çıkışlar kilitli
 � � kXtXplX
 � Çer©eveyle komple

7Xş girişli bir tane mekanik veya bir©ok elektronik motorXn veya kontrol 
ünitesinin kontrol edilmesini sağlayan basmalı şalter � tXş

 � Çıkışlar kilitli
 � � kXtXplX
 � 6ıva üstü g¸vdeyle komple

�rün kodu ���� ��� ��� � �basmalı şalter�

�rün kodu ���� ��� ��� � �basmalı tuş�

5enk %eyaz

�l©üler 8 [ G [ < �� [ �� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP44

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� � �Iarklı anahtarlı�

�rün kodu ���� ��� ��� � �aynı anahtarlı�

5enk Çer©eve beyaz

�l©üler 8 [ G [ < �� [ �� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP54

<ük kapasitesi 5 A

0ontaj türü 6ıva üstü � sıva altı

�rün kodu ���� ��� ��� � �basmalı şalter�

�rün kodu ���� ��� ��� � �basmalı tuş�

5enk Alp beyazı

�l©üler 8 [ G [ < ���� [ ���� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva altı

%asmalı şalter � basmalı tXş
6ıva altı

%asmalı şalter � basmalı tXş
6ıva üstü

7Xş girişli bir tane mekanik veya bir©ok elektronik motorXn veya kontrol 
ünitesinin kontrol edilmesini sağlayan profil yarım silindirli kilitli anaK-
tar � tXş

 � � taraflı � � taraflı otXrmalı�dokXnmalı
 � Profil yarım silindirli
 � � anaKtar daKil

�niversal kilitli anaKtar �  
tXş� sıva üstü
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0ekanik limit sZitcKli bir motorXn işletime alınmasını sağlayan pako 
şalter seti

 � � kXtXplX
 � � m şebeke kablosX
 � � m bağlantı kablosX
 � 7akılabilir klemens daKil� � kXtXplX �©ıkarılabilir�

0ekanik limit sZitcKli bir motorXn işletime alınmasını sağlayan pako 
şalter seti

 � � kXtXplX
 � � m şebeke kablosX
 � ��� m bağlantı kablosX
 � 7akılabilir klemens daKil� � kXtXplX �©ıkarılabilir�

Pako şalter seti�
6ıva üstü � 6ıva altı

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Gri

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP44

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk .rem beyazı

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva üstü � sıva altı

0andallı klemens�
� kXtXplX

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

0andallı klemens�
� kXtXplX

Pako şalter seti
6ıva üstü

��� 



 � 0ekanik ve elektronik limit sZitcKli motorlar ve elektronik radyo sinyalli 
limit sZitcKli motorlar i©in

 � (n ¸nemli fonksiyonlar �bdüğme kXllanılarak ©ağrılabilir
 � Şebeke ve motor besleme Kattı entegre edilmiştir
 � .enar korXmalı sağlam endüstriyel g¸vde
 � +arici sinyal verici bağlanabilir
 � .Xmanda tXşları ışıklandırılmıştır
 � .Xllanıcı dostX kXmada mantığı 

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 6iyaK

1ominal gerilim ���Ϸ��� 9�A& � �� +z

<ük kapasitesi Maks. �A

.orXma tipi IP 44 

İzin verilen  
ortam sıcaklığı 

��� ile ��� r& arası 

Şebeke kablosX ���bm XzXnlXk

0otor bağlantı kablosX ���bm XzXnlXk

�rün kodu ���� ��� ��� � �takılabilir klemens ile�

�rün kodu ���� ��� ��� � �kuplaj �tip 67$K ���

5enk %eyaz

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

�niversal ayar seti

 � .ilitli tXşlX.ordon düğmesi 
seti

(lektronik limit sZitcKli motorların işletime alınmasını sağlayan kordon 
düğmesi ayar seti

 � � kXtXplX
 � ���bm motor bağlantı kablosX
 � � m şebeke kablosX

.ordon düğmesi 
ayar seti

�rün kodu ���� ��� ��� �
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�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Gri

+irscKmann kXplajı
�tip 67A. �1�

+irscKmann 
emniyet kXlpX

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Gri

+irscKmann ԛş
�tip 67A6 �1�

5adyo sinyalli motor 
i©in bağlantı  
kablosX
C01/B01

 � &((b� � � 6cKXko fişli �bm ���b9 � ��b+z şebeke kablosX 
 � 7akılabilir klemens

Ayar seti i©in +irscKmann kXplajlı adapt¸r kablosX �tip 67A.b��
 � .ablo XzXnlXğX� ��� / 2 / �bm

Adapt¸r kablosX

�rün kodu ���� ��� ��� � ����bm�

�rün kodu ���� ��� ��� � �� m�

�rün kodu ���� ��� ��� � �� m�

+ızlı bağlantı seti
� damarlı

 � ���� ila ����bTmm damar kesiti i©in
 � IP65

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

��� 



7imer 8��
=amanlayıcı

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 5 A

0ontaj türü 6ıva altı �b�� mm� dXvara montaj

 � Genel g¸rünüş sXnan ekran sayesinde kolay kXllanım
 � �nceden programlı ve ¸zel olarak programlanabilen ©evrim zamanları 

sayesinde yüksek konfor
 � 7atil ve Kafta fonksiyonX
 � Işık sens¸rü /6�� ile bağlantılı olarak güneş�alaca karanlık fonksiyonX
 � Ayarlanabilir Kavalandırma aralıkları
 � (lektrik kesintisinde gü© rezervi
 � Işık sens¸rü bağlantı imkanı
 � %ir©ok üreticinin şalter programına entegre edilebilir� %erker� 6�� %�� 

%� � Gira� 6tandard� (�� (vent� (sprit � -Xng� A6� A���� A�&reation� 
A�&reation�Glas� A�PlXs � 0erten� 0�6mart� 0�Arc� 0�Plan� 0�Plan�
Glas� 0�� Attelier� 0�6tar � +ager� kallysto.pXr� kallysto.stil� kal-
lysto.art � P(+A� AXra � %XscK�-aeger� %alance�6I � (/62� -oy ve 
�� [ ��bmm
lik merkezi plaka ¸l©üsüne saKip diğer üreticiler

Işık sens¸rü /6��

 � .ablo XzXnlXğX� � / �bm
 � 7imer 8��
ya XygXn

�rün kodu ���� ��� ��� � �/6�� Ϗ � m�

�rün kodu ���� ��� ��� � �/6�� Ϗ � m�

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ ���� mm

�rün kodu ���� ��� ��� � 

7imer 8�� i©in 
sıva üstü g¸vde

%XscK�-¦ger i©in 
& disk

Ayırıcı r¸le 75� 0ekanik limit sZitcKli birden fazla motorXn paralel bağlanmasını sağlar
 � +er bir motor i©in � ayırıcı r¸le gereklidir

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 5 A

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP20

<ük kapasitesi 6 A

ÇoklX kontrol r¸lesi 0ekanik limit sZitcKli maks. � motorXn veya elektronik limit sZitcKli bir©ok 
motorXn kontrol edilmesini ve grXp veya merkezi kontrol olXştXrXlmasını 
sağlar.
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7Xş girişli bir tane mekanik veya bir©ok elektronik motorXn veya kontrol 
ünitesinin kontrol edilmesini sağlayan tek işlevli tXş

 � 6ıva üstü g¸vdeyle komple

.apı alanındaki kontrol ünitelerinin kontrol edilmesini sağlar
 � .lavye ve kontrol ünitesi arasında �bkablolX iletişim teknolojisi
 � �zel olarak ayarlanabilen � kod
 � Potansiyelsiz ge©iş kontağı 

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � � değerlendirme ünitesi� g¸vde i©inde
 � � klavye� � damarlı giriş kablolX

7ek işlevli tXş 
6ıva üstü

.od şalteri

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Alp beyazı

�l©ü G [ < [ ' ��[��[�� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP44

<ük kapasitesi 10 A

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk G¸vde beyaz� tXşlar gri

Şebeke bağlantısı ��� � ��� 9� �� � �� +z

.orXma tipi IP�� �klavye�

0ontaj türü 6ıva üstü� g¸vdeyle dXvar montajı

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

5enk %eyaz

<ük kapasitesi 5 A

0ontaj türü 6ıva üstü

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk %eyaz � Gri

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP�� �sens¸r�

Gü© girişi ��� :

0ontaj türü 6ıva üstü

.ablo XzXnlXğX .ontrol par©asından sens¸re 
maks. ���bm

2tomatik 
yağmXr  
emniyeti seti
RAS10

��br&
den itibaren donma algılamalı otomatik yağmXr emniyeti seti 5A6�� 
şXnlardan olXşXr�

 � 2tomatik yağmXr emniyeti 5A��
 � <ağmXr sens¸rü 56�� 

5A6��� yağmXr ve donXn algılanmasını� tentelerin korXnmasını� ©atı 
Kavalandırmalarının kontrol edilmesini vs. sağlar

7ente sistemi kontrol üniteleri ile birlikte kXllanım i©in oda termostatı 575
 � Potansiyelsiz ge©iş kontağı
 � 6ıcaklık aralığı� � Ϸ ��br&

2da termostatı 
RTR
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�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 0avi � .ırmızı

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 0avi � .ırmızı

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 0avi � .ırmızı

�l©ü G [ < [ ' �� [ ��� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 0avi � .ırmızı

�l©ü G [ < [ ' �� [ ��� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk 0avi � .ırmızı

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

�bkanallı el 
vericisi
0ikro

�bkanallı el 
vericisi 
0ini

�bkanallı el 
vericisi
0a[i

�bkanallı el 
vericisi
0a[i

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � � kanal ���b0+z 
 � %atarya �b9 �&5�����

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � �bkanallı �� 0+z 0ini el vericisi 
 � %atarya ��b9

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � � kanallı �� 0+z 0a[i el vericisi 
 � %atarya � 9 �blok batarya�

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � � kanallı �� 0+z 0a[i el vericisi 
 � %atarya � 9 �blok batarya�

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � �bkanallı �� 0+z 0ini el vericisi 
 � %atarya ��b9

�bkanallı el 
vericisi 
0ini
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�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < [ ' ��� [ ��� [ ��� mm

.orXma tipi IP54

<ük kapasitesi Potansiyelsiz �bA

0ontaj türü 6ıva üstü

.odlama olanakları ���� milyon

)0 alıcı par©ası .endiliğinden ¸ğrenmeli

5¸le ©ıkışı � [ potansiyelsiz� 
� [ ge©iş kontağı� � A � ��� 9

5adyo sinyalli Xzaktan kXmanda
� kanallı

0evcXt bir kapı kontrolünün yeniden donatılması i©in �radyo sinyali alıcısı 
i©in entegre yXvası olmayan� 

 � Alıcı ve antenle komple
 � Plastik g¸vde i©inde
 � 7Xş fonksiyonlX
 � �� el vericisi tXşX kaydedilebilir

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < [ ' ��� [ ��� [ ��� mm

.orXma tipi IP54

<ük kapasitesi Potansiyelsiz �bA

0ontaj türü 6ıva üstü

.odlama olanakları ���� milyon

)0 alıcı par©ası .endiliğinden ¸ğrenmeli

5¸le ©ıkışı � [ potansiyelsiz� 
� [ ge©iş kontağı� � A � ��� 9

0evcXt bir kapı kontrolünün yeniden donatılması i©in �radyo sinyali alıcısı 
i©in entegre yXvası olmayan�

 � Alıcı ve antenle komple
 � Plastik g¸vde i©inde
 � 7Xş fonksiyonlX
 � �� el vericisi tXşX kaydedilebilir

5adyo sinyalli Xzaktan kXmanda
� kanallı

 � 6adece nesnelerin korXnması i©in kXllanılabilir.
 � A©ık alana montaj i©in XygXn değildir.

.ızıl¸tesi fotosel
9erici ve alıcı

5eԜekt¸r fotosel

�rün kodu ���� ��� ��� �

(rişim mesafesi Maks. �bm

.orXma tipi IP65

.ontrol gerilimi �� Ϸ ��� 9�A&� �� Ϸ ��� 9�'&

�rün kodu ���� ��� ��� �

(rişim mesafesi �� m

.ontrol gerilimi �� Ϸ ��� 9�A&� �� Ϸ ��� 9�'&

��� 



�rün kodu ���� ��� ��� �

8zXnlXk ���bm� esneme kapasitesi  
�bm
ye kadar

�rün kodu ���� ��� ��� �

8zXnlXk ��� m� esneme kapasitesi  
��� m
ye kadar

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

.ablo terminal kXtXsXnXn kapı ve kontrol ünitesine esnek bir şekilde 
bağlanmasını sağlar

6piral kablo
� damarlı

.ablo terminal kXtXsXnXn kapı ve kontrol ünitesine esnek bir şekilde 
bağlanmasını sağlar

6piral kablo
� damarlı

Pn¸matik 
anaKtarlama barı 
i©in kapama tapası

�rün kodu ���� ��� ��� �

8zXnlXk ���� m

Çap ��� mm

%asın© dalgası 
KortXmX

.aX©Xk profilinden basın© dalgası kontak şalterine bağlantı sağlar

Pn¸matik bir emniyet barının olXştXrXlmasını sağlar
 � .apıya montaj i©in g¸vde daKil

%asın© dalgası kontak şalteri 
�a©ıcı kontak�
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�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ ����bmm � kontinü XzXnlXk 

%asın© dalgası montaj seti i©in 
kaX©Xk proԛl şeridi

 � 7ek Kazneli sistem

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ � mm

.aX©Xk profil şeridinin sabitlenmesi i©in7erminal şeridi� galvanizli

%asın© dalgası montaj seti � 7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � � basın© dalgası kontak şalteri
 � 6piral kablo� � damarlı� XzXnlXk ���bm�  

esneme kapasitesi �bm
ye kadar
 � � kapama tapası
 � � basın© dalgası KortXmX

.ablo terminal kXtXsX (mniyet barının kXrXlXmX i©in

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �
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%asın© dalgası  
montaj seti �

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � � basın© dalgası kontak şalteri
 � 6piral kablo� � damarlı� XzXnlXk ��� m� esneme kapasitesi ��� m
ye kadar
 � � kapama tapası
 � � basın© dalgası KortXmX

(lektronik emniyet barı
 .apı sistemlerinde kapama kenarlarının emniyeti i©in elektronik  
emniyet barı

 � .ontinü XzXnlXğa saKip kaX©Xk profiller conta dXdağı  
ve anaKtarlama şeritleri ile üretilmiştir

 � .ontinü XzXnlXğa saKip alüminyXm & profil rayı


/ütfen sipariş verirken mm olarak XzXnlXğX ve bağlantı tarafını  
�i©ten bakıldığında� belirtiniz

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ ��bmm � kontinü XzXnlXk �ray�

�l©ü G [ < �� [ �� mm � kontinü XzXnlXk  
�kaX©Xk�

Giriş direnci ��� kű

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ �� mm

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ � mm

26( kaX©Xk proԛl
PanjXr

26( terminal şeridi
PanjXr

 � .ontinü XzXnlXğa saKip kaX©Xk profil şeridi

 � .ontinü XzXnlXğa saKip terminal şeridi� galvanizli

�rün kodu ���� ��� ��� �
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7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � .aX©Xk profil i©in �bstoper
 � 6piral kablo� � damarlı� XzXnlXk ���bm�  

esneme kapasitesi �bm
ye kadar
 � � 26( terminal kXtXsX
 � � 26( verici
 � � 26( alıcı

26( montaj seti
PanjXr

26( montaj seti
.apı

7eslimat kapsamında şunlar dahildir:
 � .aX©Xk profil i©in �bstoper
 � 6piral kablo� � damarlı� XzXnlXk ���bm�  

esneme kapasitesi �bm
ye kadar
 � � 26( terminal kXtXsX
 � � 26( verici
 � � 26( alıcı

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ �� mm

26( kaX©Xk proԛl
.apı

 � .ontinü XzXnlXğa saKip kaX©Xk profil şeridi

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < �� [ �� mm

26( terminal şeridi
.apı

 � .ontinü XzXnlXğa saKip terminal şeridi� galvanizli

�rün kodu ���� ��� ��� �

�rün kodu ���� ��� ��� �

��� 



�� 9 � '& korXyXcX kü©ük gerilimli tüp motorların kontrol edilmesini 
sağlayan akümülat¸rlü doğrX akım kontrol ünitesi

 � ��� AK akü ile
 � Çıkış gerilimi� �� 9 � '&
 � <8.A5I � AŞAÜI� tekil� merkezi i©in tXş girişi

'oğrX akım kontrol ünitesi '&�

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Işık grisi

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP54

<ük kapasitesi � A � �� 9

0ontaj türü 6ıva üstü g¸vdede

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Işık grisi

�l©ü G [ < [ ' ��� [ ��� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP54

<ük kapasitesi ��� A � �� 9

0ontaj türü 6ıva üstü g¸vdede 

�rün kodu ���� ��� ��� �

5enk Işık grisi

�l©ü G [ < [ ' ��� [ ��� [ �� mm

Şebeke bağlantısı ���b9 � ��b+z

.orXma tipi IP54

<ük kapasitesi � A � �� 9

0ontaj türü 6ıva üstü g¸vdede 

�rün kodu ���� ��� ��� �

�l©ü G [ < [ ' �� [ �� [ �� mm

<ük kapasitesi ��� ila ��� A � �� 9

0ontaj türü 6ıva üstü g¸vdede

'& motorX aşırı yük 
korXması ayarlanabilir

��b9 � '& korXyXcX kü©ük gerilimli tüp motorların kontrol edilmesini 
sağlayan doğrX akım kontrol ünitesi

 � Çıkış gerilimi� �� 9 � '&
 � <8.A5I � AŞAÜI tXş girişi

'&�� ���b9
lXk şebekeye bağlanan ve motorX ��b9 � '& ile besleyen bir 
gü© kaynağından olXşXr.

 � Çıkış gerilimi� �� 9 � '&
 � <8.A5I � AŞAÜI tXş girişi

'oğrX akım kontrol ünitesi
'&� � �� 9

'oğrX akım kontrol ünitesi
'&� � �� 9
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Genel bakış

0ekanik aksesuarlar

0otor adapt¸rü ve halkalar ���

6ekiz k¸şeli borX ���

Profilli borX ���

Altı k¸şeli borX ���

<ivli borX ���

<Xvarlak borX ���

+assas engel algılama i©in motor 
adapt¸rü ve Kalkalar ��� 

0otor adapt¸rü i©in tespit malzemesi ���

Kapak kelepçeleri ���

$yar yardımcıları � <aylı askılar ���

6abit boru birleştiriciler ���

6ert askı yayları ���

��
lık borX i©in sert Kızlı bağlayıcı ���

6abit boru birleştiriciler ���

Askı kilit sistemi ���

6abitleme Kalkası ���

BaÝlantı parçaları ���

7üp motorlar P� Ϸ P�� ���

7üp motorlar 5� Ϸ 5�� ���

7üp motorlar /�� Ϸ /��� ���

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları ��� 

7üp motorlar P� Ϸ P�� ve 5� Ϸ 5�� ���

7üp motorlar /�� Ϸ /��� ���

Kol baÝlantılı tüp motorlar için 
aksesuarlar ��� 

5�� Ϸ /��� ���

%ağlantı par©aları ���

-aluzi motorları için aksesuarlar ���

9idalı sabitleyiciler ���

AksesXar setleri ���

9idasız tespit malzemesi ���

%orX kXplajları '��� � '��� ���

%orX kXplajları '��� ���

%orX kXplajları '��� ���

.ontrol bXtonX aksesXarları ���

��� 
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0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

6elve 0otor 
adapt¸rü 
S40

4930 300 083 0

+alka 
S40

4930 300 085 0

9.0üller 0otor 
adapt¸rü 
6��90

4930 300 142 0

+alka 
6��90

4930 300 143 0

0otor 
adapt¸rü 
6:��

4930 300 121 0 4930 300 121 0

+alka 
6:��

4930 300 122 0 4930 300 122 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

24
,7

5

6elve� 
:eis� 
bender�
6taffer�
9. 0üller

0otor 
adapt¸rü 
S60

4930 300 041 0

+alka 
S60

4930 020 707 2

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

6elve� 
:eis� 
bender�
6taffer�
9. 0üller

0otor 
adapt¸rü 
S60L
Xzatılmış

4930 300 466 0

+alka 
S60L 
Xzatılmış

4930 300 465 0

0otor 
adapt¸rü 
5olm ��

4930 300 044 0 4930 300 044 0

+alka 
5olm ��

4930 300 037 0 4930 300 037 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

6elve� 
SHG,
:eis� 
bender�
(cker� 
mann

0otor 
adapt¸rü 
SM70

4930 300 045 0

+alka 
SM70

4930 000 607 0

6ekiz k¸şeli borX

0otor adapt¸rü ve halkalar


.Xllanım amacı

��� 



Proԛlli borX

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

=XrflüK 
)eller

0otor 
adapt¸rü 
=) �� [ �.�

4930 300 135 0

+alka 
=) �� [ �.�

4930 300 136 0

+elio�
screen

0otor 
adapt¸rü 
47 x 2

4930 300 305 0

+alka 
47 x 2

4930 300 306 0

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

AlXlX[ 0otor 
adapt¸rü 
SM70

4931 300 080 0

+alka 
SM70

4931 030 707 4

+eroal 0otor 
adapt¸rü 
70

4931 000 603 4

+alka 
70

4931 030 707 4

4931 200 063 0
Zubehör

Ø
55

4931 200 059 0
4931 300 161 0

9902 401 691 2
9900 101 679 7

0otor 
adapt¸rü 
6:���� 
aksesXar ile 
birlikte

4931 200 063 0

+alka 
6:���

4931 300 137 0

4931 200 062 0
Zubehör

4931 200 045 0
4931 300 161 0

9902 401 691 2

9900 101 679 7

Ø
55

+eroal 0otor 
adapt¸rü 
6:��� 
aksesXar ile 
birlikte

4931 200 062 0

+alka 
6:���

4931 300 098 0
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Proԛlli borX

0otor adapt¸rü ve halkalar


.Xllanım amacı

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

HOCO 0otor 
adapt¸rü 
HOCO 52

4930 300 272 0

+alka 
HOCO 52

4930 300 273 0

%entKin 0otor 
adapt¸rü 
%entKin 
52 + 62

4930 300 442 0

+alka
%entKin 
52 + 62

4930 300 443 0

'Xvar askısı 4930 300 432 0

=XrflüK 
)eller

0otor 
adapt¸rü 
=)��

4930 300 193 0 4930 300 193 0

+alka 
=)��

4930 300 390 0 4930 300 390 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

=XrflüK 
)eller

0otor 
adapt¸rü 
=)�� [ �.�

4930 300 140 0 4930 300 140 0

+alka 
=)�� [ �.�

4930 300 141 0 4930 300 141 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

+oos� 
0etal� 
pre¡� 
:eis�
bender

0otor 
adapt¸rü 
HM65

4930 300 048 0 4930 300 048 0

+alka 
HM65

4930 080 707 0 4930 080 707 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

(cker�
mann� 
Imbac

0otor 
adapt¸rü 
E65

4930 300 047 0 4930 300 047 0

+alka 
E65

4930 040 707 2 4930 040 707 2

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

=XrflüK 
)eller

0otor 
adapt¸rü 
=)�� [ �.�

4930 300 327 0 4931 300 148 0

+alka 
=)�� [ �.�

4931 300 149 0 4931 300 149 0

Ara Kalka
63 x 1.5

4930 300 628 0

��� 



0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

%Xtz� 
bacK� 
5ieko

0otor 
adapt¸rü 
B60

4930 300 046 0 4930 300 046 0

+alka 
B60

4930 030 707 1 4930 030 707 1

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

%Xtz� 
bacK� 
5ieko

0otor 
adapt¸rü 
B75

4930 300 189 0

+alka 
B75

4931 010 707 4

Ara Kalka
63 x 1.5

4930 300 628 0

%Xtz� 
bacK

0otor 
adapt¸rü 
B75

4931 300 081 0

+alka 
B75

4931 010 707 4

%Xtz� 
bacK

0otor 
adapt¸rü 
B85

4931 300 082 0

+alka 
B85

4931 020 707 4

Altı k¸şeli borX

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

Ø127,3
Ø124,3

40
36,5

3

AlXkon 0otor 
adapt¸rü 
A128

4931 300 302 0

+alka 
A128

4931 200 104 0

+alka 
70

4931 030 707 4
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<ivli borX

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

0otor 
adapt¸rü 
M40
0otor dişlisi
üniversal

4930 300 408 0

+alka  
M40 
7a© dişlisi 
�� mm

4930 300 409 0

8,
95

7,2

23
20,4

0otor 
adapt¸rü 
M50
0otor dişlisi
üniversal

4930 300 406 0

+alka 
M50
7a© dişlisi
�� mm

4930 300 407 0

+alka 
M50
7a© dişlisi
�� mm

4930 300 416 0

0otor 
adapt¸rü
50 x 2 
5olmatic

4930 300 103 0

+alka
50 x 2 
5olmatic

4930 300 104 0

0otor 
adapt¸rü
57,5

4930 300 173 0 4930 300 173 0

+alka
57,5

4930 300 174 0 4930 300 174 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

0otor 
adapt¸rü
��1 .
��b1m
ye 
kadar

4930 300 084 0

+alka
��1

4930 300 415 0

0otor 
adapt¸rü
��1 '
�� 1m
den 
itibaren

4930 300 052 0

+alka
��1

4930 300 415 0

0otor adapt¸rü ve halkalar


.Xllanım amacı

��� 



0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

0otor 
adapt¸rü
)orjas ��

4930 300 217 0

+alka
)orjas ��

4930 300 218 0

0otor 
adapt¸rü
':��1

4930 300 055 0

+alka
':��1

4930 070 707 0

17

0otor 
adapt¸rü
':��1

4930 300 056 0

+alka
':��1

4930 010 707 2

0otor 
adapt¸rü
':��5�)

4930 300 091 0

+alka
':��5�)

4930 300 033 0

0otor 
adapt¸rü
':��1
���bmm 
merkez 
ka©ığı

4931 300 365 0

+alka
':��1

4931 300 357 0

75

14 30

19,2

4

29

55
5214

75,5

80

4

0otor 
adapt¸rü
':��1
�bmm merkez 
ka©ığı

4931 300 086 0

+alka
':��1

4931 230 707 0

0otor 
adapt¸rü
':�� [ �

4931 300 079 0

+alka
':�� [ �

4931 210 707 1
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0otor adapt¸rü ve halkalar



6arım borXsX motorXn rXlmanına Xyar
.Xllanım amacı

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

55
52

19,5
17

0otor 
adapt¸rü 
2ptinXt ����

4930 300 529 0

+alka
5 serisi i©in

4930 300 528 0

30

55
52

0otor 
adapt¸rü 
2ptinXt ����

4931 300 371 0

+alka 
/ serisi i©in

4931 300 370 0

22,5
17

55

14

52

0otor 
adapt¸rü 
2ptinXt 
69x1,25

4930 300 557 0

+alka
5 serisi i©in

4930 300 556 0

0otor 
adapt¸rü 
':��1

4930 300 065 0

0otor 
adapt¸rü 
�� 1m
den 
itibaren
':��1

4930 300 410 0

+alka 
':��1

4930 300 066 0

0otor 
adapt¸rü
':��1

4931 300 078 0

+alka
':��1

4931 300 227 0

<ivli borX

��� 



<Xvarlak borX

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

0otor 
adapt¸rü
38 x 1 / 40 x 2

4930 300 088 0
Kalkasız



0otor 
adapt¸rü
40 x 1 / 42 x 2

4930 300 086 0

+alka
40 x 1 / 42 x 2

4930 300 087 0

0otor 
adapt¸rü
40 x 1.3 / 
40 x 1.5

4930 300 195 0

+alka
40 x 1.3 / 
40 x 1.5

4930 300 196 0

0otor 
adapt¸rü
50 x 1.5

4930 300 049 0 4930 300 049 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0 Kalkasız



Ø46,3
6,5

17
16

0otor 
adapt¸rü
6iral ��

4930 300 050 0 4930 300 050 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0 Kalkasız



:are� 
ma

0otor 
adapt¸rü
50 x 1.5
9ida dişi 0�

4930 300 420 0 4930 300 420 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0 Kalkasız



Ø42,8
21,9
16,4

29º

Ø
49

16,5
14,5

Ø42,8
35,5º

0ot� 
tXra

0otor 
adapt¸rü 
'��

4930 300 367 0

+alka 
'��

4930 300 368 0
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0otor adapt¸rü ve halkalar

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

Ø 56,7

Ø
 6

0,
5

14,5
7 11,5

0otor 
adapt¸rü
60 x 1.5

4930 300 075 0 4930 300 075 0

+alka
60 x 1.5

4930 300 076 0 4930 300 076 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

30Ø59
27,511,1

0otor 
adapt¸rü
63 x 1.5

4930 300 059 0 4930 300 059 0

+alka
63 x 1.5

4930 300 628 0 4930 300 628 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

Ø49,6
8,5

10,3

19,5
17

Ø53
Ø49,8 16,5

14,58,6

0otor 
adapt¸rü 
+'��

4930 300 593 0

+alka 
+'��

4930 300 594 0

30Ø59
27,511,1

Ara Kalka
63 x 1.5

4930 300 628 0

Ø59,4 30

0otor 
adapt¸rü
63 x 1.5

4931 300 083 0
Kalkasız



0otor 
adapt¸rü
70 x 1.5

4930 300 061 0

+alka
70 x 1.5

4930 300 062 0

0otor 
adapt¸rü
70 x 1.5

4931 300 084 0

+alka
70 x 1.5

4931 050 707 4

<Xvarlak borX


.Xllanım amacı 

6arım borXsX motorXn rXlmanına Xyar

��� 



0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

Ø64,5
11 30

8
23,6
20,6

0otor 
adapt¸rü
70 x 2

4931 300 085 0

+alka
70 x 2

4931 060 707 4

0otor 
adapt¸rü
83 x 1.5 / 
85 x 2.5

4930 300 098 0

+alka
83 x 1.5 / 
85 x 2.5

4930 300 100 0

0otor 
adapt¸rü
83 x 1.5 / 
85 x 2.5

4931 300 119 0

+alka
83 x 1.5 / 
85 x 2.5

4931 300 125 0

0otor 
adapt¸rü
98 x 2

4931 300 115 0

+alka
98 x 2

4931 300 126 0

R� Ϗ R��

0otor 
adapt¸rü
100 x 2

4930 300 185 0 4931 300 167 0

+alka 
100 x 2

4931 300 160 0 4931 300 160 0

+alka 
63 x 1.5

4930 300 628 0

0otor 
adapt¸rü
102 x 2

4931 300 104 0

+alka
102 x 2

4931 300 049 0

Ø99,5
60˚ 20,6

23,6

0otor 
adapt¸rü
108 x 3.6

4931 300 155 0

+alka
108 x 3.6

4931 300 043 0
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0otor adapt¸rü ve halkalar


.Xllanım amacı

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

Ø128,8 30

Ø133
35
32

Ø126
12

0otor 
adapt¸rü
133 x 2

4931 300 120 0

+alka
133 x 2

4931 300 127 0

+alka
98 x 2

4931 300 126 0

<Xvarlak borX

��� 



+assas engel algılama i©in motor adapt¸rü ve Kalkalar

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

8kt  37,3 41,65
4012,7

0otor 
adapt¸rü
O-S40

4930 200 250 0

+alka
S40

4930 300 085 0

42
40Ø36,7

0otor 
adapt¸rü 
O-40 x 1.3 /
40 x 1.5
(ngel 
algılama 
i©in yXvarlak 
borX� P serisi 
i©in

4930 200 246 0

+alka
40 x 1.3 /
40 x 1.5

4930 300 196 0

45,88kt SW50,1
4010

0otor 
adapt¸rü
O-S50

4930 200 229 0 4930 200 229 0

+alka 
6:��

4930 300 122 0 4930 300 122 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

45,8Ø49,8
90º 40

0otor 
adapt¸rü
O-HOCO52

4930 200 237 0 4930 200 237 0

+alka
HOCO52

4930 300 273 0 4930 300 273 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

45,8
403,6

6,6

0otor 
adapt¸rü
2�=)��

4930 200 230 0 4930 200 230 0

+alka
=)��

4930 300 390 0 4930 300 390 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

Ø62
45,8
4014

8kt SW56,9

0otor 
adapt¸rü
2�5olm ��

4930 200 223 0 4930 200 223 0

+alka
5olm ��

4930 300 037 0 4930 300 037 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

Ø61,5
45,8
4014

8kt SW56

0otor 
adapt¸rü
O-S60

4930 200 222 0 4930 200 222 0

+alka
S60 L

4930 300 465 0 4930 300 465 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0
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0otor adapt¸rü ve halkalar

0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

Ø60,5
Ø14,5

45,8
40

0otor 
adapt¸rü 
2���1
���� mm

4930 200 275 0 4930 200 275 0

+alka 
��1

4930 300 415 0 4930 300 415 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

Ø60,5
Ø14

45,8
40

0otor 
adapt¸rü 
2���1
���� mm

4930 200 276 0 4930 200 276 0

+alka 
��1

4930 300 415 0 4930 300 415 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

Ø60,5 45,8
4013,5

0otor 
adapt¸rü 
2���1 
���� mm

4930 200 277 0 4930 200 277 0

+alka 
��1

4930 300 415 0 4930 300 415 0

Ara Kalka 
50 x 1.5

4930 300 102 0

45,8
4012

6,97

0otor 
adapt¸rü
2�=)��

4930 200 231 0 4930 200 231 0

+alka
=)�� [ �.�

4930 300 141 0 4930 300 141 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

45,8
40

0otor 
adapt¸rü
O-HM65

4930 200 245 0 4930 200 245 0

+alka
HM65

4930 080 707 0 4930 080 707 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

82º

45,8
40

14,7Ø62,8
Ø62 12,2

0otor 
adapt¸rü
O-E65

4930 200 249 0 4930 200 249 0

+alka
E65

4930 040 707 2 4930 040 707 2

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

45,8
40

28

0otor 
adapt¸rü
O-SM70

4930 200 236 0 4930 200 236 0

+alka
SM70

4930 000 607 0 4930 000 607 0

Ara Kalka
50 x 1.5

4930 300 102 0

+assas engel algılama i©in motor adapt¸rü ve Kalkalar


.Xllanım amacı

��� 



0otor adapt¸rü +alka .Xll. 
amacı
 �retici 7anımı

��l©üler�
P� Ϸ P�� 5� Ϸ 5�� /�� Ϸ /���

45,8
40

12

14

0otor 
adapt¸rü 
2�':�� 5�)

4930 200 274 0

+alka 
':�� 5�)

4930 300 033 0

40
45,5Ø81,5

14

0otor 
adapt¸rü 
2�'��1

4930 200 271 0

+alka 
':��1

4931 300 227 0

Ø95,5 45,8
45,815,5

23,6
20,6Ø100

0otor 
adapt¸rü 
2�'���

4930 200 278 0

+alka 
':���

4931 300 336 0

Ø65,5 45,5
4013,5

16

0otor 
adapt¸rü 
)orjas ��

4930 200 279 0

+alka 
)orjas ��

4930 300 218 0
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0otor adapt¸rü ve halkalar

Ad .Xllanım amacı 5�Ϸ5�� 5�� Ϸ 5��� /�� Ϸ /���

0otor adapt¸rü emniyeti 4930 300 161 0

7ırtıllı rondela 9900 101 679 7

9ida 0� 9901 250 091 2

0otor adapt¸rü ��� � ��� i©in 0� vida�� k¸şeli 9901 252 091 2

0otor adapt¸rü ��� � ��� i©in conta�� k¸şeli 4931 300 161 0

0otor adapt¸rü i©in tespit malzemesi

��� 



.apak kelep©esi .Xllanım amacı 7anımı �rün kodX

Pico ©ıkıntısız i©in beyaz kapak kelep©esi 4930 300 490 0

Pico ©ıkıntısız i©in siyaK kapak kelep©esi 4930 300 491 0

Pico ©ıkıntılı i©in beyaz kapak kelep©esi 4930 300 492 0

Pico ©ıkıntılı i©in siyaK kapak kelep©esi 4930 300 493 0

Kapak kelepçeleri

E
K

0
E

K
$

1
æK

$
K

6
E

6
8

$
R

/$
R

 ���



$yar yardımcıları � <aylı askılar

Ad .Xllanım amacı Ambalaj birimi �rün kodX

Ayar yardımcısı 4933 300 029 0

0ini yaylı askı  � 0ini profilli panjXr zırKları i©in� 
genişlik �bmm�  
XzXnlXk ���bmm

��� adet 4930 300 338 0

0a[i yaylı askı  � 0a[i profilli panjXr zırKları 
i©in� genişlik ��bmm�  
XzXnlXk ���bmm

��� adet 4930 300 337 0

%orX kelep©esi
S40

 � <aylı askılar 6�� i©in

 � %orXnXn üzerine ge©irmek 
i©in

 � <aylı askılar borX 
kelep©elerine asılır

 � 0otorXn sürtünme 
Kasarlarından korXnmasını 
sağlar

4930 300 307 0

%orX kelep©esi 
S50

 � <aylı askılar 6�� i©in

 � %orXnXn üzerine ge©irmek 
i©in

 � <aylı askılar borX 
kelep©elerine asılır

 � 0otorXn sürtünme 
Kasarlarından korXnmasını 
sağlar

4930 300 618 0

��� 



6abit boru birleştiriciler
6ert askı yayları

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

6ert askı yayı
� par©alı

 � ��bmm ve ��bmm  
borX ©apı i©in

 � �bmm ve ��bmm panjXr 
lamelleri i©in giriş profilli

 � 2tomatik askı kilit sistemi 
algılamalı panjXr tüp motorları 
���tipler� ¸r. 5P�� P5�� &��� 
vs.�

4902 000 306 0

6ert askı yayı
� par©alı

 � ��bmm ve ��bmm  
borX ©apı i©in

 � �bmm ve ��bmm panjXr 
lamelleri i©in giriş profilli

 � 2tomatik askı kilit sistemi 
algılamalı panjXr tüp motorları 
���tipler� ¸r. 5P�� P5�� &��� 
vs.�

4902 000 307 0

6ert askı yayı
� par©alı

 � ��bmm ve ��bmm  
borX ©apı i©in

 � �bmm ve ��bmm panjXr 
lamelleri i©in giriş profilli

 � 2tomatik askı kilit sistemi 
algılamalı panjXr tüp motorları 
���tipler� ¸r. 5P�� P5�� &��� 
vs.�

4902 000 308 0

� par©alı Kızlı bağlayıcıların 
kXllanım alanı

X1

X2

Schnellverbinder+ızlı bağlantı

� par©alı Kızlı bağlayıcıların 
kXllanım alanı

PanXr lamellerini ekleyin

125

20

X1 / mm

X2 / mm

40

60

80

100

150 165 180 205137
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6abit boru birleştiriciler

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

6ert Kızlı bağlayıcı
� par©alı

 � ��
lık� ��
lik� ��
lık � k¸şeli 
borX i©in

 � �bmm ila ��bmm panjXr 
lamelleri i©in giriş profilli

 � 2tomatik askı kilit sistemi 
algılamalı panjXr tüp motorları

4902 000 309 0

6ert Kızlı bağlayıcı
� par©alı

 � ��
lık �bk¸şeli borX i©in

 � �bmm ila ��bmm panjXr 
lamelleri i©in giriş profilli

 � 2tomatik askı kilit sistemi 
algılamalı panjXr tüp motorları

4902 000 310 0

6ert Kızlı bağlayıcı
� par©alı

 � ��
lik ve ��
lık � k¸şeli  
borX i©in

 � �bmm ila ��bmm panjXr 
lamelleri i©in giriş profilli

 �  2tomatik askı kilit sistemi 
algılamalı panjXr tüp motorları

4902 000 312 0

��
lık borX i©in sert Kızlı bağlayıcı

��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

6ert Kızlı bağlayıcılar 
i©in Kalka

 � ��
lık �bk¸şeli borX i©in 4902 000 311 0

6ert Kızlı bağlayıcılar 
i©in Kalka

 � ��
lik � k¸şeli borX i©in 4902 000 313 0

6ert Kızlı bağlayıcılar 
i©in Kalka

 � ��
lık � k¸şeli borX i©in 4902 000 314 0

125

20

X1 / mm

X2 / mm

40

60

80

100

150 165 180 205137

Ø40 mm

125

20

X1 / mm

X2 / mm

40

60

80

100

150 165 180 205137

Ø50 mm

125

20

X1 / mm

X2 / mm

40

60

80

100

150 165 180 205137

Ø60 mm

PanXr lamellerini ekleyin

� par©alı Kızlı bağlayıcıların 
kXllanım alanı

PanXr lamellerini ekleyin

X1

X2

Schnellverbinder+ızlı bağlantı
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Ad .Xllanım amacı �rün kodX

� par©alı� 
profil �bmm

4902 000 250 0

� par©alı� 
profil �bmm

4902 000 251 0

� par©alı� 
profil �bmm

4902 000 252 0

� par©alı� 
profil �� mm

4902 000 254 0

� par©alı� 
profil �� mm

4902 000 255 0

� par©alı� 
profil �� mm

4902 000 256 0

Askı kilit sistemi

6abitleme Kalkası

+er bir askı kilit sistemi i©in � adet sabitleme Kalkasına iKtiya© vardır� bX sırada � askı kilit sistemi arasındaki mesafe �� cm
den fazla olmamalıdır.

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

6: ��  � P5-E01 ... P9-E01

 � P5-C01 ... P9-C01

 � P����P5� Ϸ P����P5�

4902 000 257 0

6: ��  � R8-E01 ... R40-E01

 � R8-E03 ... R20-E03

 � R8-C01 ... R40-C01

 � 5����5P��� Ϸ 5�����5P���

4902 000 258 0

6: �� 4902 000 259 0

6abit boru birleştiriciler
162 



BaÝlantı parçaları
7üp motorlar P� Ϸ P��

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

%ağlantı par©ası P 
4K-10
vidalar daKil� 
� k¸şeli� �� mm

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P�� 

7ente sistemi i©in motorlar 
P� Ϸ P��

4930 200 140 0

%ağlantı par©ası Pb�� 
yXvarlak
vidalar daKil� 
yXvarlak pinler ile 
birlikte 
� �� mm

PanjXrlar i©in motorlar
P� Ϸ P��

7ente sistemi i©in motorlar 
P� Ϸ P��

4930 200 139 0

29 mm

48 mm6,
5 

m
m

0ini birleştirici P 
&�PlXg
M6/48 
vidalar daKil

PanjXrlar i©in motorlar
P� Ϸ P��

7ente sistemi i©in motorlar 
P� Ϸ P��

4930 200 232 0

21 mm

% birleştirici P 
&�PlXg

PanjXrlar i©in motorlar
P� Ϸ P��

7ente sistemi i©in motorlar 
P� Ϸ P��

4930 200 234 0
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BaÝlantı parçaları
7üp motorlar 5� Ϸ 5��

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Ge©me pim 5b����
� k¸şeli ��bmm

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 026 0

Ge©me pim 5b����
� k¸şeli ��bmm

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 030 0

Ge©me pim 5b����
yXvarlak� ©ap   ��bmm

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 300 159 0

Ge©me pim 5b����
� k¸şeli �� mm

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 300 412 0

Ge©me pim 5 �������
� k¸şeli �� [ �� mm

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 300 449 0

Ø 8,5 mm 

Ge©me pim 5 �������
� k¸şeli �� [ �� mm
girinti � ��� mm

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��
 
7ente sistemi motorları
5� Ϸ 5��

4930 300 627 0

Ge©me pim 5b����
� k¸şeli �� mm

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 052 0

1ot: ��bmm � k¸şeli yXvalı dXvar 
montaj braketi i©in ����� ...�

��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

9 mm
M 6

29 mm

48 mm

0ini birleştirici 5 
&�PlXg
0ini birleştirici 0����� 
vidalar daKil

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

4930 200 244 0

82,5 mm

29 mm

% birleştirici 5 &�PlXg
vidalar daKil

PanjXr motorları  
�tek taraflı yük�
5� Ϸ 5��

4930 200 235 0

10 mm

6 mm

Ø 62 mm

<ıldız bağlantı par©ası PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5�� 

4930 200 260 0

9,3 mm

29 mm

R10

Ø 62 mm

2,8 mm

20,6 mm
12,5 mm

<ıldız adapt¸r seti

<ıldız adapt¸r
tespit vidaları daKil

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

4930 200 265 0

Ø 62 mm
29 mm

20,6 mm
12,5 mm

R10

9,3 mm
2,8 mm

<ıldız adapt¸r
tespit malzemesi 
mevcXt değil

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

4930 300 582 0
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7üp motorlar /�� Ϸ /���

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Ge©me pim / ����
� k¸şeli �� mm

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

7ente sistemi i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 200 040 0

Ge©me pim / ����
� k¸şeli �� mm

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

7ente sistemi i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 200 034 0

1ot: ��bmm � k¸şeli yXvalı dXvar 
montaj braketi i©in ����� ...�

Ge©me pim / ����
yXvarlak�  
©ap   �� mm

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

7ente sistemi i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 200 035 0

% birleştirici / PanjXrlar i©in motorlar 
�tek taraflı yük� 
/����� Ϸ /�����

4931 300 169 0

BaÝlantı parçaları
7üp motorlar 5� Ϸ 5��

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

 

219,5

         

3,6
2,4

5 serisi i©in adaptasyon 
kiti %6

.apsamındakiler�
7aKrik mili adapt¸rü
%6 ��b1m
ye kadar
ve
0otor adapt¸rü emniyeti
%6 ��b1m
ye kadar

4930 200 282 0

4930 300 291 0 

4930 300 292 0

0otor adapt¸rü i©in 
s¸kme aleti

4930 300 606 0
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7üp motorlar P� Ϸ P�� ve 5� Ϸ 5��

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları 

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

.XtX braketi P�5 
4K-10
�bk¸şeli ��bmm� 
���� ve ���� ge©me 
pimleri ve ��bmm 
bağlantı par©ası i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
�tek taraflı yük� 
5� Ϸ 5��

4930 300 051 0

7ente tXtXcX P�5 
yıldız ��
yıldızlı� ���� ve ���� 
ge©me pimleri
ve � �� mm bağlantı 
par©ası i©in

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 300 053 0

7ente tXtXcX P�5 
4K-10
� k¸şeli ��bmm 
���� ve ����
ge©me pimleri 
ve � �� mm bağlantı 
par©ası i©in

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 300 040 0

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarlı 
���� ge©me pimleri 
i©in

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 043 0

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarsız 
���� ge©me pimleri 
i©in

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi motorları
5� Ϸ 5��

4930 000 728 0

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarlı 
���� ge©me pimleri 
i©in

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi motorları
5� Ϸ 5��

4930 200 044 0
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Ad .Xllanım amacı �rün kodX

M8

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarsız 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

7ente sistemi motorları
5� Ϸ 5��

4930 000 726 1

�niversal
braket P�5 ����
���� ge©me pimleri i©in ve 
� �� mm bağlantı par©ası 
i©in

PanjXrlar i©in motorlar
5� Ϸ 5��

4930 200 005 0

.XtX braketi P�5 ����
���� ge©me pimleri i©in ve 
� �� mm bağlantı par©ası 
i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 010 607 0

Al©ı altı braket P�5 ����
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 040 607 0

'onatma braketi P�5 ����
al©ı altı braketi i©in 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 077 0

Plaka braketi P�5 %�� ����
genişlik ��bmm 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 000 607 2

7üp motorlar P� Ϸ P�� ve 5� Ϸ 5��

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları 

��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

43 mm
50 mm

20,5 mm

'onatma seti P�5 ����
al©ı altı braketi i©in kompl. 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 207 0

81,8 mm

57
 m

m

58,8 mm

Ø 6,3

%ilyalı yatak
'onatma seti

4930 200 255 0

Plaka braketi P�5 %��� ����
genişlik ��� mm 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 001 0

0otor yatağı P�5 ����
blendaj kapağı i©in 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 036 0

'Xvar montaj braketi P�5
0ini birleştirici i©in 
kavramalı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 382 0

'Xvar montaj braketi P�5 
0ini birleştirici i©in
kavrama � ile

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 332 0
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7üp motorlar P� Ϸ P�� ve 5� Ϸ 5��

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları 

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Ø 5,2 m
m

Ø 4,2 m
m

100 +
1 m

m86 ±0,2 mm

'Xvar montaj braketi 
P�5 ([te
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve (;7( 
kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 524 0

101 m
m

107 m
m

'Xvar montaj braketi 
P�5 Gealan 
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve Gealan 
kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 525 0

Ø
87

 m
m

Ø12,3 mm

'Xvar montaj braketi
+eroal sol

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 200 262 0

Ø
87

 m
m

Ø12,3 mm

'Xvar montaj braketi
+eroal sağ

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 200 263 0

107 m
m

'Xvar montaj braketi 
P�5 InoXtic
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve InoXtic 
kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 359 0

'Xvar montaj braketi 
P�5 .¸mmerling
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve 
.¸mmerling kafa 
par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 357 0

��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

34 14
320

'Xvar montaj braketi /akal 
0ini birleştirici i©in kavra-
malı ve /akal kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 389 0

'Xvar montaj braketi P�5 
Profine
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve 9ari1ova 
kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 496 0

70 m
m

82 m
m

8
3

 m
m

Ø
 4

 m
m

9
5

 m
m

'Xvar montaj braketi P�5 
SKS
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve 6.6 kafa 
par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 591 0

'Xvar montaj braketi P�5 
9eka
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve 9(.A kafa 
par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��
 

4930 300 355 0

'Xvar montaj braketi P�5 
9ekavariant
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve
9(.A9A5IA17 kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 419 0

Ø 4,5

45°
'Xvar montaj braketi 
0ini birleştirici i©in 
kavramalı 
ve =. kafa par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 413 0
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7üp motorlar P� Ϸ P�� ve 5� Ϸ 5��

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları 

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Ø 108

36°54°
'Xvar montaj braketi  
0ini birleştirici i©in 
kavramalı ve A/8.21 kafa 
par©alı

PanjXrlar i©in motorlar 
P� Ϸ P��
5� Ϸ 5��

4930 300 414 0

90 ±0,1 mm

29 mm

Ø3,2 mm

Ø4,5 mm Ø10,47 mm
Ø12,3 mm

'Xvar montaj braketi�  
=) kavramalı

PanjXrlar i©in motorlar
�� 1m
ye kadar

4930 300 585 0

89,4 mm

29 mm

Ø10,47 mm
Ø12,3 mm

Ø4,5 mm

'Xvar montaj braketi�  
� =) kavramalı

PanjXrlar i©in motorlar
�� 1m
ye kadar

4930 300 586 0

<eni yapı braketi P�5�
0ini birleştirici i©in 
kavramalı

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 300 418 0

Plaka braketi 5 
85 x 85
% birleştirici i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 082 0

��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Plaka braketi 5
% birleştirici i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 007 0

.XtX braketi P�5 ���� 
dirsekli
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 098 0

'Xvar montaj braketi P�5�
kavramalı plaka daKil

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 186 0

Ø
88

 m
m

130 mm

165 mm

%lendaj kapağı ebatları 
��� Ϸ ��� i©in üniversal 
©ıkıntı elemanı kelep©e 
braketi

PanjXrlar i©in motorlar 
5� Ϸ 5��

4930 200 261 0

%lendaj kapağı ebatları 
��� Ϸ ��� i©in üniversal 
©ıkıntı elemanı kelep©e 
braketi

4930 200 264 0
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7üp motorlar /�� Ϸ /���

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

.XtX braketi / 
<ıldız ��
yıldızlı� ����� ���� ve 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5�� Ϸ /���

4931 300 091 0

0otor yatağı /  
<ıldız ��
yıldızlı� ����� ���� ve 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
5�� Ϸ /���

4931 300 096 0

7ente tXtXcX /  
<ıldız �� 0�
yıldızlı ve 0�
����� ���� ve ���� 
ge©me pimleri i©in

7ente sistemi i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 300 094 0

7ente tXtXcX /  
<ıldız �� 0�
yıldızlı ve 0�
����� ���� ve ���� 
ge©me pimleri i©in

7ente sistemi i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 300 209 0

�niversal braket / ����
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar
/����� Ϸ /�����

4931 200 006 0

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları 

��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Plaka braketi / 
B120 3/25
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 000 607 2

.ombinasyon braketi  
L 3/25
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 030 607 0

0otor yatağı /  
%lendaj ����
%lendaj kapakları i©in 
���� ge©me pimleri i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /���

4931 200 042 0

Plaka braketi /
% birleştirici i©in

PanjXrlar i©in motorlar 
/�� Ϸ /��

4931 200 060 0

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarlı 
���� ge©me pimleri i©in

7ente sistemi motorları
/�� Ϸ /��

.ış baK©esi 
g¸lgelendirmesi i©in 
motorlar 
�değişken yük�
/�� Ϸ /��

4931 200 049 0
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Ad .Xllanım amacı �rün kodX

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarsız 
���� ge©me pimleri 
i©in

7ente sistemi motorları
/�� Ϸ /��

.ış baK©esi 
g¸lgelendirmesi i©in 
motorlar 
�değişken yük�
/�� Ϸ /��

4931 010 728 0

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarlı 
���� ge©me pimleri 
i©in

7ente sistemi motorları
/�� Ϸ /��

.ış baK©esi 
g¸lgelendirmesi i©in 
motorlar 
�değişken yük�
/�� Ϸ /��

4931 200 050 0

7ente tXtXcX 0� 
merkezleme kenarsız 
���� ge©me pimleri 
i©in

7ente sistemi motorları
/�� Ϸ /��

.ış baK©esi 
g¸lgelendirmesi i©in 
motorlar 
�değişken yük�
/�� Ϸ /��

4931 010 726 0

'uvar montaj braketleri� kutu braketleri� 
sistem braketleri ve tente tutucuları 
7üp motorlar /�� Ϸ /���

��� 



5�� Ϸ /���

Kol baÝlantılı tüp motorlar 
için aksesuarlar 

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Altı k¸şeli ©XbXklX 
ilmek 6:b�bmm

70-HK

250-HK

450-HK

4930 200 131 0

4930 200 124 0

4930 200 125 0

Altı k¸şeli ©XbXklX 
eklemli braket 
��r 6: �bmm
� 
�b��bmm kol i©in 
bağlantı pimi

4931 200 070 0

(klemli kol

(klemli kol i©in 
klemens

 

1ot: 6abit montajlı kol 

1ot: 6abit montajlı kol i©in aksesXarlar

4930 200 144 0

4930 200 146 0

288 mm

Altı k¸şeli ©XbXklX 
eklemli braket 
��r 6: �bmm
� 
�b��bmm kol i©in 
bağlantı pimi

4931 200 071 0

����k�+. altı k¸şeli 
©XbXklX ilmek
kısaltılabilir�  
6: �bmm


4930 200 188 0

8zatma
©XbXğX ��� +.
Altı k¸şeli� 6: �bmm


4931 200 073 0

%ağlantı
kovanı +.
İ©ten altı k¸şeli�  
6: �bmm


4931 200 074 0


6:   AnaKtar ağzı
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Ad .Xllanım amacı �rün kodX

(klemli braket 
���ilmekli
��r� altı k¸şeli 
©XbXklX 6: � mm
 
bağlantı ilmeği

1ot: AksesXarlar sadece ©ıkarılabilir 
kol i©indir

4931 200 072 0

Adapt¸r plakası +.� 
���b1m
ye kadar 
pinlerle birlikte 

4931 200 082 0

Adapt¸r flanşı +.
��� 1m
ye kadar 

4931 300 304 0

(klemli kol XzXn

1ot: Çıkarılabilir kol

4930 200 143 0

(klemli kol kısa

1ot: Çıkarılabilir kol

4930 200 145 0

7ente kolX

1ot: Çıkarılabilir kol

4930 200 020 0

5�� Ϸ /���

Kol baÝlantılı tüp motorlar 
için aksesuarlar 


6:   AnaKtar ağzı

��� 



%ağlantı par©aları

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

%ağlantı par©ası +. 
�� d¸rt k¸şeli
mit ��bmm d¸rt 
k¸şeli

PanjXrlar i©in motorlar 
5�� Ϸ /��� 
�dXvar montaj braketleri i©in 
kısıtlamaları dikkate alınız�

7enteler i©in motorlar 
5�� Ϸ /��� 
�tente tXtXcXlar i©in 
kısıtlamaları dikkate 
alınız�

4930 200 172 0

%ağlantı par©ası +. 
3/25
���� ge©me  
pimleri ile

 

 

PanjXrlar i©in motorlar 
5�� Ϸ /��� 
�dXvar montaj braketleri i©in 
kısıtlamaları dikkate alınız�

7enteler i©in motorlar 
�tek taraflı yük�
5�� Ϸ /�� 
�tente tXtXcXlar i©in 
kısıtlamaları dikkate 
alınız�

4931 200 085 0

7ente tXtXcX +. 0�
tespit vidaları ile

7ente sistemi motorları 
/�� Ϸ /���

4930 200 151 0

Adapt¸r plakası +.
tespit vidalı blendaj 
kapakları i©in

PanjXrlar ve makaralı 
kapılar i©in motorlar
/�� Ϸ /���

4930 200 149 0
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9idalı sabitleyiciler

-aluzi motorları için aksesuarlar

0otor tipi 6istem .Xllanım amacı 9ida Ara kovanı

'��� � '��� +' �lX[afle[�� 7Xrnils �Perma� 2005 999 055 0 2005 999 056 0

'��� � '��� � '��� � '��� +' �lX[afle[�� 7Xrnils �Perma� 2005 999 043 0 2005 999 044 0

'��� � '��� � '��� � '��� )aber 2005 999 059 0 2005 999 060 0

1ot: %ir jalXzi motorXnX sabitlemek i©in Ker biri �badet vida ve ara kovanından olXşan �badet vidalı sabitleyici kXllanılır.

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

Plaka braketi +.
adapt¸r plakası ve 
tespit vidaları ile

PanjXrlar ve makaralı 
kapılar i©in motorlar
/�� Ϸ /���

4931 200 084 0

6erbest bırakma
kilidi +.
silindir ©ıkarılabilir

PanjXrlar i©in motorlar 
kapılar i©in motorlar 
R12-R50
L44-L120

4930 200 281 0

A©ılma emniyeti

7A���5'� � k¸şeli� 
��bmm

maks. işletim torkX�  
���b1m�
maks. işletim devir sayısı�  
��bdev�dk.� 
maks. dXrdXrma torkX� ��� 1m

2522 101 000 0

%ağlantı par©aları

Kol baÝlantılı tüp motorlar 
için aksesuarlar 

��� 



'Xnker seri nXmarası 7anımı Adet �rün kodX

AksesXar seti '��� � '���

27576 52221 .Xplaj kompl. '���� �.t�� 2 2005 999 033 0

27576 52224 .Xplaj kompl. '���� ��� k¸şeli motor adapt¸rü 2 2005 999 034 0

27576 52222 .Xplaj kompl. '���� ��� yXvarlak motor adapt¸rü 2 2005 999 035 0

27576 52220 .Xplaj kompl. '���� �.t�� 2 2005 999 061 0

22421 57007 6abitleme profili 2 2005 999 029 0

27579 65027 6ıkıştırma yayı '.� ��
lik profil 2 2005 999 030 0

27575 04086 .apatma bXtonX kompl. '. ���bmm XzXnlXğXnda� 1 2005 999 047 0

AksesXar seti '���

27576 41260 Planet taşıyıcı i©in par©a �.t� 1 2005 999 053 0

27576 41261 Planet taşıyıcı i©in par©a �.t� 1 2005 999 039 0

27576 41262 Planet taşıyıcı i©in par©a �.t� 1 2005 999 040 0

27576 41263 Planet taşıyıcı i©in par©a �.t� 1 2005 999 054 0

27575 04086 .apatma bXtonX kompl. '. ���bmm XzXnlXğXnda� 1 2005 999 047 0

27571 82043 .Xplaj '�� '� 1 2005 999 041 0

27576 44103 G¸mme başlı vida 0� [ ��.� 6onder 4 2005 999 043 0

27576 17001 .ovan � [ �� [ � PerbXnan 4 2005 999 044 0

27576 83070 .Xplaj i©in �.t� pim 1 2005 999 068 0

20446 64005 'işli pim ISO4029 M4 x 5 45H 1 9900 201 091 3

AksesXar seti '���

27576 52112 .Xplaj �.t���.t�� 2 2005 999 036 0

27576 52058 .Xplaj '� işlenmiş 2 2005 999 037 0

27576 52076 .Xplaj �.t� 6cKenker 2 2005 999 038 0

27576 52025 .Xplaj 5d�� '� '� +Xeppe 2 2005 999 069 0

24323 57005 7akmalı kXplaj ��� � kXtXp�' PlXg ��� � P 1 2005 999 070 0

27576 52059 .Xplaj �.t���.t� 2 2005 999 071 0

27576 52114 .Xplaj �.t���.t� 2 2005 999 072 0

27576 52062 .Xplaj �.t���.t�� 2 2005 999 073 0

20556 64005 'işli pim ISO4029 M4 x 5 45H 2 9900 201 091 3

AksesXar setleri

AksesXar setinde şXnlar bXlXnXr�

�niversal aksesXar seti �rün kodX

'����'��� i©in 2005 999 066 0

'��� i©in 2005 999 065 0

'��� i©in 2005 999 067 0
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Ad .Xllanım amacı �rün kodX

+' tepe rayı i©in 
sabitleme profili

0otor '��� � '��� i©in

+' tepe rayı i©in

2005 999 045 0

7epe rayında 
sabitleme profili

0otor '��� � '��� i©in 

-alXzi motorX i©in
başlık rayında

2005 999 029 0

7epe rayında geniş 
sabitleme profili

0otor '��� � '��� i©in 
 
-alXzi motorX i©in
başlık rayında

2005 999 032 0

6cKenker tepe rayı 
i©in sabitleme profili

 0otor '��� � '��� i©in 

6cKenker tepe rayı dış 
i©in

2005 999 046 0

6abitleme kıskacı
i© kısımdadır 
başlık rayında

0otor '��� � '��� i©in 
 
 7epe rayının i© kısmına 
sabitlemek i©in sıkıştırma 
yayı

2005 999 028 0

6abitleme kıskacı dış 
kısımda dar �� profil

0otor '��� � '��� i©in 

 7epe rayına dıştan 
sabitlemek i©in 
sıkıştırma yayı

2005 999 030 0

6abitleme kıskacı dış 
kısımda dar 

0otor '��� � '��� i©in 

 7epe rayına dıştan 
sabitlemek i©in 
sıkıştırma yayı

2005 999 031 0

9idasız tespit malzemesi

1ot: %ir jalXzi motorXnX sabitlemek i©in � adet sabitleme kıskacına ve � adet sabitleme proԛline iKtiya© vardır.

-aluzi motorları için aksesuarlar
��� 



Ad .Xllanım amacı �rün kodX

%orX kXplajı
borX şeklinde 
� k¸şeli �� mm

0otor '��� � '��� i©in 

 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 033 0

%orX kXplajı par©ası
2005 999 033 0

Par©a� 
� k¸şeli ��bmm � 
k¸şeli �bmm
ye 

0otor '��� � '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 050 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
� k¸şeli ��bmm

0otor '��� � '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 061 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
kertikli borX ��bmm� 
k¸şeli kertik

0otor '��� � '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 034 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
kertikli borX �� mm� 
yXvarlak kertik

 0otor '��� � '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 035 0

%orX kXplajları '��� � '���

1ot: %orX kXplajını sarım borXsXna sabitlemek i©in 0� [ � 'I1��� dişli pimler kXllanılır. 
 2rta motorlarda Ker bir XygXlama i©in �bborX kXplajı gereklidir. 8© motorlarda � tane kXllanılmıştır.
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%orX kXplajları '���

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

%orX kXplajı
borX şeklinde 
� k¸şeli �� mm

0otor '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 036 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
kertikli borX �� mm� 
yXvarlak kertik

0otor '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 038 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
kertikli borX ��bmm� 
k¸şeli kertik

 0otor '��� i©in 

 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 037 0

'işli pim ISO4029 
M4 x 5 45H

0otor '��� i©in 9900 201 091 3

%orX kXplajı
borX şeklinde 
�.t� Ϸ �.t�

0otor '��� i©in 
 
0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 071 0

%orX kXplajı
borX şeklinde
6Kt�� �Kt�

0otor '��� i©in 
 
0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 072 0

%orX kXplajı
borX şeklinde
�.t� Ϸ �Kt��

0otor '��� i©in 
 
0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 073 0

'işli pim ISO4029 
M4 x 5 45H

0otor '��� i©in 9900 201 091 3

1ot: %orX kXplajını sarım borXsXna sabitlemek i©in 0� [ � 'I1��� dişli pimler kXllanılır. 
 2rta motorlarda Ker bir XygXlama i©in �bborX kXplajı gereklidir. 8© motorlarda � tane kXllanılmıştır.

-aluzi motorları için aksesuarlar
��� 



%orX kXplajları '���

1ot: %orX kXplajını sarım borXsXna sabitlemek i©in 0� [ � 'I1��� dişli pimler kXllanılır. 
 2rta motorlarda Ker bir XygXlama i©in �bborX kXplajı gereklidir. 8© motorlarda � tane kXllanılmıştır.

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

%orX kXplajı
borX şeklinde 
� k¸şeli �� mm 

 0otor '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 051 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
� k¸şeli ��bmm

 0otor '��� i©in 

 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 052 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
kertikli borX ��bmm� 
k¸şeli kertik

0otor '��� i©in 

 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 063 0

%orX kXplajı
borX şeklinde 
kertikli borX �� mm� 
yXvarlak kertik

0otor '��� i©in 

 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 064 0

'işli pim ISO4029 
M4 x 5 45H

0otor '��� i©in 9900 201 091 3

Par©a 0otor '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

� k¸şeli � mm 2005 999 053 0

� k¸şeli � mm 2005 999 039 0

� k¸şeli � mm 2005 999 040 0

� k¸şeli � mm 2005 999 054 0

�bk¸şeli �bmm cıvata 
kXllanımı  
�+üppe formX�

0otor '��� i©in 
 
 0otordan jalXzinin 
sarım borXsXna bağlantı 
sağlamak

2005 999 041 0
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.ontrol bXtonX aksesXarları

-aluzi motorları için aksesuarlar

Ad .Xllanım amacı �rün kodX

.apatma bXtonX
komple standart

 <apı serisi  
'[�� ve '[��  
motorları i©in

2005 999 042 0

.apatma bXtonX
komple �� mm 
Xzatma

<apı serisi 
'[�� ve '[�� 
motorları i©in

2005 999 047 0

.apatma bXtonX
komple �� mm 
Xzatma

 <apı serisi 
'[�� ve '[�� 
motorları i©in

2005 999 048 0

= lamelleri i©in 
kontrol düğmesi

<apı serisi 
'[�� ve '[�� 
motorları i©in

2005 999 049 0

��� 
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Genel bakış 

Ek

Braket seçenek listesi ���

'elme şablonları ���

6ipariş Iormu ���

1otlar ���

EÝitimler ���

��� 



Braket seçenek listesi 
0ekanik� elektronik veya radyo sinyalli motorlar i©in ©eşitli taşıyıcı kasalar� 
©ıkıntı elemanları veya üst elemanları 

Gerekli olanlar�
�niversal dXvar montaj braketi

�rün kodu ���� ��� ��� � 

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

ge©me pimi � ile

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

Gerekli olanlar�
'onatma braketi �

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

veya
'onatma braketi �

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

Gerekli olanlar�
Çap   �� mm veya Çap   �� mm tüp motor i©in � kavramalı 
dXvar montaj braketi

�rün kodu ���� ��� ��� �
   

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

0ini birleştirici P ile

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

0ini birleştirici 5 ile 

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

veya
veya şX üreticiler i©in bir sistem braketi� ([te� Gealan� InoXtic� 
.¸mmerling� Profine� 6.6� 7Kyssen ve 9eka
.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

��b1m ve ��b1m
ye kadar daKa yüksek torklar i©in şXnlar 
gereklidir�
% birleştirici

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

plaka braketi ile

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

Gerekli olanlar�
�niversal ©ıkıntı elemanı kelep©e braketi ��� Ϸ ���

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

veya daKa büyük
�niversal ©ıkıntı elemanı kelep©e braketi ��� Ϸ ���

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

veya 
Çap   ��bmm veya Çap   ��bmm i©in 0ini birleştiriciyle bağlantılı 
olarak kavramalı dXvar montaj braketi

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

0ini birleştirici P 
ile bağlantılı olarak 

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

0ini birleştirici 5 ile 

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

ge©me pimi � ile

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

sağ ge©me pimi ile

�rün kodu ���� ��� ��� �

.atalogda ���. sayfa �mekanik aksesXarlar�

�. <eni alan� ağırlıklı olarak taşıyıcı 
kasalar i©in 

�. (ski yapıların veya mevcXt bir al©ı 
altı braketin yeniden donatılması

�. �st elemanı�  
'oğrXdaen pencereye mantaj

�. İntibak elemanı�  
&epKeye montaj
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'elme şablonları '����'���
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6ayIa 7anımı �rün kodu 0iktar )iyat � $det

A©ıklamalar

%ecker sipariş 1o. İşlem a©ıklaması

0üşteri 1o.

G¸nderim yolX�

 � .argo

 � 1akliye

 � 5andev. nakl. 

  6aat

 � Posta 

 alıcı ¸demeli

 � 717 saat 

  
a kadar

6ipariş Iormu

)irma

&adde � %ina nXmarası

Posta kodX � ŞeKir

6iparişi veren

6ipariş 1o. � .omisyon

)irma

&adde � %ina nXmarası

Posta kodX � ŞeKir

7eslimat adresi

İstenilen teslimat tariKi �%ecker
den ©ıkış�

���



'elme şablonu '���
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6ayIa 7anımı �rün kodu 0iktar )iyat � $det

A©ıklamalar

%ecker sipariş 1o. İşlem a©ıklaması

0üşteri 1o.

G¸nderim yolX�

 � .argo

 � 1akliye

 � 5andev. nakl. 

  6aat

 � Posta 

 alıcı ¸demeli

 � 717 saat 

  
a kadar

6ipariş Iormu

)irma

&adde � %ina nXmarası

Posta kodX � ŞeKir

6iparişi veren

6ipariş 1o. � .omisyon

)irma

&adde � %ina nXmarası

Posta kodX � ŞeKir

7eslimat adresi

İstenilen teslimat tariKi �%ecker
den ©ıkış�

���



Notlar

Birlikte daha kolay.
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Notlar

Birlikte daha kolay.
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Notlar

Birlikte daha kolay.
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Notlar

Birlikte daha kolay.
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Büyük işler başarmak istiyoruz. 
  Bu sebeple bilgilerimizi  
 partnerlerimizle paylaşıyoruz.
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a c a d e m y

Asıl ¸nemli olanı bilmek

Partnerimiz olarak şXndan emin olabilirsiniz� 'aima 

sizin yakınınızda ve yanınızdayız. %XnXnla birlikte� 

günümüzün ve yarının taleplerine daima Kazır olabilmeniz 

i©in %eckerbakademisi ile bütün motor ve kontrol 

©¸zümlerimiz konXsXnda kolaylıkla nitelikli bir Xzman 

olabilirsiniz. İster mont¸r� ister elektrik teknisyeni� ister 

kapı üreticisi olXn� %aşka bir yardıma iKtiya© dXymadan 

%ecker ©¸zümlerini kXllanabilmeniz gerekmektedir� 

6onX© olarak sadece müşterilerinizin değil� sizin de 

Kayatınızı kolaylaştırmak istiyorXz.

BECKER akademisi

Güncel seminer ve seminer paketlerimize 
ilişkin tüm bilgiler için:
ZZZ.becker�antriebe.de�academy 

Kişisel müşteri temsilciniz:
1adine +eep�%assl

7elefon� ��� ��� �� �� � �������

nadine.Keep�bassl#becker�antriebe.com



BECKER-Antriebe

PanjXrlar� tente sistemleri ve kapılar 
için motorlar ve kontrol üniteleri

İ© ve 'ış 6an 7ic /td Şti
Ak©ay &ad. 1o� ���
75������ Gaziemir�İzmir

7el.� �� �� ��� ��� �� ��
)aks� �� �� ��� ��� �� ��

ZZZ.becker.com.tr

�rün kodX ���� ��� ��� � k psv�marketing.de� 7ariK �������

Bir l ikte daha kolay.




